Sensor de movimiento por

microondasHro0o)
Manual de instrucciones

EI' HR900 es un sensor de movimiento por microondas de banda K de 24 GHz de alto
rendimiento disefiado especificamente para la activacion de puertas automaticas.
Para un uso seguro y preciso del producto, lea cuidadosamente este manual de instrucciones.

1 introduccion

* Sensor de movimiento por microondas de banda K de 24 GHz.

o Ajustes del conmutador dip de deteccién uni o bidireccional.

o Ajustes del conmutador dip NO o NC.

« Area de deteccion ajustable mediante ajustes de sensibilidad y 4ngulo de antena.

* Temperatura de funcionamiento: De -40 °C a 85 °C

b~

2 Especificaciones técnicas

Alimentacion eléctrica: 12~30V CC, 12~24 V CA
Modulo microondas: 24 150~24 250 GHz
Tiempo de espera del contacto: 1 segundo

Area de
deteccion:

4 m (ancho) x 2 m (fondo)
(Altura: 2,3 m, angulo
minimo/sensibilidad maxima)

Consumo de corriente: 42 mA(12 V CC, +25 °C)
Capacidad de contacto: 100 mA, 400 V CA/CC
Altura de instalacion maxima: 3,2 m

40 °C~85 °C Hum.
relativa 0 %~95 %

Temperatura de
funcionamiento/humedad: -

3 Informacién general
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Manual del usuario

@ Las especificaciones estéan sujetas a cambios sin previo aviso para mejorar el funcionamiento y la calidad del producto.

4 Guia de instalacion 3% Atencion a las descargas eléctricas

2 Levante el cobertor en la direccién de la flecha.
al cobertor del motor de la L —p
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puerta y taladre los orificios 75”?
para los tornillos de fijacién Y 4
y el cable de alimentacion.

1 Aplique la plantilla de montaje \_i‘_‘*]

/

4 Fije la placa de montaje al cobertor del motor de la
puerta con los tornillos de fijacién suministrados.

3 Conecte el cable de alimentacion.

Conexion
/ Introduzca el cable en su soporte

de instalacién, tal como
se muestra en la ilustracion.

El LED esta apagado cuando
no detecta.

El LED se ilumina cuando se
produce la deteccion.

A Desconecte el suministro eléctrico durante la instalacién. No desmonte ni modifique el dispositivo, ya que podria incendiarse o provocar descargas eléctricas.

5 Configuracion de

[ 6 Ajustes del modo de funcionamiento
la sensibilidad

-
Abra el cobertor de la placa de
circuito impreso y ajuste la
sensibilidad deseada utilizando )

L. Activado .
el potenciémetrt 0 NO1 Arriba Bl

HH (izquierda) Abajo UNI | Solo detecta el movimiento hacia el sensor
1 2

Arriba N.C. | Contacto de relé normalmente cerrado

Abra el cobertor de la placa de circuito impreso para configurar los ajustes deseados.

Conmutador’

DIP Posicion| Modo

Funcionamiento

Detecta el movimiento hacia y desde el sensor

MIN. MAX.

N.22
(derecha)

Abajo N.A. | Contacto de relé normalmente abierto

’ Diagrama de cableado

A N 0 2 cables de alimentacién y 2 cables de contacto del relé.
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8 Precauciones de montaje

4 Evitar las fuentes de
luz fluorescente.
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2 Evitar la lluvia fuerte 3 Evitar las vibraciones.

y la nieve.

1 Evitar que haya objetos en
movimiento cerca del sensor.
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