Sensore di movimento

a microondeHrooo)
Manuale di istruzioni

Il modello HR900 & un sensore di movimento a microonde banda K 24 GHz dalle prestazioni elevate,
specificamente progettato per l'attivazione delle porte automatiche.
Per un uso sicuro e corretto di questo prodotto, si prega di leggere attentamente il presente manuale di istruzioni.

1 introduzione

* Sensore di movimento a microonde banda K 24 GHz.

* Impostazioni DIP switch di rilevamento unidirezionale o bidirezionale.

* Impostazioni DIP switch NO oppure NC.

« Area di rilevamento regolabile tramite impostazione della sensibilita e dell'angolo antenna.
* Temperatura di esercizio: -40 ... 85 °C
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2 Specifiche tecniche

Alimentazione elettrica: 12~30 V CC, 12~24 V CA
Modulo microonde: 24,150 ~ 24,250 GHz
Tempo di ritardo contatto: 1 secondo

Assorbimento di corrente: 42 mA (12 V CC, +25 °C)
Capacita di contatto: 100 mA 400 V CA/CC
Altezza di installazione massima: 3,2 m

-40 °C~85 °C
0%~95% di umidita relativa

Area di 4 m (largh.) x 2 m (prof.) Temperatura/umidita
rilevamento: (Altezza: 2,3 m, angolo minore/sensibilita maggiore) di esercizio:

3 Informazioni generali
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Impostazioni DIP switch
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<Accessori>
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Manuale utente

@ per migliorare funzionamento e qualita del prodotto, le specifiche tecniche sono soggette a modifica senza obbligo di preavviso.

Piastrina di
montaggio

4 Guida all'installazione % Fare attenzione alle scosse elettriche

1 Applicare la dima di montaggio \—‘_\___\* 2 Sollevare il coperchio nella direzione indicata dalla freccia.
al coperchio del motore (U 4 EJ
di azionamento della porta \75? - ]
e praticare i fori per vite Y 4

/

di fissaggio e cavo
di alimentazione.

4 Fissare la piastrina di montaggio al coperchio del motore
di azionamento della porta mediante le viti di fissaggio
in dotazione.

3 Collegare il cavo di alimentazione.

Collegamento
Inserire il cavo nel relativo fissacavo

6 Indicatore LED
per adattarla all'ambiente di
installazione come descritto.

In caso di rilevamento il LED
si illumina.

In assenza di rilevamento
il LED e spento.

A Non collegare l'alimentazione durante l'installazione. Non smontare o modificare il dispositivo per evitare la formazione di
incendi 0 scosse elettriche.

5 Regolazione sensibilita 6 Impostazioni della modalita di funzionamento
>

s . o Aprire il coperchio del circuito stampato per configurare le impostazioni richieste.
Aprire il coperchio del circuito P P pato p 9 P
stampato e impostare il grado di DIP switch | Posizione|Modalital Funzionamento
seHSIb,IIIta richiesta mediante il ON Alto Bl Rileva il movimento in avvicinamento o in
potenziometro. 0 N. 1 allontanamento dal sensore
(sinistra) | verso |Unidirez] . L e
VIN MAX ig il basso | onale Rileva soltanto il movimento in avvicinamento
1 2 N. 2 Alto NC | Contatto del relé normalmente chiuso
(destra) "Vbear:go NO | Contatto del relé normalmente aperto
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(Altezza: 2,3 m, angolo di [ Schema di cablaggio
rilevamento minimo) p
> Y 2 cavi di corrente e 2 cavi di contatto relé.
(€ ) : (Grigio) 12~24V CA
SHE = 12~30V CC
—
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:](Giallo) Uscita del contatto
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8 Precauzioni di montaggio

1 Evitare oggetti in movimento 2 Evitare I'esposizione a pioggia 3 Evitare qualsiasi vibrazione. 4 Evitare fonti di
in prossimita del sensore. intensa e neve. luce fluorescenti.




