2 B ~ 4 : ACer cas i e )
RESOLUCION DE PROBLEM | MP-10366-A | 22.09 | Espan NORMAS APLICADAS ADVERTENCIA g o0 o sensonar. /I PRECAUCION. simbolo puse scasionms
N +. .

lesiones graves e incluso lesiones graves o dafios en
Problema Estado del LED Posible causa Solucién EN 16005:2012+AC:2015 mortales el equipo

.T RON c € DIN 18650-1:2010 @ Se debe prestar una atencién EN16005 Ajuste necesario para cumplir con
La puerta no se abre cuando

- EN ISO 13849-1:2015 \_ especial cuando aparezca este simbolo la norma EN16005 Y,
p - P 2t : iz Examen CE de tipo
una persona entra en el drea OFF Tensi6n del suministro eléctrico incorrecta Aplique la tensién adecuada al sensor. (CA: 12-24 V, CC: 12-30 V) S S 3 _
de deteccion R- -ER 44 205 13738009 2. DIMENSIONES

El conector del sensor no se ha conectado correctamente | Apriete o vuelva a conectar el conector.

Cableado del sensor incorrecto Compruebe dos veces el cableado del sensor . — 75 mm (295") = punto de montaje esténdar
ABEZEUILAOPI;J(%EJ%TA Objeto en movimiento en el drea de deteccién Retire el objeto en movimiento del drea de deteccion. Manual de usuarlo (tradUCCIOn) - %ggﬂgﬂ; (18;!‘1;1; (}153‘2“; ‘(l&l;l”n)
PARPADEOO RAPIDO Sensibilidad demasiado alta para el entorno de la instalacién | Reduzca el ajuste de la sensibilidad del sensor Sensor combinado para detectar movimiento y presencia, para la activacién P = _
La puerta se abre y se cierra ROJO Polvo, escarcha o gota de agua en la lente del sensor Limpie con un trapo la lente del sensor e instale un cobertor impermeable si y seguridad de puertas automaticas. incluidas las salidas de emergencia. i ‘ f
sin motivo aparente o es necesario - > | =
(deteccion fantasma) PARPAES?OLENTO El drea de deteccion coincide con la de otro sensor Asegiirese de que cada sensor posee un ajuste de frecuencia distinto y proceda 1. DESCRIPCION R ‘ j £
CIERRA LA PUERTA al ajuste para solapar el drea de radar mediante el dngulo y el volumen. of . ) ©
L . . N . . A . ( e \ ! " 69"
VERDE Deteccién de nieve, insectos, hojas, etc. Ajuste el conmutador dip (X) 8 del modo de supervisién en “nieve” Cobertor Accesorios 265 mm (10.43") iy )‘
La fila de deteccion “FILA 17 (“FILA 2” cuando estd . N Lo o -
Cuando la puerta se abre . o L p P Ajuste la profundidad de la deteccién para las 3 filas internas mds
o se cierra, LED NARANJA NARANJA activado el “aprendizaje de entrada”) estd orientada alejadas de la puerta, INDICADORES LED
demasiado cerca de la puerta. Plantilla de montaje
ROJO El drea de deteccién cambia, mientras el ajuste del Vuelva a encender el sensor o cambie los ajustes del temporizador de C LI Verde En espera
PARPADEOO RAPIDO temporizador de presencia infinito oo estd en uso. presencia de 30 a 60 segundos Ifl] Parpadeo en verde Aprendizaje de entrada (@7 estd en “ON”)
ROJO Cableado del sensor incorrecto Compruebe dos veces el cableado del sensor Indicador LED Ventana de deteccién por radar Instracciones Parpadeo en verde (una vez) Al responder a la sefial de PRUEBA
. . A s ~ PO H EPaa : o Lo Azul Deteccion por RADAR
PARPADEO LENTO | Saturacién de sefial reflejada Retire los objetos muy brillantes del 4rea de deteccién o disminuya (rojo, verde y azul)  Ventana de deteccion infrarrojos (IR) de instalacién Roio Deteeciin gILA 3
ROJO el ajuste de sensibilidad del sensor P ) deo lent . PO
iz i 4 arpadeo lento en rojo eteccién
AZUL Objetos en movimiento en el drea del radar Retire los objetos en movimiento. Pqtencmmetrq . . . Pqtenmometrg . : 4pi i i6
) ) (nivel de sensibilidad de los infrarrojos) (nivel de sensibilidad del radar) Cable Parpadeo ripido en rojo Deteccién FILA 1 o . .
La puerta se abre PARPADEQ VERDE/ Error interno del sensor Sustituya el sensor Conector Tornillos de Naranja La fila de dete?mor? FILA 1” (“FILA 2 f:u?ndo el aprendizaje
y permanece abierta ROJO RAPIDO montaje (2 uds.) W . de gntrada estd gcuvado) Qctecta el movimiento de la puerta
. o PP P . . Tornillos de Parpadeo rapido en naranja Indica un cambio de los ajustes del conmutador dip
PARPADEO VERDE/ El reflejo de la sefial de infrarrojos transmitida i%um ent}e‘ l.a . s;ns1b1hdad} de’{ sensor o Cf“}?l?li el Con‘n‘1‘u,}ad0r dip &) 7 delos montaje (2 uds.) Parpadeo lento en naranja La apertura de puerta estd activada ((Y) 6 estd en “ON”)
ROJO LENTO desde el suelo es demasiado bajo Diagndsticos de reflexion” de “Normal” a “Ref. baja ——— Parpadeo répido en verde/rojo  Error interno del sensor
H AVLKSTCASIA S
PARPADEO LENTO Apertura de la puerta (conmutador dip ® 6 ajustado | Cambie el conmutador dip ® 6 de “Apertura de la puerta” a “Automadtico” Conmutador dip ® - Unidad de DDDD Parpadeo lento en verde/rojo  La sefial de infrarrojos reflejada desde el suelo es muy baja
ARANJ en abierto) sensor del radar
EUD 00044 Conmutador le@ Unidad de sensor Tormillo de ajuste de profundidad DD DD

— - de infrarrojos  de deteccion: 4rea de infrarrojos ,&‘i&z:?é’ep;rr:a 5. ESPECIFICACIONE ECNI AS

HOTRON EU DECLARATION OF CONFORMITY c E Especificaciones comunes
T—— 4. PRECAUCIONES DE MONTAJE Nombre del modelo SSR-3-ER
Equipment g o : " . t " N " ” A Altura de instalacién 3,5 [m] (11,5 [ft]) mdx. Conformidad con la norma EN16005 = 3,5 m
SSR-3-ER {,amhmlxd‘nwo?..u.a ?nd presence detection sensor for the activation and safety of automatic Altura de montaje de Re,ahce el montaje a no Aspgurese de que no hay Asegurese}c}le que la Tension de ali CA: de 12224 [V] CC: de 12 a 30 [V] £ 10 % 50/60 Hz
doors including emergency exits. 3,5m (11,5 ft) o menos | mds de 50 mm de la parte | objetos en movimiento | condensacién no llegue v p v v -
Manufacture: inferior del cobertor del | en el 4rea de deteccién al sensor. Consumo de energfa CAde12V-25 [VA] (mix.)  CAde24 V-2,5 [VA] (mix.)
HOTRON GROUP  Honda Electron Co,, Ltd. motor de la puerta - _ CCde 12 V-150 [mA] (mdx.)  CC de 30 V-80 [mA] (mdx.)
1-23-19 Asahimachi, Machida-shi, Tokyo 194-0023, Japan - i INFRARROJOS Relé con aislamiento dptico sin polo
] - . 3,5m N oouri Tension: 48 [V CC] max.
Compiler of Technical File (EC Community) =~ (salida de seguridad) A h Car R
David Morgan / Hotron Ircland Ltd. / 26 Dublin Street, Carlow, Ireland = (11,5 ft) -~ Corriente: 300 [mA] max. (carga de resistencia)
P o 50 mm méx, Salida Relé con aislamiento 6ptico sin polo
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer. L * del Tension: 48 [V CC] mdx.
Object of the dedaration: - alida d contacto | Corriente: 300 [mA] m4x. (carga de resistencia)
alida de
Door Sensar RADAR activacion 1 Salida d ?e]é con Z;;Slfl\l;]ice(nja(’ (')Ptico sin polo
The object of the declaration described above is in conformity with the relevant Union harmonisation legislation: : . . 2 o . 2 . alida de| Tensioi max. . X
abject Smm lovstin dee kaally ¢iB glmslz ce;(ﬂpgggd %esﬁgi’i); Si es posible, asegiirese Aseglirese ,dg que se | Utilice unos ajustes de pulsacién| Corriente: 300 [mA] méx. (carga de resistencia)
ive 200642 h ireck L \dad, de que no se acumule refleja el minimo de luz | frecuencia distintos para los Frecuencia de salida 100 Hz, ciclo 1:1
Directive 2006/42EC Machinery Directive excesiva, instdlelo con N 8 ’
Directive 2011/65EU  (EU)2015/863 RoHS Directive un coberior impermeable nieve ni agua en el suelo. solar del suelo Sensores cercanos entre si Salidade | Salida de | Tension de salida: Min. 3,2 [V CC] a 10 [mA]
Harmonised standards or other technical standards and specifi : de Hotron activacién 2| t€nsion | Tensi6n en circuito abierto 7 [V CC] mx.
EN 300440 V2.2.1 Short Range Devices (SRD) ‘ﬁ Entrada de prueba 6 [mA] max. a 30 [V CC]
Radio C‘I}Ji!’m““" to be used in the 1 S‘;il m’g’f”“ frequency range Temperatura de funcionamiento De -20 a +60 [°C] (de -4 a 140 °F)
Harmonibed Standard iox accese fo pedic grocize Humedad de funcionamiento Por debajo de 80 %
EN 301489-1V22.3 ElectroMagnetic Compatibility (EMC) Calificacién IP 1P54
standard for radio equipment and services; : A a0 Y caf - N G 1~
P 1 Gl e et ‘%‘““ Categoria Cat.: 2, PL: d (infrarrojos); cat.: 2, PL: d (radar) segiin norma EN ISO 13849-1:2015
SN Peso 0,56 [Ib] (0,26 [kg])
EN 301 489-3 V2.1.1 ElectroMagnetic Compatibility (EMC) - - Color BL: negro, S: plateado
;mndmg far?m ?._upm?mé;d seu‘:ms‘no s Para maximizar la efectividad del aprendizaje de entrada, instale el SSR-3-ER | Sien el campo de deteccion Cable, tornillos de montaje (2 uds.), plantilla de montaje.
art. 3- Specifie conditions for Short-Range Devices fuers > ~ S Stra a C inuacié erce é iste aleu i d 3 S ¢ 5.), plé a aje,
operating on frequencies between 9 kHz and 246 GHz fuera y dentro tal Yy como se muestra a continuacion. :l;?r{zztieri:éi)ﬁzf ‘;L‘%sn Accesorios instrucciones de instalacion, adhesivo para mascara de drea
EN 62368-1:2014 Audiovideo, imformation and i hnol puede afectar negativamente Especificaciones: parte de infrarrojos del sensor Especificaciones: parte de radar del sensor
Part 1: Safety requirements @ ala parte de radar del sensor| |Método de deteccién Reflectante por infraojos activos Método de detecci6 Método Doppler: (deteccion
EN12978:2003+A1:2009 Industrial 1al and garage doors and gates - safety devices for RSB SSR-3-ER. Tiempo de retardo de salida | 0,5 [segundos] aprox. ctodo de detecclon | de cuerpo en movimiento)
power cperated doors and gates - Requirements and test methods, Hoja de la puerta = Hoja de la puerta Tiempo de respuesta 0,1 ~ 0,2 [segundos] [Frecuencia de ision| 24,15 [GHz]
ENIG00S:2012+AC:2015  Power operated pedestrian doorsets - Safety in use - Requirements en movimiento en movimiento Temporizador [FILA 1, FILA 2| 2, 30, 60 [segundos] o © _[Tiempo de retardo desalida | 1.5 [segundos] aprox.
and test methods Vista lateral Vista en planta de presencia|FILA 3 2 [segundos] Tiempo de respuesta | 0,1 ~ 0,2 [segundos]
ista lateral — — - — -
DIN18650-1:2010 Powered pedestrian doors - Nota: La especificacién puede ser modificada sin notificarse previamente.
Part 1: Product requirements and test methods
Z
ENISO 13849-12015 Safety of machinery - Safety-related parts of control systems - 6. INFORMACION DE MONTAJE BLEADO
Part 1: General principles for design (IS0 13849-1:2015)
ENIEC 63000:2018 Technical d ion for the asses of electrical and el ADVERTENCIA . . _
produets with respect to the restriction of hazardous substances Realizar perforaciones puede provocar descargas eléctricas.
-~ Tenga cuidado con los cables que se encuentran dentro del cobertor del motor de la puerta.
Notified body involved .
Notified body:0044 TUV NORD CERT GmbH, Division TechnologyAm TUV1 Essen 45307 Germany —
EC-Type examination certificate No./44 205 13738009 @ Fije la plantilla de montaje de forma que el borde @Realice los orificios de montaje (3,5 mm @) @ Extraiga el cobertor del sensor como se indica @ Fije el sensor con los tornillos de
Signed for and on behalf o Honda Electron Co, Ltd. inferior quede alineado con el borde inferior del y de cableado (10 mm g). en la ilustracion. montaje suministrados.
place and date of issue: Machida, Tokyo, Japan, August 26, 2022 cobertor del motor de la puerta. Eleve el sensor desde //
name! Hitoshi Takagi el cobertor.
function: Director (Quality Assurance) o o} .
v Destornillador
— 1) 50 mm plano
- - A Hendidura en la base
< Exencién de responsabili > El fabricante no asumira responsabili Iguna en los siguientes casos.
) Mel C_O de esp.o, sab | da.d _ab ca te. 0 al u L are va . ab_ dad alguna el 08 N guiel ti’: Ca.? | . lacion i (5)-1 Cableado a un controlador de la puerta que pueda probar el sensor @—2 Cableado a un controlador de la puerta que no pueda probar el sensor
. a~a mterp.retamon de las IHS[I‘UCCIOD.GS de insta acion, conexion incorrecta, negligencia, modificacion del sensor e instalacion inadecuada. OFF A!imemaci(’m CA12a24[V]£10% —o Rojo A!imenlacir’)n CA2224[V] £ 10% Rojo
2. Dafios ocasionados por un transporte inadecuado. E (sin polo) CC:12a30[V]#10% o Negro OFF 5 (sin polo) CC:12230[V]£10% —o Negro
3. Accidentes o dafios ocasionados por incendio, contaminacion, tensién anormal, terremotos, tormentas, viento, inundaciones u otras causas de fuerza mayor. ON Cable del sensor Salida de [EE}ZIETS"[O optico —o Blanco ON Cable del sensor Rel¢con

Salida de I: Relé con —o Blanco

4. Pérdida de ganancias empresariales, interrupcion de la actividad, pérdida de informacién empresarial y otras pérdidas financieras ocasionadas por la utilizacién activacion 1 (sin polo) Verde activacion 1 Gptico (sin polo) Verde
del sensor o por un funcionamiento incorrecto del mismo. g Salida de R.Cllé con .\ —0 Amarillo Salida de Relé con —o Amarillo
t i6 i i seguridad aislamiento 6ptico Azl Cj seouridad aislamiento ol
5. Cuantia de la compensacion superior al precio de venta en todos los casos. (sin polo) zu © Gptico (sin polo) 2
e ~N Entrada de Prueba-P E: Gris (+) no conectar —o Gris
N16005 prueba Prueba-N Marrén (-) @ no conectar —o Marrén
Establezca el ajuste de “Entrada de prueba” Salida de + i ©—o Rosa Establezca el ajuste de “Entrada de prueba” Salida de + Ij ‘_’ ©—0 Rosa
. del conmutador dip (Y) 8 en “ON” \— activacién 2 - Azul celeste del conmutador dip ® 8 en “OFF” = activacion 2 - Azul celeste
@ Seccion de ref. 7, Ajustes del conmutador dip. Seccion de ref. 7, Ajustes del conmutador dip.
Fabricante VENTAS Europa @Ins&ale los conectores en el espacio facilitado. @Sustituya el cobertor. 3% Extracci6n del cobertor tras la instalacién @Empujar
HOTRON CO.,LTD. Hotron Ireland Ltd. \
1-11-26 Hyakunin - Cho, Shinjuku-Ku, Tokio, Japén 26 Dublin Street (2nd Floor), Carlow (Irlanda) MP-10366-A ‘ 22.09 ‘ (@ Tirar — Destornillador plano
Teléfono: +81-(0)3-5330-9221 Teléfono: +353-(0)59-9140345 \
Fax: +81-(0)3-5330-9222 Fax: +353-(0)59-9140543 .
\_ URL: https://www.hotron.co.jp/ URL: https://hotron.com/ Y, @Empujar.}
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durante el mantenimiento de rutina de la puerta.

NN Para cumplir la norma EN16005, ajuste en “Normal”

Punto de infrarrojos

4 5 6 4 5 6
¢ = Ajuste predeterminado Conmutador dip @ Conmutador dip@
. Conmutador Lo . . .
Funcion dip Descripcion Posibles opciones de ajuste
Infrarrojos
(IR) ) El sensor detectara un objeto estacionario para el ajuste del temporizador
Comporizad | 30y | ¢ s paioa o e, d NI R
z ara cumplir la norma ajuste el temporizador
or de . 12 EN16005 de presencia a 30 s como minimo. L2 L2 12
presencia
Cantidad El niimero de filas de deteccion por infrarrojos activas puede configurarse
anl ay % R3 en 3, 2 o 1 en funcién de los requisitos del area de deteccion. % R3 EE R2 EE Solo Fila 1 EE R%EE
as 3 Cuando solo se esté usando la Fila 1, ajuste el aprendizaje de entrada ’ .
de filas de 3 Cuando sol do Ia Fila | 1 aprendizaje d d
infrarrojos 3 4 (conmutador dip @7) en “OFF”. 3.4 3 4 34 3 4
Frecuencia Cuando haya instalados dos sensores muy cerca uno del otro,
A seleccione diferentes ajustes de frecuencia para cada sensor para evitar A B

de interferencias cruzadas.
infrarrojos 5 5 5

Consulte [11. Diagrama de tiempo de acontecimientos] para obtener mas Salida de seguridad (relé con aislamiento Gptico)

. detalles sobre la salida de seguridad. #N.C. 5
Salida de ¥ N'C'E
(dad 1
seguriday 3 NO. E / //
6

Un LED de parpadeo lento verde/rojo indica una sefial de infrarrojos de Trdnsmlsor Re(.eptor Transmlsor Receptor

reflexion baja.
Diagnésticos Pie Normalﬂ Consulte la seccién [13] para ver como se puede usar el ajuste “Ref. baja” Y¢ Normal 5 Ref. baja E @

Y

Punto de infrarrojos

Ajustelo en “Nieve” en situaciones en las que se puedan producir

dip

M . activaciones ta}lsas de la puerta causadas por la caida de nieve, hojarasca \ | . *
odo de , = Nmmalﬂ 0 basura en el drea de deteccion. » Normal Nieve *
supervisién 3 g 8 S
‘e Conmutador L . . .
Funcién Descripcion Posibles opciones de ajuste

Deteccién de
direccion del

s og

Cuando esté en “ON”, no se detectardn los peatones que se alejen
del sensor.

6

RADAR 1
Esta funcion evita que el sensor detecte movimiento paralelo a la puerta.

Trafico

cruzado del * OFFB

RADAR 2

Area del RADAR Area del RADAR

Elija una de las tres salidas: salida del contacto, salida de pulsacion ) L ) o
(salidas de emergencia) o salida de tensién (salidas de emergencia). Salida de activacion 1 Salida de activacion 2
Cuando esté ajustado en salida del contacto, elija entre “N.O.” o0 “N.C.”. [

Salida de ; E E

¥7N.O.
activacién * NO. E E Salida del Salida de Salida de
34 contacto ¢ ~ pulsduon tensién
3 4

Configuracion Seleccione como se configura la salida de activacion. RADAR + filas infrarrojos 2+3 SOLO RADAR

de la salida de ¢ OFF B @ Consulte [12. Explicacion de la salida de seguridad y activacién con Y¢ OFF E ON E

activacion 5 conmutador dip @ 5] para més informacién. 5 5

SA . Cambie a OPEN (abierta) para mantener la puerta en la posicién abierta.
Apertura utomatico YeAutomdtico E Abierta E
de la puerta 6 -

El aprendizaje de entrada germlte orientar la primera fila de deteccién
dentro del drea de cierre de la puerta sin el movimiento de deteccién

JONFTQNE Para cumplir la norma EN16005, ajuste en “ON”.

% E de la puerta. ) Puerta’
A dizaj OFF o P . f
prendizaje ® Cuando el aprendizaje de entrada estd activado, el nivel de ¥ OFF E 7 ON
de entrada 7 sensibilidad de la fila interna de deteccién solo se encuentra 7
al maximo si las filas de deteccién externas estdn activadas.
Cuando esté conectado a un controlador de la puerta sin entrada de
Aiuste de prueba, ajuste en desactivado (“OFF”). ) Con PRUEBA )
S [ [

J Cuando esté conectado a un controlador de la puerta con entrada de Sin PRUEBA Sin PRUEBA
entrada de PRUEBA, ajuste en “ON” OFF gl S Lt
prueba del ¥ ON Consulte [11. Diagrama de tiempo de acontecimientos]. (OFE)q
controlador 8

Ov
de la puerta % ON E
8

11. DIAGRAMA DE TIEMPO DE ACONTECIMIENTOS

Salida de seguridad / entrada de prueba

T

301

321

321

321

321

Conmutador dip ® _
("Salida de seguridad ) e e AON | SIN DETECCION DETECCION SIN DETECCION
NC. o—emm Amarillo :Amari]]o @—eamm Amarillo : Amarillo o—=mm Amarillo Amarillo
No—ammm Azul Azul Azul Azul Azul E Azul
N.O E o—emm Amarillo o——Amdrlllo Y:Amdnllo o—emm Amarillo : Amarillo o—e=m Amarillo
Azul Azul Azul Azul Azul Azul
6 RESPUESTA DE
PRUEBA
——\ 75—\ DETECCION como
— < s PRUEBA
Entrada de prueba V| respuesta a PRU
SIN PRUEBA PRUEBA SIN PRUEBA
Gris  Sensor Gris  Sensor Gris  Sensor
Conmutador dip ® OFF B Corte la corriente
Ajuste de entrada «X «X
de prueba Marrén Marrén —— Marrén
Gris  Sensor Gris  Sensor Gris  Sensor
T1: Ap. 10£1 [ms] Al suministrar de 12 a 30 V CC,
T2: Ap. 11£1 [ms] ON el caudal de corriente pasa de gris ‘_x
8 & marron. Marrén —— Marrén Marrén —-—
Salida de activacién Conmutador dip ® 5en ON Conmutador dip ® 5 OFF

. ALIMENTACION ; ) ALIMENTACION ; ;
Conmutador dip @ DESCONECTADA SIN DETECCION DETECCION DESCONECTADA SIN DETECCION DETECCION

@—emmm Blanco @—amm Blanco Blanco @—emmm Blanco @—eamm Blanc Blanco

et N0 o N A2
Salida de activacion 1 Verde Verde Verde Verde Verde Verde

Salida del

contacto NC. E E @—ammm Blanco Blanco @—ammm Blanco @—emmm Blanco Blanco @—emmm Blanco
3 4 Verde : Verde Verde Verde : Verde Verde

Salida de activacion 1

E E M @—ammm Blanco
Salida de

Verde

J_U_L : Blanco
Verde

o—amm Blanco

X

Verde

M @—=mmm Blanco

Vcrdc

J.Ll.L : Blanco
Verde

@—=mm Blanco

M

Verde

Salida de activacién 2

E E p——
Salida de tensién Azul /]
3 4 celeste

Rosa
C Azul

celeste

o—eammm Rosa
Azul
celeste

o—ammm Rosa
Azul
celeste

Rosa
C Azul

celeste

o—eammm Rosa
Azul
celeste

Salida

Conmutador dip @ 5en ON

Conmutador dip®5 en OFF

Salida de seguridad

FILA 1, FILA 2, FILA 3

FILA 1, FILA 2

Salida de activacién RADAR

RADAR + FILA 2, FILA 3

| Salida de activacién | | Salida de seguridad |
% Cuando el conmutador dip ® 5 estd en “OFF”

Recuerde que debe devolver los ajustes del conmutador
dip a su estado original cuando se haya realizado el
mantenimiento de la puerta.

Conmutador dip@

LT

Ref.
baja
s

-

Consulte el apartado [7.Ajustes del conmutador dip].

13. MANTENIMIENTO DE LA PUERTA 14. ERRORES DE AUTODIAGNOSTICO

Al realizar el mantenimiento de la puerta con el sensor conectado a la red, en
controladores de la puerta que estdn conectados para “probar” el sensor,
asegurese de ajustar los conmutadores dip como se muestra a continuacion.

Los problemas técnicos con el sensor SSR-3-ER se indican mediante el parpadeo de un LED verde/rojo.
La frecuencia del parpadeo indica el tipo de problema, como se explica a continuacion.

Frecuencia
del parpadeo LED Causa

Verde * * »* * ™ Sensor defectuoso, sustitiyalo

Répido .
Rojo 3| |we[ |d| %[ |
Verde lT‘ * Confirme que el potenciémetro de sensibilidad

Lento . estd ajustado y vuelva a encender el sensor.
Rojo % * *

2-

_5-



Ajuste de la profundidad del drea de deteccion: Infrarrojos (3 filas internas)

[ Lejos ] [ Cerca)
1,0 [m] o 05 1,0 [m] o 05
Tornillo de ajuste 0 - 0
; Ajuste [7 grados Ajuste [-8 gra
1,0 4 1,0
i
Puerta- :: -Puerta-

7R |

20 an 20
| I X
22 N~ 22
VR )
] TV
30 1 3,0
35 35
PRECAUCION  El sensor SSR-3-ER cumple con la normativa de seguridad EN 16005 tinicamente en el lado de la puerta en el que esté instalado.
Para garantizar la conformidad con la normativa EN 16005, comprobar que el 4rea de deteccién de la fila 1 esté establecida justo delante de la
[RGTIg Puerta corredera mediante una caja de control conforme con la normativa EN 16005 o un detector de infrarrojos Hotron. Si el “aprendizaje de
entrada” estd activado, verificar que la fila 2 esté establecida del mismo modo justo delante de la puerta corredera.
Ajuste de la anchura del area de deteccion: Infrarrojos (3 filas internas)
[ Estrecha ] [ Deteccién del lado derecho) [ Deteccién del lado izquierdo]
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Ajuste de la profundidad del drea de deteccion: Area de deteccién del sensor del radar
X El drea de detecci6n varfa en funcién de la velocidad
de aproximaci6n de los peatones Altura de instalacién ajustada a “2.2m” (2,2 m) y Altura de instalacion ajustada a “2.2m” (2,2 m) y
3¢ Ajuste posible en intervalos de 3 grados como aparece ilustrado sensibilidad a “High” (alta). sensibilidad a “Low” (baja).
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1,0 N " Ajuste [15 grados] / 10
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20 TT—T Ajuste [30 grados] / 20
Cerca Unidad de sensor del radar I~ b,
Ajuste [45 grados]
3,0 3,0

Las dreas de deteccién que aparecen en la ilustracion anterior representan la posicion real de los haces de radar e infrarrojos. El drea de deteccion
real observada variard en funcién del entorno de instalacién del sensor, del objeto que debe detectarse y de los ajustes del sensor. Aseglirese de que
el drea de deteccidn esté ajustada para cumplir con la norma EN16005.

PRECAUCION
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N A LA ALIMENTACION Y AJUSTE DEL “APRENDIZAJE DE ENT

El “aprendizaje de entrada” esta @ 7
desconectado

Seccion de ref. 7, Ajustes del

conmutador dip.

El “aprendizaje de entrada”
esta conectado
Secciéon de ref.
conmutador dip.

7, Ajustes del

g ®7

Al conectar la alimentacion, el LED verde fijo se
enciende para indicar que el sensor se encuentra en el
modo de espera y estd listo para iniciar la deteccién.

Al conectar la alimentacion, el
LED parpadeante rojo indica
una salida del relé abierta de la
puerta para iniciar el proceso de
aprendizaje de entrada.

El LED verde parpadea durante 37 s mientras se lleva a cabo el
proceso de “aprendizaje de entrada”. La puerta se abre/cierra.

Proceso de aprendizaje de
entrada completado, sensor
en el modo de espera.

® LED verde fijo
[

1

'*— LED rojo parpadeante
«— —

'X— LED verde parpadeante 'K'- LED verde parpadeante,

@® LED verde fijo

I
)

Deteccion de presencia: la deteccién de presencia en
todas las filas de deteccion se inicia 10 segundos
después de encender el sensor.

Si antes de que hayan transcurrido 10 segundos
alguien pasa caminando por el drea de deteccion,

la deteccion de presencia no estard operativa hasta
pasados unos 5 segundos después de que la persona
salga del drea de deteccion.

Deteccion de presencia: Durante el proceso de “aprendizaje de entrada”, las 3 filas de deteccién exteriores

f} PRECAUCION

del sensor SSR-3-ER cambian de la detecciéon de movimiento a la deteccién de presencia 10 segundos
después de conectar la alimentacion. La fila de deteccién interna del “aprendizaje de la entrada” cambiard
de deteccién de movimiento a deteccion de presencia después de llevar a cabo este proceso.

Fallo y recuperacion del “aprendizaje de entrada”: Si una persona entra en el drea de deteccién durante el
proceso de “aprendizaje de la entrada”, es posible que éste no se lleve a cabo correctamente. En ese caso, el
sensor realizard el proceso de aprendizaje de entrada en tres activaciones de la puerta realizadas por una
persona para construir una imagen precisa de la posicion de apertura y de cierre de la puerta.

L Notad

Cuando el aprendizaje de entrada estd activado, el nivel de sensibilidad de la fila interna
de deteccion solo se encuentra al maximo si las filas de deteccion externas estdn activadas.

Precauciones generales:

Apague y vuelva a encender el sensor al llevar a cabo el siguiente trabajo.

2% Cuando se cambia el suelo colocando una alfombra, etc.

2% Cuando se ajusta el patrén del drea de deteccion o la sensibilidad del sensor.

10.

MPROBA CION DEL FUNCIO

AMIENTO

Una vez completada la instalacion, realice una prueba caminando por el drea de deteccién del sensor. Si el drea de deteccion no es como se esperaba, ajtstela como se indica en la seccion 8.
Si el drea de deteccion sigue sin ser como se esperaba, puede aumentarse la sensibilidad del sensor girando el potenciémetro hacia la derecha. Cuando el sensor detecta incluso cuando
no hay nada en el drea de deteccién, puede disminuirse la sensibilidad del sensor girando el potenciémetro hacia la izquierda.

Si la nieve o la lluvia activan erréneamente el sensor, disminuya la sensibilidad de los infrarrojos.
Observe que la sensibilidad para detectar a los peatones también puede disminuir.

E:EPRECAUCION Ajuste la sensibilidad a un valor apropiado al entorno de instalacién.

Sensibilidad de los
infrarrojos

Sensibilidad del radar




