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1. BESCHREIBUNG
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Anschluss

Tiefeneinstellung
Hebelarm
(Innere 3 Reihen)

Anzeige-LED
(Rot , Griin & Blau)

Deutsch

KONFORMITAT MIT NORMEN
EN 12978:2003+A1:2009
EN 16005:2012+AC:2015

DIN18650-1:2010
EN ISO 13849-1:2015
Untersuchung EC-Typ
44 205 13738003

( Zubehor )
Zubehor
{ ( ~) Abdeckung
:
} / Tiefeneinstellung
Hebelarm Montageschablone
(AuBere 2 Reihen)
DIP—SchaIter@ Potentiometer
(Empfindlichkeitsregler)
Installations-
anweisung
Kabel
Bereichsmaske Bereichsmaske Sockel Momez%css[c]? r)auben

(Innere 3 Reihen)

Nichtbeachten dieses Wenn dieses Symbol vom
WARNUNG Symbols kann zu ACHTUNG Benutzer ignoriert wird, kann

ernsthaften Verletzungen dies Verletzungen oder Schiden

oder Tod fiihren. an den Geriten zur Folge haben.

@ Dieses Symbol verweist auf Einstellung erforderlich gemaf3
eine gefihrliche Situation. et EN16005.

75 mm (2,95") = Standard-Montageabstand

10mm

(0.39")

35mm
(137"

25mm  15mm
(0.98"_(0,59")

[ | |

230mm(9.06")
3. LED-ANZEIGEN
Griin Standby.
Griin blinkt Tiirlernfunktion (wenn DIP-Schalter @ 5 EIN).
Griin blinkt (ein Mal) Beim Antworten auf das TEST-Signal.
Blau ROW 4,5 Erkennung.
Rot REIHE 3 Erfassung.
Rot blinkt langsam REIHE 2 Erfassung.
Rot blinkt schnell REIHE 1 Erfassung.
Orange Erfassungsreihe ,ROW1” (,ROW2”, wenn
Tiirlernfunktion EIN) erfasst die Tiirbewegungen.
Orange blinkt schnell Zeigt eine Anderung der DIP-Schalter-Einstellungen an.

Orange blinkt langsam Tiirhaltung steht auf ,,Gedffnet” (wenn DIP-Schalter (Z) 4 EIN) .

(AuBere 2 Reihen)

Erkennungsfenster

4. VORSICHTSMABNAHMEN BEI DER MONTAGE

Griin/Rot blinkt schnell
Griin/Rot blinkt langsam

Fehler interner Sensor.
Das vom Boden reflektierte Infrarotsignal ist sehr schwach.

7. DIP-SCHALTER-EINSTELLUNGEN
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lalal*]al

DIP-Schalter (Y)

2 3 4 1 23 456

lilalala

DIP-Schalter (Z)

v
Z
5

Funktion | DIP-Schalter @ Beschreibung Einstellmoglichkeiten
1 2 Der Sensor erkennt ein unbewegtes Objekt fiir die Prisenz-Timer- 1 2 1 2 1 2 12
Prisenz- v 30 EE Voreinstellung an den inneren 3 Reihen. ) BE 430 EE 60 EQ WEE
. 3¢ 30s . . . . S S S
Timer = |} Stellen Sie den Prisenz-Timer auf 30 s oder mehr ein,
Die Anzahl der Erfassungsreihen kann auf 5, 4, 3, 2 eingestellt werden, 5 file ON 4 file ON 3 file ON 2 file ON
Anzahl der 3 4 je nach den Anforderungen des Erfassungsbereichs. 3 4 3 4 ) 3 4 3 4
| = el IEV S 15 i B
reihen /
Funktion | DIP-Schalter @ Beschreibung Einstellméoglichkeiten
1 2 Wenn mehr als zwei Sensoren in unmittelbarer Nihe zueinander 1 2 1 2 1 2 1 2
Frequenz installiert sind, wihlen Sie zwei verschiedene Frequenzeinstellungen fiir
YA EE die beiden Sensoren aus, um Interferenzen zu vermeiden. YA BE B EE C E E D EE
Unter [11. Zeitdiagramm der Ereignisse] finden Sie umfassende Siclé)erheilt(sausflgang
. . i i itsaus . to Koppler
Sicherheitsau 3 Informationen zum Sicherheitsausgang 3 (Op ppler) 3
-sgang A N.C. E N.O.E % = / Y N.C.E (K- /
- — -
. 4 g:ilj'i:/%eosit]]:gi:;lg;i::i;frarolsignals wird durch eine langsam blinkende 4 Ser Emger 4 Se“ Emgger x
cilexions- ; Wenn Sie diesen niedrigen Reflexionsstatus ignorieren wollen, stellen Sie sedri c
p ¢ Normal enn g g . ¢ Normal \l Niedrige Ref. .,
diagnose orma E den DIP-Schalter auf ,,Niedrige Reflexion” (EIN) ein. orma 5 redrige Re : LED
Einstellung ,,Normal”, gemiB EN16005. IR-Bereich IR-Bereich
Funktion |DIP-Schalter @ Beschreibung Einstellmoglichkeiten

1

Bei der Einstellung ON (Ein), werden Fuliginger, die sich vom Sensor

Tiefenein:

Hebelarm

ACHTUNG Achten Sie darauf, dass Sie beim Wiederanbringen der
Abdeckung nicht versehentlich die Tiefeneinstellungs-
Hebelarme verschieben.

stellung

1 o v 1 o
Montagehohe von 3,0 m| Montage innerhalb von 50 | Stellen Sie sicher, dass sich | Stellen Sie sicher, dass kein | | Modellname HR100-CT Richtunes- fort bewegen, nicht erfasst. v v v
(9,8 FuB) oder tiefer. | mm vom Boden der keine beweglichen Objekte | kondensiertes Wasser auf Erkennungsmethode Aktive Infrarot-Reflexion K & ¥ AUS E Um die Sicherheit fiir FuBgiinger zu gewihrleisten, erkennen | ¢ AUS E . . EIN E C
Abdeckung des Tiirmotors. g:tigglslsungsberelch den Sensor gelangt. Installationshohe 3,0 [m] (9.8 [FuB]) Max erkennung @ gineahheiirstei ur\ls) . diiehrefwe]igtgweElL‘lt:?szlrlixl%ﬁe;ige ‘Sgrl?l%én%ieer 'nl 'nl 'n‘
— —n - Versorgungsspannung | AC/DC 12 bis 24 [V] £10 % 50/60 [Hz] ”Tﬁrlem%u%kﬁon" eingeschaltet is% & =
3,0m [ Energieverbrauch ACI2V-15[VA] Max) AC24V-20[VA] Max) Unter [11. Zeitdiagramm der Ereignisse] finden Sie umfassende Aktivierungsal_lsgang
- (9.8 FuB) Max 50 mm DC 12V - 80 [mA] (Max) DC 24 V - 50 [mA] (Max) . ) Informationen zum Aktivierungsausgang. ) (Opto-Relais) )
Ausgabe-Haltezeit Ca. 0,5 [s] Aktivierungsa
—_ L2 ==> Reaktionszeit 0,1 [s] ~0,2[s] usgang ¥ N.O. 5 ¥ N.O. 5 A ‘ N.C. E z ‘
—= Prisenz-Ti AuBere 2 Reihen| 1 [Sekunden] PR
}{’Venn der Sensor starkem | Sorgen Sie nach Moglichkeit| Sorgen Sie fiir eine Verwenden Sie rasenz-limer Innere 3 Reihen | 2 [s], 30 [s], 60 [s] oder o — - - —
Regen ausgesetzt 1st, dafiir, dass sich Schnee und | minimale Reflexion des umerschlcglhche . OFf Kollekior: 7.5 [mA] (Max) Widerstandslas 3 Stellen Sie die Schnee-Einstellung ein, wenn die Moglichkeit einer 3 3
msmlheﬁ? S]'(e eine Hotron| Regen nicht auf dem Boden | Sonnenlichts auf dem Frequenzeinstellungen fiir ener Kollektor: 7,5 [mA] (Max) Widerstandslast Uberwach- falschen Tiiraktivierung aufgrund von Schneeflocken, fliegenden Blittern
Wetterabdeckung. sammeln kénnen. Boden. —s bena\ch&le Sensoren. Optokoppler (NPN) unesmodus % Normal oder Abfall im TiirschlieBbereich besteht. ¥« Normal Schnee
g ol Ausgang ROW 1,2 Spannung : 55 [VDC] Max. Strom : 50 [mA] Max. 8
&W N Dunkelstrom : 100 [nA] Max. (Widerstandslast)
ROW 2,34,5 |opto-Relais (Nicht Pole) DC 30 [V] 0,1[A] Tiir- 4 Stellen Sie OPEN (Gedffnet) ein, um die Tiir in 4 4
e 'Widerstandslast ) ACHTUNG sfineter Position zu halt .
Maw V2N ;lr\ N Priifeingang 6 [mA] Max. @ 24 [V DC] Offenhallefun ¥ Auto geolineter Position zu halten. Yt Auto Geoffnet
AN X\ "z NS Betriebstemperatur -20 bis +60 [Grad C] ktion
Fiir eine ma)iilmale Effektivitit der Eingangsbereichserfassung installieren Sie den HR100-CT auBen und innen Luftfeuchtigkeit in Betrieb| Unter 891%1 5 Die Tiirlernfunktion ermoglicht, dass die erste Erfassungsreihe auf den 5
wie d.argesle t ) IP-Rate IP54 (Mit Sockel) Tiil TiirschlieBbereich ausgerichtet werden kann, ohne dass Tiirbewegungen ® | Tiir
Seitenansicht Planansicht ® Kategorie 2, Leistungsniveau D nach EN ISO 13849-1:2015 urlern- ¥¢ AUS E erfasst werden. EIN E A
Gowicht 0,25 [kgl(0,55 [Ib.]) funktion Wenn die Tiirlernfunktion eingeschaltet ist, steht die [
L ata . - - Empfindlichkeitseinstellung der inneren Erfassungsreihe nur auf]
p g g
L 00800000 Farbe Schwarz, Silber Maximum, wenn die dufleren Erfassungsreihen aktiviert sind.
i il ] iches Tiirbls . Kabel , Montageschraube 2 Stk., iifar .
Bewegliches Tirblait Bewegliches Turblatt Zubehor Montaveschabfone Installationsanweisune Pr"ufemgang 6 Bei Anschluss an eine Tiirsteuerung ohne TEST-Eingang: Einstellung 6 Mit TEST
= . = Einstellung JeHoch E ,,High” (Hoch). Bei Anschluss an eine Tiirsteuerung mit TEST-Eingang: Y¢ Hoch Ohne TEST > — Ohne TEST
Hinweis: Die Spezifikation kann ohne vorherige Ankiindigung geéndert werden. ’\{Sn iler Einstellung ,,Low” (Niedrig) Siehe [11. Ablaufdiagramm]. (Hoch)g
trsteuerung [N Einstellun iB EN16005 auf ,,Low” (Niedri iedri iediD
5 S g gemill auf ,,Low” (Niedrig). Niedrig Niedrio
6. INFORMATIONEN ZU MONTAGE UND VERKABELUNG aus v
WARNUNG
et Botren Konnen Stomschlige aueen 8. ERFASSUNGSBEREICH UND TIEFENEINSTELLUNG
Achten Sie auf versteckte Kabel unter der Abdeckung des Tiirmotors. Erf: eich Tief tellung: Innere 3 Reihen Erf: bereich Breiteneinstellung Erf: gsbereich Tiefeneinstell . AuBere 2 Reihen
@ Bringen Sie die Montageschablone an, so dass ® Bohren Sie Locher zur Montage @ Wenn Sie den Sensorkorper von seinem Sockel | @ Befestigen Sie den Sensor mit den Hebelarm ST Y — =N =] . . ENT i Y m— = ]| g_ebelzlnlrm
ihre Unterkante biindig mit der Unterkante der (3,5 mme) und Verkabelung (10 mme). abnehmen miissen, heben Sie den Sensorkorper vom | mitgelieferten Montageschrauben. Einstellung /‘ U Bereichsmaske Bereichsmaske \iﬁl - IESte ;ng ih
Tiirmotorabdeckung ist. Sockel ab und kippen ihn zum Abnehmen nach vorn, wie innere | Sl (Innere 3 Reihen) (AuBere 2 Reihen) / ““l duBere 2 Reihen
in der Abbildung gezeigt. 3 Reihen ‘g‘ e /J;l
N\ K
[¢] [¢] Unit : m @ [E5d /Fél Unit : m =
4 3.0 2.0 1.0 2.0 1.0
50mm . s 0 0
® J
50mm S(lycli(tel = @A ®=® @ = S(l:::li(tel +10 Grad] Einstellung [0 Grad] Einstellung
~ ~ 1,0
Breite
A .
. J : - : . § . . i Hrs i S i s 2 . . . . 2,2
®-1 Verkabelung zu einer Tiirsteuerung, die den Sensor testen kann ®-2 Verkabelung zu einer Tiirsteuerung, die den Sensor nicht testen kann L Schmal—
Strom AC/DC 12 —°  Rot AC/DC 12 I:S(Ikr)?l?ebige —o Rot Breit Uni
sk bis 24 [V] bis 24 [V] t:
(beliebige Polung) | oo Schwarz £10% Polung) —=° Schwarz 2,0 2,0 Unit: m 3,0
R2,3.4.,5 Opto- =0 Weil Opto- R2,3,4,5 —o  Weil i .
. Ausgang I:Rclais \-o Griin Relais Ausgang \-o Griin 0 1.0 0.5 0 Unit: m Unit : m 2,0 1.0 0 2.0 1.0 /} 0
mm 13 - RI12 [Kﬁnekw C Gelb(+) % die DI = Kollektor[ K2 Gelb(+) [0 Grad] Efnstcllung [-8 Grad] Binstellun 1.0 [+10 Grad] Einstellun [0 Cirad) Linstelhung
- . tellen Sie die - . %
Schalter-Einstellung @ 6 Ausgang Sender Blau(-) Schalter-Einstellung (Z) 6 Sender | Ausgang Blau(-) /! l 1,0 1,0 Ohne Ohne 1.0
»Test mPE‘}” (Testeingang) Hoch 6 Test-P Grau(+) ,,Test input” (Testeingang) Hoch 0 nicht anschlieBen —  Grau(+) ’ ’ Sockel 2,0 Sockel ’
auf ,,Low” (niedrig) @ Priifeingang E auf , High” (hoch) @ ) ) ockel ocke
Vgl. Abschnitt 7 — DIP- L Test-N Braun(-) Vgl Abschnitt 7 — DIP- L. nicht anschlieen —o Braun(-) Tiir
Schalter-Einstellungen. Niedrig Schalter-Einstellungen. Niedrig 2.0 2,0 < X 3,0 2,0
2,2 2,2 ' 2,2
® Verstauen Sie die Anschliisse in den dafiir @ Bringen Sie die Abdeckung wieder an.
vorgesehenen Bereichen.
3,0 3,0 Breit 3,0

! ji ACHTUNG

Die oben dargestellten Erfassungsbereiche zeigen die tatsdchliche Position der Infrarotstrahlen.
Umgebung der Sensorinstallation, dem erkannten Objekt und den Sensoreinstellungen. Bitte vergewissern Sie sich, dass der Erfassungsbereich gemidfs EN16005 eingestellt ist.
Stellen Sie hierzu den Erfassungsbereich von Reihe 1 direkt vor der bewegten Tiir ein, wihrend 'Eingangsbereich erfassen' AUSgeschaltet ist, oder stellen Sie den
Erfassungsbereich von Reihe 2 direkt vor der Tiir ein, wihrend 'Eingangsbereich erfassen’' EINgeschaltet ist.

Der tatsdchlich beobachtete Erfassungsbereich variiert abhingig von der




9. STROM EINSCHALTEN UND EINSTELLUNG DER ,,TURLERNFUNKTION” 12. TUR-WARTUNGSARBEITEN 13. SELBSTDIAGNOSEFEHLER

g;l;;::f}fgi}:;?rlfggnullgtsé}glsm E @ 5 :g,;l;;ll:l:;gt};llltlt(t;(inl) lllg-tsélz lter-Einstelluneen E @ 5 Wenn Sie Tiirwartungsarbeiten durchfiithren, wihrend der Sensor der Technische Probleme des HR100-CT-Sensors werden durch das Blinken einer griinen/roten LED angezeigt.
Einstellun oen. ' "’ en: Tiirsteuerung fir einen Sensortest unter Strom steht, versichern Sie Die Blinkfrequenz kennzeichnet die Art des Problems wie unten angefiihrt.
Bei Stromzufuhr AN, leuchtet die durchgehend griine BEibsl'mf(mZ&J TES I\(]j Sig[:jahsifrt‘ die Die griine LED blinkt fiir 37 s, wihrend der ,, Tiirlernprozess” Tiirlernprozess abgeschlossen. sl dass die DiPSehalter wie folet eingestelt sind Blinkf LED U h
LED auf und zeigt damit an, dass der Sensor sich im r(”)l}ur»glffgg”?Si ool o Relnis die. aus “i fiihrt wird ’ ” P Sensor fn Standb %Mo dus. P iinucis Denken Sie daran, die DIP-Schalter wieder auf ihre Inkirequenz rsache
Standby-Modus befindet und zur Erfassung bereit ist. ”Tiirlernfunklit%n" gestartet wird. usgetuhrt wird. y us. urspriingliche Einstellung zuriickzusetzen, nachdem die Tiir-
— 3 3 Wartungsarbeiten abgeschlossen sind. Griin * * * * * Ersetzen Sie den Sensor.
® Durchgehend griine LED & Rot blinkende LED /8¢ Griin blinkende LED & Griin blinkende LED | @ Durchgehend griine LED @ @ Schnell
DIP-Schalter DIP-Schalter
— e PRI SE m T Rot _Jae_[we_[el T _
— o o — o !HoHH B T -~
[ | e e S| 5 = 7 Uberpritfen Sie, ob der Empfindichkeits-
[ —— (| o ()] o E é Niedsise ﬁ Griin IT‘ IT‘ Po;en]t(il(?n?eter a;f Zein Is\/[aximum ei?gestellt ist,
—— == == == = 2 £ Langsam und aktivieren Sie den Sensor ernet.
[E—— ; - Ref. ¢ Rot * * »* Wenn der Fehler weiterhin auftritt, stellen Sie
Siehe [7. DIP-Schalter-Einstellungen]. DIP-Schalter ® 4 auf Niedrige Reflexion”
Priisenzerkennung: Es dauert nach dem Einschalten des Prisenzerkennung: Wihrend des ,, Tiirlernprozesses” schalten die duleren 4 Erfassungsreihen des HR100-CT- ” .
Sensors ca. 10 Sekunden, bis die Prisenzerkennung fiir Sensors 10 Sekunden nach der Stromzufuhr von Bewegungserkennung auf Prisenzerkennung um. Nach Abschluss
a]]elEr‘fass{Jngsreihen ein:gel;aitet wird. ACHTUNG g&:;s,é':‘lizi;lrekr:rll);grzleszz" schaltet die innere Erfassungsreihe der ,,Tiirlernfunktion” von Bewegungserkennung auf
Wenn jemand vor Ablauf der 10 Sekunden den g um. . I . . . 14. FEHLERSUCHE
Erfassunesbereich betritt, ist die Pri Kk 5 Ausfall und Wiederherstellung der ,, Tiirlernfunktion”: Wenn eine Person den Erfassungsbereich wihrend des
gsbereich betril, 1t die Prasenzerkennung, - Tiirlernprozesses” betritt, wird der Prozess moglicherweise nicht erfolgreich beendet. In diesem Fall fiihrt der Probl Méslich h Lé
Sekunden nachdem die Person den Erfassungsbereich Sensor den ,, Tiirlernprozess” anhand von drei Tiiraktivierungen durch Personen durch, um ein exaktes Bild der roblem LED-Status bgliche Ursache osung
verlassen hat, funktionsbereit. offenen und geschlossenen Position der Tiir zu erhalten. Die Tiir 6ffnet sich nicht Der Sensorstecker ist nicht richtig verbunden. Stecker festziehen oder erneut anschliefen.
@ Wenn die Tiirlernfunktion eingeschaltet ist, steht die Empfindlichkeitseinstellung der inneren Erfassungsreihe nur auf wenn eine Person den AUS Falsche Netzspannung. Sensor korrekt mit Strom versorgen. (AC/DC 12-24 V)
Maximum, wenn die duBeren Erfassungsreihen aktiviert sind. Erfassungsbereich betritt. Falsche Sensorverkabelung, Sensorverkabelung genau priifen.
Allgemeine VorsichtsmaBnahmen: Brx ot sieh Objekt bewegt sich im Erfassungsbereich. Das bewegliche Objekt aus dem Erfassungsbereich entfernen.
Schalten Sie die Stromversorgung des Sensors bei der Durchfiihrung der folgenden Arbeiten aus. ROTS (‘j’:ﬁ\’lELLES Empfindlichkeit zu hoch fiir die Installationsumgebung. | Sensorempfindlichkeit geringer einstellen.
3% Wenn die Bodenbedingungen geindert werden, beispielsweise durch Platzieren einer Matte auf dem Boden D}:e Tiirk 6ffn§t UndéChh;m sich BLII:leEN Staub, Frost oder Wassertropfchen auf der Sensorlinse. | Sensorlinse reinigen und wenn nétig Wetterschutz anbringen.
: I r » 0 Jurch : ! : ohne erkennbaren Grun oder - - - p — - P
& Wenn das Muster des Erfassungsbereichs oder die Sensor-Empfindlichkeit angepasst wird. (,,wie von Geisterhand”). ROT LANGSAMES Der Erfassungsbereich iiberschneidet sich mit dem Unterschiedliche Frequenzeinstellungen fiir die einzelnen
? BLINKEN Bereich eines anderen Sensors. Sensoren sicherstellen.
10. UBERPRUFUNG DES BETRIEBS O sch e Erfassung von Schneeflocken, Insekten, Blittern usw. | DIP-Schalter Z) 3 Uberwachungsmodus auf ,,Schnee” stellen.
Fiihren Sie nach der vollstindigen Installation einen ,,Gehtest” im Sensorerfassungsbereich durch, um seine Lage zu Empfindlichkeit X‘f’fer?;: {ngl%lRSX}Il\lIl(e}% oder ORANGE Erfﬁssungsreihe a:?ow!” (,ROW2” wenn o ) Erkennungsticfe fiir dic inneren 3 Reihen weiter entfernt von der Tiir cinstellen.
priifen. Befindet sich der Erfassungsbereich nicht an der gewiinschten Stelle, stellen Sie ihn, wie in Abschnitt 8 erldutert, ’ - »Tirlernfunktion” AN) ist zu nahe an der Tiir fokussiert.
neu ein, oder erhohen Sie die Anzahl der Erfassungsreihen durch Nutzung der DIP-Schalter ® 3 und 4. Ist der ROT Der Erfassungsbereich wird geindert, wihrend der Sensor wieder einschalten oder Prisenz-Timer auf 30 oder 60 Sekunden
Erfassungsbereich noch immer nicht wie gewiinscht, konnen Sie die Sensorempfindlichkeit durch Drehen des ROT'S (?SIEI\IIELLES Prisenz-Timer auf Unendlich (o) eingestellt ist. einstellen.
Potentiometers im Uhrzeigersinn erhdhen. Erfasst der Sensor etwas, obwohl sich nichts im Erfassungsbereich befindet, BL[I:I1KEN Falsche Sensorverkabelung. Sensorverkabelung genau priifen.
3 - 3 3 3 M 3 1 oder
kann die Sensorempfindlichkeit durch Drehen des Potentiometers gegen den Uhrzeigersinn verringert werden. ROT LANGSAMES . - ) Hochreflektierende Objekte aus dem Erfassungsbereich entfernen oder
BLINKEN Sattigung des reflektierten Signals. . . . .
Sensorempfindlichkeit geringer einstellen.
11. ABLAUFDIAGRAMM SCHNELLES BLINKEN
Tiir 6ffnet sich und bleibt offen. " GRUN/ROT Fehler interner Sensor. Sensor ersetzen.
Sicherheitsausgang Reihe 1,2 / Testeingang
N . . LANGSAMES BLINKEN | Reflexion des iibertragenen Infrarot-Signals vom Sensorempfindlichkeit erhbhen 0(_ier ]_DIP—Schalter ® 4 ,,Reflexionsdiagnose”
|n| 'nl GRUNROT Boden ist zu niedrig. von ,,Normal” auf ,,Low Ref.” (Niedrige Ref.) stellen.
DIP-Schalter ® 54321 54321 54321 54321 54321 ORAN%EILI\?&%SAMES Einstellungsmodus (DIP-Schalter (Z)4 auf AN). DIP-Schalter (Z) 4 ,,Einstellungsmodus™ ausschalten (OFF).
: : NICHT-
Sicherheitsausgang STROM AUS ERFASSUNG ERFASSUNG NICHT-ERFASSUNG

15. HR100-CT EU KONFORMITATSERKLARUNG

3
. e Gelb e Gelb - Gelb e Gelb - Gelb e Gelb
N.O. B p 44 Y CK X CK b <4

. ammm Blau % ammm Blau e Blau . ammm Blau e Blau "% emm Blau Zusammenstellung der technischen Datei (EG) Beschreibung des Produkts:
David Morgan HR100-CT Kombinierter Bewegungs- und Prisenzsensor fiir die Aktivierung und Sicherung automatischer Tiiren.
, -emm Gelb - Gelb . -emm Gelb - Gelb . -emm Gelb - Gelb Hotron Ireland Ltd. Als Technologie wird die Aktive Infrarottechnik verwendet
N.C. E x!.,_ Blau CK_ Blau ><X!-,_ Blau ><cK_ Blau XE-,_ Blau CK_ Blau 26 Dublin Street, Carlow, Ireland
Tel: +353-(0)59-9140345  Fax: +353-(0)59-9140543
ERFASSUNG als
TEST-REAKTION Reaktion auf Erfiillte Richtlinien:
A N| TEST RICHTLINIE 2006/42/EG
T1 T2 DIN 18650-1:2010 Automatische Tiiren fiir den Personendurchgang - Teil 1: Produktanforderungen und Priifverfahren
Priifeingang V V EN 12978:2003 +A1:2009 Tiiren und Tore - Schutzeinrichtungen fiir kraftbetitigte Tiiren und Tore - Anforderungen und Priifverfahren
DIP-Schalter @ ENISO 13849-1:2015 Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen - Teil 1: Allgemeine Gestaltungsgrundsitze (ISO 13849-1:2015)
NICHT-TEST TEST NICHT-TEST EN 16005:2012+AC:2015 Kraftbetitigte Tiiren - Nutzungssicherheit - Anforderungen und Priifverfahren
Untersuchung EC-Typ Nr. 44 205 13738003
6 Grau  Sensor Grau  Sensor " "
Angegebener EC-Typ zertifiziert von: Verwendete harmonisierte Normen: Sonstige technische Normen:
Hoch E Stromfluss-Unterbrechung x x 0044 TUV NORD CERT meH, EN ISO 13849-1:2015 DIN 18650-1:2010
Brau;' Brau;' Division TechnologyAm TUV1 EN 16005:2012+AC:2015
Essen 45307 Deutschland Ort der Erklirung Erklirung von Datum
Grau  Sensor Grau Sensor Grau  Sensor HOTRON GROUP Honda Electron Co., LTD. Hitoshi Takagi 30. Juni 2022
Versorgung DC 12 bis 24 V, 1-23-19 Asahimachi, Machida-shi, Direktor (Qualititssicherung)
Niedrig E Stromfluss von Grau nach x Tokyo 194-0023, Japan
T1 : 10+1 [mSec] Anw Braun. el . . . S
T2 : 111 [mSec] Anw Braun b—— Braun Braun b—— <Haftungsausschluss> Der Hersteller iibernimmt keine Haftung fiir die folgenden Punkte. .
1. Falsche Interpretation der Installationsanweisung, falscher Anschluss, Nichtbeachtung der Anleitungen, Anderungen an den Sensoren und unsachgemé@e Installation.
Aktivierungsausgang Reihe 2, 3, 4, 5 2. Schéden durch unsachge_miiBen Transport. )
L 3. Unfille oder Schiden, die durch Brand, Verschmutzung, zu hohe Spannung, Erdbeben, Gewitter, Hochwasser und andere Katastrophen verursacht werden.
4. Entgangene Unternehmensgewinne, Unterbrechungen der Geschiftsablidufe, Verlust von Geschéftsdaten und andere finanzielle Verluste, die durch die Verwendung
(] oder Fehlfunktionen des Sensors verursacht werden.
s Inl & 5. Entschidigung tiber die Hohe des Kaufpreises hinaus in allen Fillen.
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