. ' ord (" Hacer caso omiso de este H: iso deeste )
15. RESOLUCION DE PROBLEM | MP-10362 | 20.12 ] Espan NORMAS APLICADAS ADVERTENCIA simbolo puede ocasionar /N PRECAUCION. simbolo puede ocasionar
EN 12978:2003 +A1:2009 lesiones graves ¢ incluso lesiones graves o daios en

Problema Estado del LED Posible causa Solucién . EN 16005:2012+AC:2015 mortales el equipo
H‘*.T RON c € DIN 18650-1:2010 @ Se debe prestar una atencion EN16005 Ajuste necesario para cumplir con

El conector del sensor no se ha conectado correctamente | Apriete o vuelva a conectar el conector. \/
La puerta no se abre cuando

- EN ISO 13849-1:2015 \ especial cuando aparezca este simbolo la norma EN16005 Y,
! OFF " - S - . 1. 19, Examen CE de tipo
una persona entra en el 4rea Tension del suministro eléctrico incorrecta Aplique la tension adecuada al sensor. (CA: 12-24 V, CC: 12-30 V) S SR_3 _ER SSR-3-ER 2. DIMENSIONES
de deteccion

Cableado del sensor incorrecto Compruebe dos veces el cableado del sensor R — 75 mm (295") = punto de montaje estindar
Objeto en movimiento en el area de deteccion Retire el objeto en movimiento del area de deteccion. Manu al de usuario (traduCCIOH) (20 ;ﬂ;(ﬁgﬂ; (3]5 m l(g) m
0w 0 (13| 030"
La puerta se abre, Sensibilidad demasiado alta para el entorno de la instalacion | Reduzca el ajuste de la sensibilidad del sensor Sensor combinado para detectar movimiento y presencia, para la activacidon T il
La puerta se abre y se cierra ROJO o AZUL Limpie con un trapo la lente del sensor ¢ instale un cobertor impermeable si ; Aes ; ; : :
Sin motivo aparente Polvo, escarcha o gota de agua en la lente del sensor . o y seguridad de pertas automaticas, incluidas las salidas de emergencia.

(deteccion fantasma) La puerta se cierra, El érea de deteccion coincide con la de otro sensor Aseglirese de que cada sensor posee un ajuste de frecuencia distinto y proceda 1. DESCRIPCION
VERDE al ajuste para solapar el area de radar mediante el angulo y el volumen.

Deteccién de nieve, insectos, hojas, etc. Ajuste el conmutador dip (X) 8 del modo de supervision en “nieve” Cobertor Accesorios pulll
La fila de deteccion “FILA 17 (“FILA 2” cuando esta . . . . .
Cuando la puerta se abre - “ .. o e e Ajuste la profundidad de la deteccion para las 3 filas internas mas
o se cierra, LED NARANJA NARANJA activado el “aprendizaje de entrada™) estd orientada alejadas de la puerta. 3. INDICADORES LED
demasiado cerca de la puerta. . :
- - - \_/ Plantilla de montaje Verde En espera
El 4rea de deteccion cambia, mientras el ajuste del Vuelva a encender el sensor o cambie los ajustes del temporizador de o T\ X . Aprendiza d ® { en “ON”
temporizador de presencia infinito oo esta en uso. presencia de 30 a 60 segundos il Verde intermitente prendizaje de entrada (¥) 7 esté en “ON”)
Cablcado del - C be dos < ol cableado del sens Indicadot LED Vent de deteccid d Verde intermitente (una vez) Al responder a la sefial de PRUEBA
ROJO ableado del sensor incorrecto orAnprue e AOS veces e ?a eado e' sensor _ - (ropo 1i:/2€1:r((i)er3 o) Vent ;n;ria e e'e(%(:lon por rlz;{ar Lnstrveciones Azul Deteccion por RADAR ()5 estd en “ON”) / RADAR o FILA
Saturacién de sefial reflejada Retire los objetos muy brillantes del area de deteccion o disminuya ]O, y entana de deteccion infrarrojos (IR) de instalacion 3 de infrarrojos. Deteccién (® 5 esté en “OFF™)
el ajuste de sensibilidad del sensor B . Rojo Deteccion FILA 2,3 () 5 esté en “ON”) /
AZUL Objetos en movimiento en el 4rea del radar Retire los objetos en movimiento. Potenciémetro . . Potenciémetro - Deteccion FILA 2 ((Y) 5 estd en “OFF”)
(nivel de sensibilidad de los infrarrojos) (nivel de sensibilidad del radar) Cable Rojo intermitente Deteccién FILA 1
La puerta se abre PARPADEO, VERDE/ Error interno del sensor Sustituya el sensor Conector Tornillos de W Naranja La fila de deteccion “FILA 1” (“FILA 2” cuando el aprendizaje
y permanece abierta ROJO RAPIDO Samontaje (2 uds.) de entrada esté activado) detecta el movimiento de la puerta
PARPADEO VERDE/ | El reflejo de la sefial de infrarrojos transmitida Aumente la sensibilidad del sensor o cambie el conmutador dip ® 7 de los T‘;“!ln(‘}“ d‘: ) Naranja intermitente (rapido)  Indica un cambio de los ajustes del conmutador dip
- : Tyt DU e e N montaje (2 uds. . -
ROJO LENTO desde el suelo es demasiado bajo Diagnosticos de reflexion” de “Normal” a “Ref. baja 7 NARANIJA intermitente
A A - A - - — Conmutador di ‘\—/ lentamente La apertura de puerta esta activada 6 estd en “ON”
NARANIJA intermitente | Apertura de la puerta (conmutador dip (Y) 6 ajustado | Cambie el conmutador dip (Y) 6 de “Apertura de la puerta” a “Automético” P @ Unidad de DDDG ( e) - pe p @ )
. Verde/rojo intermitente (rapido) Error interno del sensor
(Ientamente) en abierto) : : sensor del radar DD DD Verde/rojo intermitente (lento) La sefial de infrarrojos reflejada desde el suelo es muy baja
EDU-0004 Conmutador le@ Unidad de sensor Torpillo de ajuste de profundidad ! ! ! Y24

de infrarrojos  de deteccion: 4rea de infrarrojos Iﬁé‘iﬁiﬂv&pﬁ‘f@a 5. ESPECIFICACIONES TECNIC AS

m Especificaciones comunes
—_— DECLARACION UE DE CONFORMIDAD 4. PRECAUCIONES DE MONTAJE Nombre del modelo SSR3-ER
N N N B 3 Altura de instalacion 3,5 [m] (11,5 [ft]) max.  Conformidad con la norma EN16005 = 3,5 m
Equipo radioeléctrico: ?gﬁa(‘ﬁ ‘;’%‘;‘?fﬂiﬁos fr{ih&f 53(} 1::3“&"‘”13 a af[‘c) ?;?%g;esznden‘igeiﬁg }:ﬁg Ase(%”rese,qe q”ellla Tension de alimentacion CA: de 12224 [V] CC: de 12 a 30 [V] = 10 % 50/60 Hz
A - . S 8 B S as e e vimie
SSR-3-ER Sensor combinado para deectar movimiento y presencia,para Ia activacion inferior del cobertor del | on ol drea de deteccion  |alsemsor. o | [ Consumo e energia CAde 12 V-25 [VA] (mix)  CA de 24 V-25 [VA] (mix)
y seguridad de puertas automaticas, incluidas las salidas de emergencia. __— motor de la puerta 7 / S g CC de 12 V-150 [mA] (méx.)  CC de 30 V-80 [mA] (méx.)
Fabricacion: INFRARROJOS Relé con aislamiento optico sin polo
HOTRON GROUP Honda Electron Co., Ltd. 3.5m @ (salida de seguridad) Tension: 48 [V CC] max. o
1-23-19 Asahimachi, Machida-shi, Tokio 194-0023, Japon = (11,5 ft) Corriente: 300 [mA] méx. (carga de resistencia)
50 mm méx. Salida Relé con aislamiento 6ptico sin polo
Esta declaracion de conformidad se publica bajo la exclusiva responsabilidad del fabricante. del Tension: 48 [V CC] max.
| - Salida d contacto | Corriente: 300 [mA] max. (carga de resistencia)
. . alida de
| Objeto de la declaracién: activacion 1 Relé con aislamiento optico sin polo
Sensor para puertas . ;
507 pard puertas Si se expone el sensor | Si es posible, asegurese Asegurese de que se | Utili just d RADAR Salida de Consion: 18 &y ool max.
. L, . . . . L 0 O > ul e Ice unos ajustes de pulsacion| Corriente: 300 [mA] max. (carga de resistencia)
scl:r?mccltl(t)cdgcleliadlcjfllia;s-cmn descrita anteriormente se ajusta a la legislacion de armonizacion gxgggi:;mn%;?a,gfoﬂi‘gg d? que no se acumule refleja el minimo de luz | frecuencia distintos para los Frecuencia de salida 100 Hz, ciclo 1:1
Directiva 20i4/53/UE Directiva sobre equipos radioeléctricos un cobertor impermeable nieve ni agua en el suelo. solar del suelo sensores cercanos entre si Salida de Sali‘,l'f‘ de | Tension de salida: Min. 3,2 [V CC] a 10 [mA]
Directiva 2006/42/CE Directiva de maquinas de Hotron . /( activacion 2 | tension Tension en circuito abierto 7 [V CC] max.
Directiva 2011/65/UE (UE) 2015/863 Directiva sobre restricciones de sustancias peligrosas ’:} Entrada de prueba 6 [mA] max. a 30 [V CC]

Temperatura de funcionamiento | De -20 a +60 [°C] (de -4 a 140 °F)
Humedad de funcionamiento Por debajo de 80 %

Normas armonizadas pertinentes aplicadas: _ %,/
EN 300 440 V2.2.1 Dispositivos de corto alcance (SRD). | —

Equipos radioeléctricos utilizados en la gama de frecuencia | Calificacion TP P54
de 1 GHz a 40 GHz. . | N Q\‘*‘ Categoria Cat.: 2, PL: d (infrarrojos); cat.: 2, PL: d (radar) segtin norma EN ISO 13849-1:2015
Norma armonizada para el acceso al espectro de radio | “‘QQQ Peso 0,56 [1b] (0,26 [kg])
EN 301 489-1V2.2.3 Compatibilidad.electmmagn.ética (CEM): ) | — — — - - — Color BL: negro, S: plateado
norma para equipos y servicios radioeléctricos. Para maximizar la efectividad del aprendizaje de entrada, instale el SSR-3-ER | Sienel campo de det39010n Cable. tornillos d o (2 uds.). plantilla d @
Parte 1: requisitos técnicos comunes. fuera y dentro tal y como se muestra a continuacion. o cerca de ¢l ({x;stc alglin Accesorios i"]‘;":éc?;‘n]'esoge 1;:?;{2;{;( aélh:é}vg SZY; x;ésec:;:r:izjz?;ea
EN 301 489-3 V2.1.1 Compatibilidad electromagnética (CEM): element(:v metdlico, este Especificaciones: parte de infi T del E ificach T harte de radar del
norma para equipos y servicios radioeléctricos. @ puede afectar negativamente SPecl icaciones: ‘?ar e de infrarrojos del sensor specificaciones: parte de radar del sensor
Parte 3: requisitos especificos para equipos de corto alcance (SRD) ) a la parte de radar del sensor| |Método de deteccion Reflectante por inframojos activos Método de deteccis Método Doppler: (deteccion
que operan en frecuencias entre 9 kHz y 246 GHz. [C— Fiemsaedas — | SSR-3-ER. Tiempo de retardo de salida | 0,5 [segundos] aprox. ctodo de detecclon | de cuerpo en movimiento)
EN 62368-1:2020 Equipos de audio y video, de tecnologia de la informacion y la Hoja de la puerta Hoja de la puerta Tiempo de respuesta 0,1 ~0,2 [segundos] W ia de ion| 24,15 [GHz]
comunicacién. Parte 1: Requisitos de seguridad en movimiento en movimiento Temporizador [FILA 1, FILA 2] 2, 30, 60 [segundos] 0 o [Tiempo de retardo de salida | 1,5 [segundos] aprox.
EN 12978:2003+A1:2009 Puertas industriales, comerciales, de garaje y portones. Dispositivos Vista lateral Vista en planta dey ia [FILA 3 2 [segundos] Tiempo de respuesta | 0,1 ~ 0,2 [segundos]
de seguridad para puertas y portones motorizados. Requisitos Nota: La especificacion puede ser modificada sin notificarse previamente.
y métodos de ensayo.
EN 16005:2012+AC:2015 Puertas automaticas peatonales. Seguridad de uso. Requisitos y métodos 6' INFORM CION DE M AJE BLE DO
de ensayo
DIN18650-1:2010 Puertas peatonales automaticas ADVERTENCIA . . .
Parte 1: Requisitos del producto y métodos de ensayo Realizar perforaciones puede provocar descargas eléctricas.
EN ISO 13849-1:2015 Seguridad de la maquinaria: partes de los sistemas de control Tenga cuidado con los cables que se encuentran dentro del cobertor del motor de la puerta.
relativas a la seguridad. o
Parte 1: Principios generales para el disefio (ISO 13849-1:2015) (D Fije la plantilla de montaje de forma que el borde (2 Realice los orificios de montaje (3,5 mm )| (3) Extraiga el cobertor del sensor como se indica (4) Fije el sensor con los tornillos de
Firmado pory ennombre de: ~ Honda Electron Co., Ltd. inferior quede alineado con el borde inferior del y de cableado (10 mm o). en la ilustracion. montaje suministrados.
Lugar y fecha de publicacién: ~ Machida, Tokio, Japon, 30 de octubre de 2020 cobertor del motor de la puerta. Eleve el sensor desde //
Nombre: Teruya Morimoto
¥ c . el cobertor.
Cargo: Director (control de calidad) o 0 i
| v Destornillador
' 7. Mrnimaor— 1 o plano
A Hendidura en la base

< Exencion de responsabilidad > El fabricante no asumira responsabilidad alguna en los siguientes casos.

. ., . . . ., - . . R ., . . @ -1 Cableado a un controlador de la puerta que pueda probar el sensor @-2 Cableado a un controlador de la puerta que no pueda probar el sensor
1. Mala interpretacion de las instrucciones de instalacion, conexion incorrecta, negligencia, modificacion del sensor e instalacion inadecuada. ) Iy 0RO . i .
-3 H : OFF Alimentacion [ CA:12a24[V]+10% — Rojo Alimentacion [CA:12a24[V]+10% —© Rojo
2. Dafos ocasionados por un transporte inadecuado. E (sin polo) (C:12230[V]£10% g Negro OFF E (sin polo) CC:12230[V]£10% —o Negro
3. Acci_dentes o daﬁo_s ocasionadqs por ‘incendio,. contaminac.i(')_n, tensién‘ anorm‘al, terrerr_lotos, tonneqtas, viento, inupdaciones u otras causas de fuerza mayor. ON Salida de Ei:;(]:lmo spico —o Blanco ON Salida de Eﬂir:‘?:nw —o Blanco
4. Pérdida de ganancias empresariales, interrupcion de la actividad, pérdida de informacion empresarial y otras pérdidas financieras ocasionadas por la utilizacion activacion 1 (sin polo) Verde activacion 1 éptico (sin polo) ¥—o Verde
del sensor o por un funcionamiento incorrecto del mismo. Salida de Relecon | —o Amarillo Salida de Relé con —o Amarillo
, ., N i C:‘ seouridad al_slamlento optico <:| seeuridad aislamiento
5. Cuantia de la compensacion superior al precio de venta en todos los casos. g (sin polo) Azul g optico (sin polo) Azul
4 N\ Entrada de Prueba-P Gris (+) no conectar —o Gris
[ Nota JEN16005 prucba Prucba-N Marrén (-)  Nota ] no conectar —o Marrén
HOTRON HO m RON c 0_' L T Establezca el ajuste d¢ “Entrada de prucba” Salida de + ©—0 Rosa Establezca el ajuste de “Entrada de prucba” Salida de + ©—° Rosa
del conmutador dip 8 en “ON activacion 2 - Azul celeste del conmutador dip ® 8 en “OFF = activacion 2 - Azul celeste
@ Seccion de ref. 7, Ajustes del conmutador dip. Seccion de ref. 7, Ajustes del conmutador dip.
Fabricante VENTAS Europa (6)1nstale los conectores en el espacio facilitado. (7Sustituya el cobertor. % Extraccion del cobertor tras la instalacion (DEmpujar \
HOTRON CO.,LTD. Hotron Ireland Ltd.
1-11-26 Hyakunin - Cho, Shinjuku-Ku, Tokio, Japon 26 Dublin Street (2nd Floor), Carlow (Irlanda) MP-10362 ‘ 20.12 ‘ () Tirar <\D_ }estomillador plano
Teléfono: +81-(0)3-5330-9221 Teléfono: +353-(0)59-9140345 \
Fax: +81-(0)3-5330-9222 Fax: +353-(0)59-9140543 (@) Tirar S
\____ URL: http://www.hotron.com URL: http://www.hotron.com ) @Empujar/
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7. AJUSTES DEL CONMUTADOR DIP 11. DIAGR DE TIEMPO DE ACONTECIMIENTOS

) Salida de seguridad / entrada de prueba 0
A1 i i A" i i ™ y ‘
© 123456738 © 123456 738 y ° °
¢ = Ajuste predeterminado Conmutador dip @ Conmutador dip@ / Inl lnl
Funcié Conmutador D s Posibl . de aiust Conmutador dip ® 321 321 321
uncion . escripcion 0sibles opciones de ajuste o . . .
‘ dip (X) P P ! Salida de seguridad OLIMENTACION | SIN DETECCION DETECCION SIN DETECCION
gllgr)arm] 08 El sensor detectara un objeto estacionario para el ajuste del temporizador - o - . ] -
Temporizad e 30sE B de presencia preajustado en las 2 filas internas. 2 B 5 2305 EE 60 SE E NC B == Amarillo :Amarlllo === Amarillo : Amarillo === Amarillo Amarillo
e s T g oo s a aE e S— e — — -
resencia ’
P o—amm Amarillo Q——Amarlllo Amarillo .—— Amarillo Amarillo o—=mm Amarillo
Cantidad El nimero de filas de deteccion por mfrarrcgos activas puede configurarse N.O. N\ s s N\
antida % R3 E E en 3,2 o 1 en funcién de los requisitos del 4rea de deteccion. ~R3 E 5 R2 EE Solo Fila IE E R3 EE Azul AZUI Azul Azul Azul Azul
fie filas fie 2 Cuando solo se esté usando la Fila 1, ajuste el aprendizaje de entrada 6 RESPUESTA DE
infrarrojos 3 4 (conmutador dip @ 7) en “OFF”. 3 4 3 4 3 4 3 4 PRUEBA
[\ N 5
Frecuencia Cuando haya instalados dos sensores muy cerca uno del otro, T1 T2 QEEESSLOP%ICJ%%%
¥ A seleccione diferentes ajustes de frecuencia para cada sensor para evitar YA B Entrada de prueba v 4 P
fie‘ ) interferencias cruzadas.
infrarrojos 5 5 5 SIN PRUEBA PRUEBA SIN PRUEBA
Consulte [11. Diagrama de tiempo de acontecimientos] para obtener mas Salida de seguridad (relé con aislamiento optico) Gris Sensor Gris  Sensor Gris  Sensor
. detalles sobre la salida de seguridad. YN.C. E Conmutador di
Sahdf‘ de * NAC.E / onmutador ¢ip ® OFF Corte la corriente
seguridad ¢ NO. E / /I Ajuste de entrada «X X
n de prueba Marrén Marrén ——— Marrén
Un LED de parpadeo lento rojo/verde indica una sefial de infrarrojos Transmlsor Receptor Transmisor Receptor Gris ~ Sensor Gris ~ Sensor Gris ~ Sensor
de reflexién baja. ) . T1: Ap. 10£1 [ms] Al suministrar de 12 a 30 V CC — —
Dlagnést};os ¥¢ Normal E Corllsultc la seccion [13] para ver como se puc'dc usar el ajuste “Ref. baja” ¥t Normal E Ref. baja E o T2: Ap. 11+1 [ms] ON ¢l caudal de corriente pasa de gris .x
de reflexion durante el mantenimiento de rutina de la puerta. a marron.
7 Punto de infrarrojos Punto de infrarrojos 8 ’ Marron ——- Marron Marron ——
Para cumplir la norma EN16005, ajuste en “Normal”

Ajistelo en “Nieve” en situaciones en las que se puedan producir Salida de activacién Conmutador dip ® 5en ON Conmutador dip ® 5 OFF
Modo de ¢ Normal activaciones falsas de la puerta causadas por la caida de nieve, hojarasca ¢ Normal Ni **
o o0 basura en el area de deteccion. leve * ’ ’
supervision 3 3 3 * Ty - T |
* y y y
Funcién Conm}ltador Descripcion Posibles opciones de ajuste L
dip 321 321
R, \ . ) ALIMENTACION - . ALIMENTACION . .
Deteccién de (djaa:ctllj(;ofste en “ON”, no se detectaran los peatones que se alejen Conmutador dlp@ DESCONECTADA SIN DETECCION DETECCION ALIMENTACION SIN DETECCION DETECCION
direccion del bt ONE @—emmm Blanco Bl Blanco @—ammm Blanco o—amm 3] Bl
RADAR 1 @—amm Blanco : anco : anco
Salida de activacion 1 NO. E E \0—— Verde \o—— Verde Verde \0—— Verde \D—— Verde Verde
Esta funcion evita que el sensor detecte movimiento paralelo a la puerta. contacto N.C. E E @—ammm Blanco : Blanco @—emm Blanco @—emmm Blanco : Blanco @—amm Blanco
Trafico 3 1 \o—— Verde Verde Verde Verde Verde Verde
cruzado del * OFFE
RADAR 2 _d -4 Salida de activacion 1 B E
¢ @—emmm Blanco Blanco o—amm Blanco @—ammm Blanco Blanco @—amm Blanco
Area del RADAR Area del RADAR . \ mn E M M mn Y \
3 4 Verde Verde Verde Verde Verde Verde
Elija una de las tres salidas: salida del contacto, salida de pulsacion ) o ) o
(salidas de emergencia) o salida de tension (salidas de emergencia). Salida de activacion 1 Sahda de activacion 2
Cuando esté ajustado en salida del contacto, elija entre “N.O.” 0 “N.C.” [ Salida de activacion 2 E E i.__ Rosa a~ Rosa o—emmm Rosa o—emmm Rosa = Rosa o—emmm Rosa
Salida de A Y¢N.O. . . . Azul Azul Azul Azul Azul
activacion *NO. EE Salida del Sallda .de Salida de 3 4 cclc te / celeste celeste celeste / celeste celeste
3 4 contacto pulsacmn tension
N.C.
3 4
12. EXPLICACION DE LA SALIDA DE SEGURIDAD Y ACTIVACION CON CONMUTADOR DIP ® 5
Seleccione como se configura la salida de activacion. RADAR + filas infrarrojos 2+3 SOLO RADAR
Configuracion| !!
la sali *OFFE s . seguri activacio . . .
de la sa }da de @ ?omulte [12 Exphcamon de l'a s.al{da de .s’egundad y activacion con Y¢ OFF Salida Conmutador dip ®5 on ON Conmutador dlp®5 en OFF
activacion 5 conmutador dip @ 5] para mas informacion. 3 i
Salida de seguridad FILA 1, FILA 2, FILA 3 FILA 1, FILA 2 3 1
N Cambie a OPEN (abierta) para mantener la puerta en la posicion abierta. Salida de activacién RADAR RADAR + FILA 2, FILA 3 | Salida de activacié || Salida d “dad |
Apertura 3¢ Automético e Automdtico B Abierta E alida de activacion alida de seguridas
de la puerta 6 5 6 % Cuando el conmutador dip (Y) 5 esté en “OFF”

dentro del area de cierre de la puerta sin el movimiento de deteccion

El aprendizaje de entrada (s)crmltc orientar la primera fila de deteccion 13. MANTENIMIENTO DE LA PUERTA 14. ERRORES DE AUTODIAGNOSTICO

o de la puerta. A | Puerta Al realizar el mantenimiento de la puerta con el sensor conectado a la red, en Los problemas técnicos con el sensor SSR-3-ER se indican mediante el parpadeo de un LED verde/rojo.
Aprendizaje ¥ OFF @ Cuando el aprendizaje de entrada esté activado, el nivel de ¥¢ OFF B ON E cont(olado;cs de lalpucna qucdcstarii.concctados para “probar” el sensor, La frecuencia del parpadeo indica el tipo de problema, como se explica a continuacion.
de entrada 7 STnSlbllldad dle laftfla :im%ma de deteccion solo se encue(riltra > . asegrese de ajustar los conmutadores dip como se muestra a continuacion. -
al maximo si las filas de deteccion externas estan activadas recuencia
Recuerde que debe devolver los ajustes del conmutador
@ 4 y del parpadeo LED Causa

dip a su estado original cuando se haya realizado el

mantenimiento de la puerta. Sensor defectuoso, sustitiiyalo
Cuando esté conectado a un controlador de la puerta sin entrada de - . Verde »* * »* »* * ’ Y
Ajuste de prueba, ajuste en desactivado (“OFF”). Con PRUEBA ) Conmutador d1p® Rapido )
J Cuando esté conectado a un controlador de la puerta con entrada de Sin PRUEBA o | _ i SinPRUEBA v HHHHHHHH Rojo 3 E 3 * 3 P 3
% 1 2345678
O

entrada de ) PRUEBA, ajuste en “ON” OFF gl S Lt
prueba del ¥ ON Consulte [11. Diagrama de tiempo de acontecimientos]. 0 —
controlador 8 N E 0y Ref. Verde x* * Confirme que el potencidmetro de sensibilidad
ON . P
de la puerta RIS Para cumplir la norma EN16005, ajuste en “ON”. 2555 baja Lento Roi esta ajustado y vuelva a encender el sensor.
7 0J0 .* .* .*

Consulte el apartado [7.Ajustes del conmutador dip].
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8.AJUSTE DE LA ANCHURA Y LA PROFUNDIDAD DEL AREA DE DETECCION

Ajuste de la profundidad del 4rea de deteccién: Infrarrojos (3 filas internas)

[ Lejos ] [ Cerca ]
1,0 [m] o 05 1,0 [m] o 05
Tornillo de ajuste - 0 - 0
Ajuste [7 grados Ajuste [-8 grados
1,0 1,0
Puerta
2,0 2,0
22 22
3.0 3,0
35 35
IBLININ] Verifique que el area de deteccion cumple con la norma EN16005 con el detector de infrarrojos o la caja de control de Hotron
Ajuste de la anchura del drea de deteccion: Infrarrojos (3 filas internas)
[ Estrecha ] [ Deteccion del lado derecho] [ Deteccion del lado izquierdo]

PR

Adhesivo para mascara de area Adhesivo para mascara de area Adhesivo para mascara de area
[m] [m] [m]
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Ajuste de la profundidad del 4rea de deteccién: Area de deteccion del sensor del radar
X El area de deteccion varia en funcion de la velocidad
de aproximacién de los peatones Altura de instalacion ajustada a “2.2m” (2,2 m) y Altura de instalacion ajustada a “2.2m” (2,2 m) y
X Ajuste posible en intervalos de 3 grados como aparece ilustrado sensibilidad a “High” (alta). sensibilidad a “Low” (baja).
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Las areas de deteccion que aparecen en la ilustracion anterior representan la posicion real de los haces de radar e infrarrojos. El area de deteccion
real observada variara en funcion del entorno de instalacion del sensor, del objeto que debe detectarse y de los ajustes del sensor. Asegurese de que
el area de deteccion esté ajustada para cumplir con la norma EN16005.

PRECAUCION
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CONEXION A LA ALIMENTACION Y AJUSTE DEL “APRENDIZAJE DE ENT

El “aprendizaje de entrada” esta @ 7 El “aprendizaje de entrada”
desconectado esta conectado @ 7
Seccion de ref. 7, Ajustes del Seccion de ref. 7, Ajustes del
conmutador dip. conmutador dip.
Al conectar la alimentacion, el LED verde fijo se Al conectar la alimentacion, el El LED verde parpadea durante 37 s mientras se lleva a cabo el | Proceso de aprendizaje de
enciende para indicar que el sensor se encuentra en el LED rojo indica una salida del proceso de “aprendizaje de entrada”. La puerta se abre/cierra. | entrada completado, sensor
modo de espera y esté listo para iniciar la deteccion. relé abierta de la puerta para en el modo de espera.
iniciar el proceso de aprendizaje
de entrada.
® LED verde fijo ® LED rojo fijo M LED verde intermitente - LED verde intermitente| ~ ® LED verde intermitente
— «— —> | —> —> «— —> «—
r———— —— [ [ T ) E— i E— [
[ — E—) | ——
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Deteccion de presencia: la deteccion de presencia en Deteccion de presencia: Durante el proceso de “aprendizaje de entrada”, las 3 filas de deteccion exteriores
todas las filas de deteccion se inicia 10 segundos del sensor SSR-3-ER cambian de la deteccion de movimiento a la deteccion de presencia 10 segundos
después de encender el sensor. PRECAUCION  después de conectar la alimentacion. La fila de deteccion interna del “aprendizaje de la entrada” cambiara

Si antes de que hayan transcurrido 10 segundos de deteccion de movimiento a deteccion de presencia después de llevar a cabo este proceso.
alguien pasa caminando por el area de deteccion,

la deteccion de presencia no estara operativa hasta
pasados unos 5 segundos después de que la persona
salga del area de deteccion.

Fallo y recuperacion del “aprendizaje de entrada”: Si una persona entra en el area de deteccion durante el
proceso de “aprendizaje de la entrada”, es posible que éste no se lleve a cabo correctamente. En ese caso, el
sensor realizara el proceso de aprendizaje de entrada en tres activaciones de la puerta realizadas por una
persona para construir una imagen precisa de la posicion de apertura y de cierre de la puerta.

@ Cuando el aprendizaje de entrada esta activado, el nivel de sensibilidad de la fila interna
de deteccion solo se encuentra al maximo si las filas de deteccion externas estan activadas.

Precauciones generales:

Apague y vuelva a encender el sensor al llevar a cabo el siguiente trabajo.

% Cuando se cambia el suelo colocando una alfombra, etc.
2% Cuando se ajusta el patron del area de deteccion o la sensibilidad del sensor.

10. COMPROBACION DEL FUNCIONAMIENTO

Una vez completada la instalacion, realice una prueba caminando por el area de deteccion del sensor. Si el area de deteccion no es como se esperaba, ajustela como se indica en la seccion 8.
Si el area de deteccion sigue sin ser como se esperaba, puede aumentarse la sensibilidad del sensor girando el potencidmetro hacia la derecha. Cuando el sensor detecta incluso cuando
no hay nada en el area de deteccion, puede disminuirse la sensibilidad del sensor girando el potenciometro hacia la izquierda.

Si la nieve o la lluvia activan erroneamente el sensor, disminuya la sensibilidad de los infrarrojos.

Observe que la sensibilidad para detectar a los peatones también puede disminuir. Sensibilidad de los

infrarrojos Sensibilidad del radar

PRECAUCION Ajuste la sensibilidad a un valor apropiado al entorno de instalacion.
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