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WARNUNG I{)a§ Nlcllt!veaclltell dieses
Symbols kann zu

| MP-10362 | 20.12 | KONFORMITAT MIT NORMEN

15. FEHLERSUCHE

ACHTUNG Das Nichtbeachten dieses
Symbols kann zu Verletzungen

A EN 12978:2003 +A1:2009 emsthaften Verletzugen oder Schiden an den Geriten
Problem LED-Status Mogliche Ursache Losung . EN 16005:2012 +AC:2015 oder zum Tod fiihren! fihren!
H‘*.T RON _1- Dieses Symbol verweist auf eine " . uhrent
— , - DIN 18650-1:2010 @D e Susion BNITE Einstellung gemaB EN16005
Die Tiir 6ffnet sich nicht Der Sensorstecker ist nicht richtig verbunden Anschluss befestigen oder erneut anschlieBen. v EN ISO 13849-1:2015 N & ' uation.
ie Tiir 6ffnet sich nicht, wenn :
eine Person den AUS Falsche Netzspannung Sensor korrekt mit dem Stromnetz verbinden. (AC: 12-24 V, DC: 12-30 V) S SR_3 _ER Untersuchung EC-Typ 2. ABMESSUNGEN
Erfassungsbereich betritt XXXXXX *

Falsche Sensorverkabelung Sensorverkabelung genau priifen

75 mm (225”) = SrandarE-Momageabstand

2Smm 15mm 35 mm
o

Benutzerhandbuch (Ubersetzung) ol

Kombinierter Bewegungs- und Priasenzsensor fiir die Aktivierung und - ‘
Sicherheit von Automatiktiiren einschlieBlich Notausgénge. i

1. BESCHREIBUNG g 3 >
L%,‘ 5m(g)

Objekt bewegt sich im Erfassungsbereich
Empfindlichkeit zu hoch fiir die Installationsumgebung

Das bewegliche Objekt aus dem Erfassungsbereich entfernen 10mm

039")

Tiir 6ffnet sich Einstellung der Sensorempfindlichkeit verringern

ROT oder BLAU

Staub, Frost oder Wassertropfchen auf der Sensorlinse | Sensorlinse reinigen und wenn nétig Schutzabdeckung anbringen

Die Tiir 6ffnet und schlieit ohne
erkennbaren Grund (,,wie von
Geisterhand*)

Unterschiedliche Frequenzeinstellungen fiir jeden Sensor sicherstellen und

Der Erfassungsbereich iberschneidet sich mit dem mithilfe von Winkel und Volumen so einstellen, dass der Radarbereich

Bereich eines anderen Sensors

Tor schliet sich

o
ey
a4

g
S
2

GRUN iiberlappt wird.
Erfassung von Schneeflocken, Insekten, Bléttern usw. DIP-Schalter ® 8 Uberwachungsmodus auf ,,Schnee” stellen Abdeckung Zubehdr
g
Wenn Tiir sich schlie3t oder Erfassungsreihe ,,ROW1* (,,ROW2* wenn N . . . .
oftnet, LED ORANGE A ., Tirlernfunktion* AN) ist zu nahe an der Tiir fokussiert. Erfassungstiefe fiir die inneren 3 Reihen, von der Tilr aus gesehen. 3. LED-ANZEIGEN
Der Erfassungsbereich wird gedndert, wihrend der Starten Sie den Sensor erneut oder stellen Sie den Prasenz-Timer auf T\ \_/ Mantageschablone Griin Standby
Présenz-Timer auf Unendlich (e0) eingestellt ist 30 oder 60 Sek. /' \ Griin blinkt Tiirlernfunktion (@) 7 ist ,,EIN“ (ON))
ROT Falsche Sensorverkabelung Sensorverkabelung genau priifen Anzeige-LED Radar-Erfassungsfenster Inviallafions- Griin blinkt (ein Mal) Beim Antworten auf das TEST-Signal
Sittioune des reflekticrten Sionals Hochreflektierende Objekte aus dem Erfassungsbereich entfernen oder (Rot, Griin und Blau) Infrarot (IR.) Erkennungsfenster anweisung Blau ﬁBﬁﬁfjﬁ?ﬁ‘g&,@dgslfﬁ”%lr?aség,N)()G/D5 ist LAUS“
gung g Sensorempfindlichkeit verringern S fer (Rad (OFT) . g 5
1 otentiometer adaar- N .
BLAU Bewegliche Objekte im Radarbereich Bewegliche Objekte entfernen Potentiometer . . Empfindlichkeitsregler) Kabel Rot ROW 2 3 Erfassung () 5 ist ,,EIN* (ON))/
SCHNELLES (Infrarot — IR. Empfindlichkeitsregler) p g ; ROW 2 Erfassung () 5 ist ,,AUS* (OFF))
Tiir 6ffnct sich und bleibt off BLINKEN GRUN/ | Fehler interner Sensor Sensor ersetzen Anschluss Ml(lmtabge_ @%;W Rot blinkt ROW 1 Erkennung ) .
ur ofinet sich und bleibt otien ROT SCZreSutlk en Orange Erfassungsreihe ,,ROW 1 (,ROW2*, wenn Tiirlernfunktion
B{‘&IF(%IS\IACI}/II{EI?N ;| Reflexion des iibertragenen Infrarot-Signals vom Sensorempfindlichkeit erhdhen oder DIP-Schalter X 7,,Reflexionsdiagnose* (2 Stk) Mout“;"esfll,";““bm ) EIN) erfasst die Tiirbewegungen .
ROT Boden ist zu niedrig von ,,Normal“ auf ,,Low Ref.* (Niedrige Ref.) stellen (2 Stk Orange bl{nkt (schnell) Zflg[ eine Aqdcrpng der DIP—Schaltcr—Emstcl.lungcn an
. ; . DlP-Schalter@ —/Radar- DDDG Orange blinkt (langsam) Tiirhaltefunktion ist EINGESCHALTET (©) 6 ist ,,EIN“ (ON))
OR"?NGE blinkt Turhaltelflunktlon (Dip-Schalter (¥ 6 auf Gesffet ,, Tiir-Offenhaltefunktion” AUSschalten DIP-Schalter ¥) 6 auf Auto Sensoreinheit Griin/Rot blinkt (schnell) Fehler interner Sensor L
. riin/Rot blinkt (langsam as vom Boden reflektierte Infrarotsignal ist sehr schwac
(langsam) eingestellt) EIE)EAE| || | GrimRot blinke (langsam) — Das vom Boden reflektierte Infrarotsignal ist sehr schwach
EUD-0004 DIP-Schalter Infrarot- Erkeprlllungstlegen- b e r—
b 1 1 mstellungsschraube - ereichsmasken-
Sensoreinheit (IR. L
(IR) {ifrarot (IR.) Bereich Aufkleber ECHNISCHE DATEN
m A ine Spezifikation
— EU KONFORMITATSERKLARUNG C E 4. VORSICHTSMASSNAHMEN BEI DER MONTAGE Modellname SSR3-ER
" By N n L N Installationshohe 3,5 [m] Max. Gemafl EN16005 = 3,5 m
Funkausti X Montagehdhe von 3,5m | Montage innerhalb von Sorgen Sie dafiir, dass Stellen Sie sicher, dass kein v AC:12 bis 24 [V] DC:12 bis 30 [V] £ 10 % 50/60 Tiz
un ausr;;t{n§.ER Kombinierter Bewegungs- und Prisenzsensor fir die Aktivierung und oder niedriger 50 mm vom Boden der sich keine beweglichen Kondenswasser auf den b ACIIZ V25 [VA] (‘M % 2_4 v "2‘5 VAT (o)
B b s nes: Hne 2 S Abdeckung des Tiirmotors Objekte in der Sensor gelangt. . -2, ax.) > -2, ax.
Sicherung automatischer Tiiren einschliefilich Notausginge. _ Erfassungszone befinden. Stromyerbrauch DC 12V - 150 [mA] (Max.) DC 30V - 80 [mA] (Max.)
Hersteller: Opto-Relais, beliebige Polung
HOTRON GROUP Honda Electron Co., Ltd. P : Spannung: 48 [VDC] Max.
> :gllill}i}lfe%;usgang) " .
1-23-19 Asahimachi, Machida-shi, Tokyo 194-0023, Japan = 3,5m Stromstérke: 300 [mA] Max. (Widerstandslast)
Max. 50 mm beliebige Pol
Diese Konformititserkldrung wird unter der alleinigen Verantwortung des Herstellers ausgestellt. Kontakt- 8 [evx%clg]eM::ng
- Aktivie- ausgang Stromstirke: 300 [mA] Max. (Widerstandslast)
Gegenstand der Erklarung: rungsaus- Opto-Relais, beliebige Polung
Tiirsensor 1 S i, -4
. . . . . Wenn der Sensor starkem | Sorgen Sie moglichst dafiir, Sorgen Sie fiir eine Verwenden Sie RADAR; 208 LT:;{lns-g gﬁz‘::::;%k?%%%ik}/lﬁax (Widerstandslast)
Der oben beschriebene Gegenstand der Erklérung entspricht den relevanten Harmonisierungsvorschriften Regen ausgesetzt ist, dass sich auf dem Boden mdglichst geringe unterschiedliche Ausgangsfrc‘qucnz 100 Hz Betricb 1:1
der Union: bringen Sie eine Hotron | kein Schnee oder Reflexion des Sonnenlichts | Frequenzeinstellungen fiir AKtvie: - ——
Richtlinie 2014/53/EU RE-Richtlinie Schutzabdeckung an. Wasser ansammelt. vom Boden. benachbarte Sensoren. H St Ausgangsspannung: Min. 3,2 [V DC] bei 10 [mA]
Richtlinie 2006/42/EG Maschinenrichtlinie B — gang2 |ausgang | Spannung offener Stromkreis: Max. 7 [V DC]
Richtlinie 2011/65/EU (EU) 2015/863  RoHS-Richtlinie % Testeingang 6 [MA] Max. bei 30 [VDC]
Die relevanten harmonisierten Normen sind: % o it oL
EN 300 440 vV2.2.1 Gerite mit geringer Reichweite (,,Short Range Devices®, SRD); B Luftfeuchtigkeit in Betric Unter 80 %
Funkanlagen, die im Frequenzbereich von 1 GHz bis 40 GHz eingesetzt | IP-Bewertung P54
werden; Harmonisierte Norm fiir den Zugang zum Funkspektrum | Ty N Kategorie Kat.2/PL.d (IR), Kat.2/PL.d (Radar) gemifl EN ISO 13849-1:2015
EN 301 489-1V2.2.3 Elektromagnetische Vertriiglichkeit (EMV) AL Tw R Se\gwhl %ﬁfvs[klg] -
fiir Funkeinrichtungen und -dienste; L. N . n . - - Motz ST = arbe : Schwarz, S: Silber
i1 i iscl . Fiir eine maximale Effektivitit der Tiirlernfunktion installieren Sie den SSR-3-ER ctall, das sich in der Nihe P P — -
Teil 1: Allgemeine technische Anforderungen; auBen und innen wie dargestellt des Erfassungsbereichs oder Zubehir Kabel, Mc wube 2 Stk., Mc yne, Installations g,
EN 301 489-3 V2.1.1 Elektromagnetische Vertréglichkeit (EMV) fiir . direkt im Erfassungsbereich Bereichsmasken-Aufkleber

Funkeinrichtungen und -dienste;
Teil 3: Spezifische Bedingungen fiir Geréte mit geringer Reichweite
(SRD), die mit Frequenzen zwischen 9 kHz und 246 GHz

Spezifikationen - Infrarotteil des Sensors
Aktiv Infrarot Reflektiv

Spezifikationen - Radarteil des Sensors

befindet, kann sich negativ
@ auf den Radarteil des Sensors

Erfassungsmethode Doppler-Methode:

i SSR-3-ER auswirken. : £ hoc
betrieben werden; C— e eaeEs — | auswirken Ausgang-Haltezeit 0,5 [Sekunden] Anw. Er de (Bewegungserkennung)
EN 62368-1:2020 Gerite der Audio-/Video-, Informations- und Bewegliches Tiirblatt = Bewegliches Tiirblatt Reaktionszeit 0,1 ~ 0,2 [Sckunden] Ubertragungsfrequenz | 24,15 [GHz]
K ikationstechnik - Teil 1: Sicherhei derungen

Ausgang-Haltezeit
Reaktionszeit

Prisenz- ‘ ROWI1, ROW2 | 2, 30, 60 [s] oder oo 1,5 [Sekunden] Anw.
Timer ‘ ROW3 2 [Sekunden] 0,1 ~ 0,2 [Sekunden]
Hinweis: Die Spezifikationen konnen ohne vorherige Ankiindigung geindert werden.

EN12978:2003+A1:2009 Tiiren und Tore - Schutzeinrichtungen fiir kraftbetitigte Tiiren und
Tore - Anforderungen und Priifverfahren.

Planansicht

Seitenansicht

Z

6. INFORMATIONEN ZU MONTAGE UND VERKABELUNG

WARNUNG
Beim Bohren konnen Stromschlédge auftreten!
Achten Sie auf versteckte Kabel unter der Abdeckung des Tiirmotors.

EN16005:2012+AC:2015 Kraftbetitigte Tiiren - Nutzungssicherheit - Anforderungen und
Priifverfahren

DIN18650-1:2010 Automatische Tiiren fiir den Personendurchgang

Teil 1: Produktanforderungen und Priifverfahren

ENISO 13849-1:2015 Sicherheit von Maschinen - sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen.

Teil 1: Allgemeine Gestaltungsgrundsitze (ISO 13849-1:2015)

Unterzeichnet fiir und im  Honda Electron Co., Ltd.

@Bringen Sie die Montageschablone so an, dass ihre @ Bohren Sie Lécher zur Montage (3,5 mme) @ Nehmen Sie die Sensorabdeckung wie abgebildet ab. @ Befestigen Sie den Sensor mit den

ggr::sg S:R;m der Ausgabe: %ﬁ@fi}lgﬁﬁfﬁghpa“’ 30- Oktober 2020 Unterkante biindig mit der Unterkante der und Verkabelung (10 mme). Heben Sie den Sensor aus mitgelieferten Montageschrauben.
Name: Direktor (Qualititssicherung) Tirmotorabdeckung ist. der Abdeckung //
Funktion W
o 0 .
4 %@—“ Schlitz-
- i J schraubendreher

50 mm

In Sockel schieben

<Haftungsausschluss> Der Hersteller ibernimmt keine Haftung fiir Folgendes:

@-I Verkabelung zu einer Tiirsteuerung, die den Sensor testen kann @ -2 Verkabelung zu einer Tiirsteuerung, die den Sensor nicht testen kann

1. Falsche Interpretation der Installationsanweisung, falscher Anschluss, Nichtbeachtung der Anleitungen, Anderungen an den Sensoren und unsachgemiBe Installation. 8 Strom AC:12 bis 24 [V] 10 %—>0 Rot
< i AUS (OFF) (belicbige [ AC:12bis24[V] 21006 AUS (OFF)
2. Schiden durch unsachgeméfien Transport. Polung) DC:12bis 30 [V] 10 %—o Schwarz
EIN (ON)

3. Unfille oder Schidden, die durch Brand, Verschmutzung, zu hohe Spannung, Erdbeben, Gewitter, Hochwasser und andere Katastrophen verursacht werden.
4. Entgangene Unternechmensgewinne, Unterbrechungen der Geschiftsabldufe, Verlust von Geschiftsdaten und andere finanzielle Verluste, die durch die Verwendung oder
Fehlfunktionen des Sensors verursacht werden. C:‘
5. Entschidigung tiber die Hohe des Kaufpreises hinaus in allen Fillen.
4 —— N
HOTRON HOTRON CO.LTD.
v

SALES Europa

Hotron Ireland Ltd.

26 Dublin Street (2nd Floor), Carlow, Irland
Telefon: +353-(0)59-9140345

Fax: +353-(0)59-91405 43

URL: http://www.hotron.com )

-6-

Liincid
DIP-Schalter ,, Testeingang* einstellen
@ 8 auf ,,EIN“ (ON) schalten
Vgl. Abschnitt 7 — DIP-Schalter-Einstellungen.

@ Verstauen Sie die Anschliisse in den dafiir
vorgesehenen Bereichen.

Stro: .
(belicbige [AC:12bis 24[V] £10% — Rot
Polung) DC:12 bis 30 [V] =10 % —o Schwarz
Aktivierungs-  Opto-Relais —o WeiB EIN(ON) Sensorkabel Aktivierungs-|  Opto-Relais —o Wei§
ausgang 1 (beliebige Polung) V—o Gyiin ausgang 1 (beliebige Polung) \ o Griin
Sicherheits- [ Opto-Relais —> Gelb Sicherheits- [ Opto-Relais —© Gelb
ausgang (beliebige Polung) Blau Cj ausgang (beliebige Polung) Blau
. Test-P Grau (+) nicht anschliefen —o Gray
Testeingang Tes . .
est-N Braun (-) @ nicht anschliefien —o Grau
Aktivierungs-[  + 0—o0 Pink DIP-Schalter ,, Testeingang* einstellen Aktivierungs-|  + ©0—o Pink
ausgang 2 - iq @ 8 auf ,,AUS* (OFF) schalten ausgang 2 -

Himmelblau Himmelblau

Vgl. Abschnitt 7 — DIP-Schalter-Einstellungen.

Hersteller

HOTRON CO., LTD.

1-11-26 Hyakunin-Cho, Shinjuku-Ku, Tokio, Japan
Telefon: +81-(0)3-5330-9221

Fax: +81-(0)3-5330-9222

\____ URL: hitp://www.hotron.com

@ Bringen Sie die Abdeckung wieder an.

\

% Entfernen der Abdeckung nach der Installation @Dxﬁcken \

Schlitzschraubendreher

MP-10362 | '20.12 | @richneZ 2=y

/ (2)Ziehen
@Dr{icken




7. DIP-SCHALTER-EINSTELLUNGEN

"™ ™ ™
o 1 2345678 o 1 2345678
Y¢= Grundeinstellung DIP-Schalter @ DlP-Schalter@
Funktion | DIP-Schalter @ Beschreibung Einstellméglichkeiten
Infrarot Der Sensor erfasst ein unbewegtes Objekt fiir die Prasenz-Timer-
(IR.) Y30 SE E Voreinstellung an den inneren 2 Reihen. 25 E 5 $30's EE 60 SE E
Prisenz- m Stellen Sie den Priasenz-Timer auf 30 s oder hoher ein,
Timer 12 gemiB EN16005. 12 12 12
Die Anzahl der aktiven Reihen zur IR-Erfassung kann auf 3,2 oder 1
Anzahl der #R3 E E eingestellt werden, je nach den Anforderungen des Erfassungsbereichs. ¥*R3 E 5 R2 EE Nur R1 E E
IR-Reihen % Wenn Sie nur R1 verwenden, stellen Sie ,, Tiirlernfunktion®
3 4 (DIP-Schalter (Y)7) auf ,AUS* (OFF). 3 4 3 4 3 4
Wenn zwei Sensoren in unmittelbarer Ndhe zueinander installiert sind,
IR. YA E wihlen Sie zwei verschiedene Frequenzeinstellungen fiir die beiden Yo A E BE
Frequenz 5 Sensoren aus, um gegenseitige Storungen zu vermeiden. 5 3
Siehe [11. Ablaufdiagramm] fiir vollsténdige Angaben zum AN Sicherheitsausgang (Opto-Relais)
Sicherheits- SN E Sicherheitsausgang. o E
ausgang 3 NO. E / /I
6
Eine schwache Reflexion des Infrarotsignals wird durch ein langsam ) ..
blinkendes Rot/Griin-Signal angezeigt. Ser Emnger Sen Empcfinger
Reflexions- YeNormal E Ir]l\IAlzisghniRtt [flg%)ﬁ‘ndenASie Ipnfprmartl_i?nevl} dazu, wiel)die Einstelluxzjg ¢ Normal E \ Niedrige E ge
diagnose 5 13 1]'11;7’:: m:: . bei routinemafigen Tiir-Wartungsarbeiten verwendet ' Ref. $
7 werden tant. 7 IR-Strahl 7 IR-Strahl
Einstellung ,,Normal“, gemd EN16005
- o Stellen Sie auf ,,Schnee ein, wenn die Moglichkeit einer falschen A **
szrwa(:huné’h_ Normal E Tiraktivierung aufgrund von Schneeflocken, fliegenden Bléttern oder % Normal 5 Schnee E *
modus 3 Abfall im Erfassungsbereich besteht. 3 3 * e
Funktion | DIP-Schalter ® Beschreibung Einstellmoglichkeiten
Bei der Einstellung "EIN" (ON) werden Fuf3génger, die sich vom Sensor
RADAR % fort bewegen, nicht erfasst.
Richtungs- EIN(ON)
erkennung 1
Diese Funktion verhindert, dass der Sensor eine Bewegung parallel zum
Tor erkennt.
RADAR Y AUS (OFF) E
Querverkehr 2
RADAR-Bereich RADAR-Bereich
Wihlen Sie einen der drei Ausgénge - Kontaktausgang, Impulsausgang = o
(Notausgénge) oder Spannungsausgang (Notausginge). Aktivierungsausgang 1 Aktivierungsausgang 2
Bei der Einstellung Kontaktausgang wiéhlen Sie zwischen ,,N.O.“ [ 11 |
Aktivierungs- oder ,N.C.*. YN0
ausgang #NO. Kontakt-~ " /-— Impuls- ik Spannungs
3 4 ausgang c o-=mm |AUSZANG ausgang
NC. 34 304
3 4
Wihlen Sie eine Konfigurationsart des Aktivierungsausgangs. RADAR + IR Reihen 2+3 NUR RADAR
Aktivierungs-
ausgang YrAUS (OFF)E @ Unter [12. Erlduterung des Sicherheits- und Aktivierungsausgangs ¥¢ AUS (OFF) E EIN (ON) E
Konfiguration 5 mit DIP-Schalter@ 5] finden Sie Informationen hierzu. s S
Tiir- Stellen Sie GEOFFNET (OPEN) ein, um die Tiir in .
37 Auto geoftneter Position zu halten YA Gedffnet
Offenhalte- uto (Open)
funktion 6 6 6
Die Tirlernfunktion ermdglicht die Ausrichtung der ersten
Erffassungsaeihe auf den TiirschlieBbereich, ohne dass Tirbewegungen
Tirlern- ¥ AUS (OFF) E erfasst werden. EIN (ON)E
funktion @ Wenn die Tiirlernfunktion eingeschaltet ist,
7 steht die Empfindlichkeitseinstellung der inneren 7
Erfassungsreihe nur auf Maximum, wenn die duferen
Erfassungsreihen aktiviert sind.
Bei Anschluss an eine Tirsteuerung ohne TEST-Eingang: Einstellung
,AUS*“ (OFF). Bei Anschluss an eine Tirsteuerung mit TEST-Eingang: Mit TEST
Testeingang Einstellung ,,EIN“ (ON) AUS Ohne TEST _ i . . .  OhneTEST
i : Siehe [11. Ablaufdi . " —
g:r]stellung ¢ EIN (ON) E iche [ aufdiagramm] (OFF)| |AUS (OFF)0
8
Tiirsteuerung S EIN (ON) E(EIN (ON) gy
Einstellung ,,EIN“ (ON) gemiB EN16005 .

11. ABLAUFDIAGRAMM

Sicherheitsausgang / Testeingang C 0 -
'ﬂl lﬁl
DIP-Schalter(X) 32 1 32 1 32 1 3
Sicherheitsausgang STROM AUS KEINE ERFASSUNG ERFASSUNG KEINE ERFASSUNG
o—amm Gelb Gelb o—emm Gelb Gelb o—amm Gelb Gelb
ne BN o N o =
Blau Blau Blau Blau Blau Blau
NO E o= Gelb o= Gelb Gelb o= Gelb Gelb o= Gelb
o Blau Blau : Blau Blau : Blau Blau
6
TESTREAKTION
T A T" ERFASSUNG als
— Reakti f TEST
Testeingang V| Reaktionau
KEIN TEST TEST KEIN TEST
Grau  Sensor Grau  Sensor Grau  Sensor
DlP-SChalter® AUS (OFF) E Stromzufuhr unterbrechen x x
. - <= <=
Tests Einstell
Braun Braun — Braun
Grau  Sensor Grau  Sensor Grau  Sensor
T1:10%1 [mSec] Anw. Versorgung DC 12 bis 30 V, — —
T2 :11%1 [mSec] Anw. EIN (ON) Stromfluss von Grau ‘_x
nach Braun. B
8 raun L—— Braun Braun b——
Aktivierungsausgang DIP-Schalter (Y) 5 EIN (ON) DIP-Schalter (Y) 5 AUS (OFF)
°
3 2 1 3 1 321
DIP-Schaler (7) __STROMAUS _ |KEINE ERFASSUNG| _ ERFASSUNG STROM AUS  |KEINE ERFASSUNG|  ERFASSUNG
e Weill o Weil} Weif e Weill o Weill Weifl
Aktivierungsausgang 1 Griin Griin Griin Griin Griin Griin
Kontaktausgang
N.C. E B e Weill Wei e Weil} PR WeiB PR
3 4 Griin : Griin \.—— Griin Griin : Griin Griin
Aktivierungsausgang 1 E E e Wil Wei e Weil D{ e Weil Weil e Weil
Impulsausgang 3 . Griin ﬂ_ﬂ_: Griin 'IHI‘\__ Griin \-— Griin ﬂ_ﬂ_: Griin 'IHI‘\.__ Griin
Aktivierungsausgang 2 E E e Pink 5’-— Pink e Pink e Pink Pink e Pink
Spannungsausgang c Himmelbl S I ﬁ c Himmelbl R
3 4 ~ _ / / ~ . ~ / / ~

Ausgang DIP-Schalter (Y) 5 EIN (ON) | DIP-Schalter 5 AUS (OFF) (Y)
Sicherheitsausgang [ ROW1, ROW2, ROW3 ROWI1, ROW2
Aktivierungsausgang | RADAR RADAR+ROW2, ROW3

| Aktiviert 1g

% Wenn DIP-Schalter(Y)5 "AUS" (OFF) ist

| Sicherhei |

sich, dass die DIP-Schalter wie folgt eingestellt sind.

o cid

Denken Sie daran, die DIP-Schalter nach Abschluss von
Wartungsarbeiten an der Tiir wieder auf ihre
urspriinglichen Einstellungen zuriickzusetzen.

DIP-Schalter(X)
e
0

Siehe [7. DIP-Schalter-Einstellungen].

Niedrige
Ref. E

13. TUR-WARTUNGSARBEITEN 14. SELBSTDIAGNOSEFEHLER

Wenn Sie Tiirwartungsarbeiten durchfithren, wéhrend der Sensor der
Tirsteuerung filir einen Sensortest unter Strom steht, versichern Sie

Technische Probleme des SSR-3-ER-Sensors werden durch das Blinken einer griinen/roten LED angezeigt.
Die Blinkfrequenz kennzeichnet die Art des Problems wie unten angefiihrt.
Blinkfrequenz LED Ursache
Griin x| (| [we| [ [ Defekter Sensor, bitte ersetzen
Schnell
Rot 3| [ [m| [»[ [%
. l_l Uberpriifen Sie, ob der Empfindlichkeits-
I Griin * * Potentiometer auf sein Maximum eingestellt ist,
angsam R und aktivieren Sie den Sensor erneut.
ot x * *




8. ERFASSUNGSBEREICH UND TIEFENEINSTELLUNG

Erf: gsbereich-Tiefeneinstellung: IR. (3 Innenreihen)
[ Fern ] [ Nah ]
1,0[m] 5 05 1,0 [m] o 05
Justierschraube y 0 -
[7 Grad] Einstellung [-8 Grad] Einstellung
m
1,0 f 1,0
o
. 7 .
Tiir fé Tiir
2,0 7 2,0
272 % 2
3,0 3,0
35 35
Vergewissern Sie sich mithilfe des Hotron Beam Finder oder der Priifbox, dass der Erfassungsbereich den
= Richtlinien der EN16005-Norm entspricht.
Erfassungsbereich Breiteneinstellung: IR. (3 Innenreihen)
[ Schmal ] [ Erfassung rechts ] [ Erfassung links ]

i

Bereichsmasken-Aufkleber Bereichsmasken-Aufkleber Bereichsmasken-Aufkleber
[m] [m] [m]
2520151005 0 05 10 1,5 2,0.2,5 2520 15 10 05 0 05 10 1,5 20.25 2520 15 1,0 05 0 05 1,0 1,5 20.25
g 0 - " 0 -y
0,5 ‘ 0,5 ‘

1.0 /// 1,0
15 15

—

—
| ==

29 ] 20 Iy
2,2 22— ] IR 22
2,5 2,5
27 27 /I (i 1\ \\ 2,7
30 I 1 30 — [
3 32 Il 55 O Wil 3
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Erfassungsbereich-Tiefeneinstellung: RADAR-Sensorerfassungsbereich
X D.er E‘rfassungsbereic}} variie.rtje nach der Annéhen "Wi“‘in keit de.r FuBgi Die Installationshohe ist auf ,,2,2 m* und die Die Installationshdhe ist auf ,,2,2 m* und die
3 Die Einstellung kann in Schritten von 3° vorgenommen werden (siehe Abbildung). Empfindlichkeit auf ,,hoch® eingestellt. Empfindlichkeit auf ,,Low* (niedrig) eingestellt.
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Die oben dargestellten Erfassungsbereiche zeigen die tatsdchliche Position der Infrarot- und Radarstrahlen. Der tatsdchlich beobachtete
Erfassungsbereich variiert abhidngig von der Umgebung der Sensorinstallation, dem erkannten Objekt und den Sensoreinstellungen. Sorgen Sie dafiir,
dass der Erfassungsbereich den Richtlinien der EN16005-Norm entspricht
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9. STROM EINSCHALTEN UND EINSTELLUNG DER ,,TURLERNFUNKTION*

wTiirlernfunktion® ist AUS (OFF) 7 wTiirlernfunktion® ist EIN (ON)
Vgl. Abschnitt 7 - DIP-Schalter- @ Vgl. Abschnitt 7 - DIP-Schalter- @ 7
Einstellungen. Einstellungen.

Bei Stromzufuhr AN leuchtet die durchgehend griine Bei Stromzufuhr AN signalisiert Die griine LED blinkt fiir 37 s, wihrend der Tiirlernprozess Tiirlernprozess
LED auf und zeigt damit an, dass der Sensor sich im die rote LED, dass durch ein ,,Tiir- | ausgefiihrt wird. Tiir 6ffnet/schlieft. abgeschlossen, Sensor in
Standby-Modus befindet und zur Erfassung bereit ist. offen*-Signal am Relais die Standby-Modus.

L Turlernfunktion gestartet wird.

@ Durchgehend griine LED @® Durchgehend rote LED '*— Griin blinkende LED '*— Griin blinkende LED| @ Durchgehend griine LED
‘ —— «— —> | —> —> «—
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Prisenzerfassung: Es dauert nach dem Einschalten Prisenzerfassung: Wihrend des ,, Tiirlernprozesses* schalten die duBieren 3 Erfassungsreihen des
des Sensors ca. 10 Sekunden, bis die Prasenzerfassung f SSR-3-ER-Sensors 10 Sekunden nach der Stromzufuhr von Bewegungserkennung auf Prisenzerkennung
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fiir alle Erfassungsreihen eingeleitet wird. um. Nach Abschluss des ,, Tiirlernprozesses schaltet die innere Erfassungsreihe der ,, Tiirlernfunktion®

Wenn der Erfassungsbereich vor Ablauf von von Bewegungserkennung auf Prisenzerkennung um.
10 Sekunden betreten wird, ist die Priasenzerfassung

5 Sekunden nach Rdumung des Erfassungsbereichs Ausfall und Wiederherstellung der ,, Tiirlernfunktion: Wenn eine Person den Erfassungsbereich
funktionsbereit. wiihrend des ,, Tiirlernprozesses® betritt, wird der Prozess moglicherweise nicht erfolgreich beendet. In
diesem Fall fiihrt der Sensor den ,,Tiirlernprozess* anhand von drei Tiiraktivierungen durch Personen durch,
um ein exaktes Bild der offenen und geschlossenen Position der Tiir zu erhalten.

@ Wenn die Tiirlernfunktion eingeschaltet ist, steht die Empfindlichkeitseinstellung der inneren
Erfassungsreihe nur auf Maximum, wenn die dufleren Erfassungsreihen aktiviert sind.

Allgemeine Vorsichtsmafinahmen:
Schalten Sie den Sensor bei der Durchfiihrung der folgenden Arbeiten aus und wieder ein.

$¢ Wenn die Bodenbedingungen geidndert werden, beispielsweise durch Platzieren einer Matte auf dem Boden.
2% Wenn das Muster des Erfassungsbereichs oder die Sensor-Empfindlichkeit eingestellt wird.

10. UBERPRUFUNG DES BETRIEBS

Fiihren Sie nach Abschluss der Installation einen ,,Testgang* des Sensor-Erfassungsbereichs durch. Wenn der Erfassungsbereich nicht den Erwartungen entspricht, stellen Sie den
Erfassungsbereich wie in Abschnitt 8 beschrieben ein.

Wenn der Erfassungsbereich noch immer nicht den Erwartungen entspricht, kann durch Drehen des Potentiometers im Uhrzeigersinn die Sensor-Empfindlichkeit erhoht werden. Erfasst
der Sensor etwas, obwohl sich nichts im Erfassungsbereich befindet, kann die Sensorempfindlichkeit durch Drehen des Potentiometers gegen den Uhrzeigersinn verringert werden.

Wenn der Sensor durch Schnee oder Regen falsch aktiviert wird, verringern Sie die IR-Empfindlichkeit. Empfindlichkeit. IR. Empfindlichkeit Radar-Empfindlichkeit
Es ist zu beachten, dass sich dadurch auch die Empfindlichkeit gegeniiber der Erkennung von Fu3géingern verringern kann. P

f:} ACHTUNG  Stellen Sie eine fiir die Installationsumgebung angemessene Empfindlichkeit ein.
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