El HR-Robus esta disefiado para distinguir entre vehiculos y personas. La distincion depende de como estén ajustados los pardmetros de «deteccion de vehiculosy

NORMAS APLICADAS R : ent
«deteccion de presencia humanay y «receptividad».

Directiva 2014/53/UE, clase de
dispositivo: 1

Normas armonizadas: EN 62311,
EN 60950-1, EN 301489-1,

EN 301489-3 y EN 300440-2

HOTRON

Manual del usuario

1. DESCRIPCION 2. ESPECIFICACIONES TECNICAS

Espaiioll@3

Hacer caso omigo de ., Hacer caso omiso de este

\OVERTENCIA egte  gimbolo  puede AN Gimbolo puede ocasionar
ocasionar lesiones graves lesiones graves o dafios
e incluso mortales. en el equipo.

@ Preste especial atencion cuando
aparezca este simbolo.

Para acceder al modo de programacion y salir de él, mantenga pulsado el boton «FUNCION» durante aproximadamente 2 s.
¥ Esto indica los ajustes de fabrica.
Después de cambiar los ajustes del sensor, camine delante del sensor para probarlo y confirmarlos.

, 3 Nombre del modelo HR-Robus 8. PARAMETROS PROGRAMABLES (usando los b el sensor)
Botén de control LED LED Botén de control (" Tnstocelones ) [ e Teonolozia do microond n
«FUNCION» VERDE ROJO «AJUSTE» parala ctodo de defeceion cenologla de microondas FUNCION AJUSTE DESCRIPCION RECOMENDACIONES PARA LOS AJUSTES AJUSTE
Iip Altura de instalacion 7,0 [m] (23 [ft]) max. El niimero de parpadeos El ntiimero de parpadeos del LED verde POR
Tensién de alimentacion | 12-36 [V CC], 12-28 V CA del LED rojo, entre indica el ajuste de cada funcion. CONTROL
instalacién de Consumo de energia <1W 1 y 9, indica la funcion. REMOTO
accesonos Corriente en vacio <50mA 224V CC ; Area de deteccion minima Angulo del alojamiento del sensor
o Ajuste del alojamiento Arriba/abajo: + 90° en incrementos de 15° 3 :g 15° 30° 45° >45°
) Alojamiento del sensor Derecha/izquierda: + 18° . 4 isminui fl A E 7m 8 4 2 1
Tornillo largo del sensor Cable — 8 m 7m (An.) x 7 m (P.) cuando el sensor esta instalado a una altura 1 | Sensibilidad 5 dAu{inental_‘ o disminuir el tamafio del drea S /
» de 5'm con el alojamiento en un angulo de 45° P e deteccion. g 5m 5 5 3 1
Intervalo de deteccion 5 m (An.) x 8 m (P.) cuando el sensor est instalado a una altura * o
W de 7 m con el alojamiento en un angulo de 45° 7 =
@W Frecuencia de funcionamiento| 24,150 —24.250 GHz 8 g 3,5m 6 5 4 1
Soporte de montaje Tormillos de Relé de salida 2 salidas de relé, N.A. / N.C.: Tension: Max. 48 V. CA /48 V CC 9 ) i 25m 4 4 4 1
montaje (2 uds.) Tiempo de retencion del relé | 0,5 — 300 s, ajustable 10 Area de deteccion maxima
Temperatura de De -30 a +60 [°C] (de -22 a 140 °F) Angulo del alojamiento del sensor
funcionamiento
Humedad de funcionamiento |Por debajo de 90 % g 15° 30° 45° >45°
Tornillos del alojamiento Tasa IP P67 1 Bai R3}
del sensor ke — - Deteccion ]E/?J?r ¢ 2 7m 1 2 2 1
Prensacstopa Material del alojamiento | Policarbonato (PC) 2 de vehiculos ; Alfi 1a g /
o S a B=i
Cable de cable PG Pe‘so i 320 g (sin cable), §50 g (con cable) = 5m 1 2 2 2
Dimensiones Con soporte de montaje (180°) = 131 mm (An.) x 73 mm (AL) x 136 mm (P.) g 35m 1 2 2 3
£ )
3. INFORMACION DE MONTAJE Y CABLEADO < [[25m 1 2 2 3
(@ Monte el sensor a una altura de | @ Haga los orificios de montaje segin se muestra g@ Afloje e‘litTﬂ’iil_lo largo ydselpare el sg{)]orte (@) Fije el soporte de montaje con los tornillos Deteccién sin supresién del trafico cruzado
en el dibujo de abajo. 103 e montaje del alojamiento del sensor. (No es [ de montaje suministrados. < o
m (ZW . 54 necesario quitar el tornillo largo). ’ i Angulo del alojamiento del sensor
W 38 H—F—
o \ g 15° 30° 45° >45°
o 0] g
ou @) 2l 7m 1 1 1 1
& 7 z
Tom@B Bl o | r O é % E] 5m 1 1 1 1
3| = 7 3
| ﬁg J‘, I ‘L U | b ond | Minima  ¥¢ Cl:lal’ldO se elige un valor de '1, la supresion del g 3,5m 1 1 1 1
- - ﬁ ﬁ 3 eteccwnh € . trafico cruzado queda desactivada. i 25m 1 1 1 1
ADVERTENCIA Realizar perforaciones puede provocar resencia humana . i i0 ! /
! !5 descargas eléctricas. Tenga cuidado P 7 Méxima Cuanqo se eligen valores del .2 al 7, la supresion . ~ i
con los cables ocultos. del trafico cruzado queda activada. Deteccién con supresion del trafico cruzado
: P .| ® Asegirese de que no haya objetos | (@ Conecte la alimentacion del dispositivo. Los LED del sensor parpadearin en Angulo del alojamiento del sensor
© Vuelva a un}r el alojamiento jiel sensor al §0pone‘ de' T‘r}on?aje en movimiento ni luces fluorescentes en la zona [ ROJO / VERDE durante 10 segundos para indicar que se esté inicializando el hardware
y coloque dicho alojamiento en el 4angulo que desee. Después apriete | de deteccion. 1 softw: U finalizada la inicializacid dra fio 1 ‘ustes del = 150 30° 450 >450
el tornillo largo y conecte el cable al controlador de Ia puerta. y el software. Una vez finalizada la inicializacion, se podrén configurar los ajustes de ;S
sensor seglin sea necesario. 8 = 7 27 27 27
Alimentacion/Relé de presencia de vehiculos | = - - - -
4. INDICADORES LED ! 7
T 77 =S @] Alimentacion de CA/CC (marron) E1 5m 47 4-7 4-7 47
ST == (2| Alimentacién de CA / CC (verde) Parpadeo en rojo / verde Inicializacion del sensor <
\ \ | = ®| Relé de presencia de vehiculos (blanco) Verde En espera g 3,5m 4-7 4-7 6-7 6-7
: @ =0 @ Relé de presencia de vehiculos (amarillo) Parpadeo en verde (rapido) Relé de presencia humana activado :'E 25m 4-7 6-7 6-7 6-7
&= < . Parpadeo en rojo (rapido) Relé de presencia de vehiculos activado i
Relé de presencia humana P d ‘o/verde (tépido) Relé d sencia de vehiculos 16 d s
— 3 S (D] Relé de presencia humana (eris) arpadeo en rojo/verde (rapido) Relé de presencia de vehiculos y relé de presencia niculo haca del %
&) =0 ® Rel¢ de presencia humana (rosa) humana activados 1 Vehiculo hacia delante
‘ 2 Vehiculo hacia atras
— El ntimero de parpadeos en rojo (lentos) y el nimero de parpadeos en verde (lentos) 16 . 3 Vehiculo hacia delante / atrés
ADVERTENCIA L o 2 a continuacion indican la funcion del sensor y el ajuste de esa funcion durante la 4 Relé de presencia , . /
Una tension incorrecta podria daiiar el 7 . . de vehiculos 4 Persona / vehiculo hacia delante
sensor o provocar una descarga eléctrica. programacion del sensor mediante los botones de control presentes en la carcasa. 5 Persona / vehiculo hacia atras
- n 6 Persona / vehiculo hacia delante / atras
5. AJUSTE DE LA ANCHURA Y LA PROFUNDIDAD DEL AREA DE DETECCION T nacta del e
; ersona hacia delante
 Cuando el tornillo largo esté aflojado, se puede mover el alojamiento | @ El soporte de montaje se puede instalar inclinado para enfocar el 4rea de deteccion del sensor hacia la derecha o hacia la i 2 Persona hacia atras
del sensor hacia ar;iba o hacia bajo en incrementos de 15° para obtener | izquierda seglin sea necesario. 5 | Relé de presencia | 3 Persona hacia delante / atras
el area de deteccion que se desee. Una vez que haya colocado el 4 Vehiculo hacia delant
alojamiento en el 4ngulo que desee, vuelva a apretar el tornillo largo. humana 5 VZh;(c:ulg h:g: ater :sn ¢
u .
D_ ° = ° i 6 Vehiculo hacia delante / atras
O
@ @ 1 05s
2 1svy¢
3 2s
4 3s
< —’%’— 5 45
.”—.H 6 | Tiempo de 6 S5s El tiempo que el relé permanece activo J
| \ retencion delrelé | 7 10s una vez activado.
\ / \ 8 155
ki e i 9 20s
- i 10 25s
1 11 30s
12 60s
13 300s
m-== (Contacto N.A. Contacto N.C.
- . 7 | Contacto del relé é gomtamt" I\II\IAC* o= Sc cierra al detectar Se abre al detectar /
6. PROGRAMACION DEL SENSOR 7. EJEMPLO DE PROGRAMACI ontacto T.L- presencia. presencia.
El HR-Robus se puede programar utilizando los botones de control «<FUNCION» y «AJUSTE» que hay Cambio del tiempo de retencién del relé entre 1y 5 segundos Comportamiento Ajuste
en la parte delantera del sensor. ) 1/ Mantenga pulsado el botén «FUNCION» durante 2 s para acceder al modo de programacién. 1 Répida Deteccion mas fiable de Répida (1) /
Isado el boton «FUNCION» df te 2 a der al modo d . ..
Mantenga pulsado el botén «FUNCION» durante 2 s 0 més para acceder al modo de programacion 2/ La FUNCION (LED ROJO) y el AJUSTE (LED VERDE) actuales se indicaran mediante la 8 | Receptividad |2 Normal personas
Uﬂ’fi vez en el.modo de programacion, el numero Fle veces que parpadee e! LED ROJO (lento), de 1 a9, secuencia de parpadeos del LED rojo y el LED verde. Por ejemplo, 1 parpadeo ROJO seguido 3 Lenta Deteccion fiable de vehiculos Normal (2)
indica la funcion que se va a ajustar, segiin se indica en la tabla de la seccion 8. El nimero de 8 parpadeos VERDES indica que la sensibilidad esté ajustada al nivel 8.
correspondiente d adeos del LED VERDE (lento) indica el ajuste actual de esa funcion. . i iacion fi
corre‘spon 1ente de parpadeos de ( .en f)) indica e. ,aju% eac %la, . ¢ esa ?nclon X ., 3/ Pulse el boton «FUNCION» 5 veces para seleccionar la funcion Tiempo de retencion del relé. ! Eéfﬁgqgfglggrgiﬂ::mre Lenta (3)
Por ¢jemplo, un parpadeo del LED ROJO (1cn!o) indica la fur'lqo'n de sensibilidad, y si a continuacion el Una vez seleccionada esa funcion, el LED rojo deberia parpadear seis veces, y el nimero de i
LED VERDE parpadea seis veces, indica un ajuste de la sensibilidad de 6 en una escala de 1 a 10. parpadeos del LED VERDE indicaria el ajuste actual del tiempo de retencion del relé. Por ejemplo, i T . . .
Utilice el boton de control «<FUNCION» para recorter las nueve funciones hasta llegar a la que quiera dos parpadeos verdes indican que el tiempo de retencién del relé esté ajustado en 1 s. 9 | Direccion del I Direccion 1 3¢ E(l)rlllt?%l\gnn?()sus)e(nvsg[fte; sgf:ggg}_:?(;ntceaﬁzrizg%l e X
gamb%ar. A continu’ixcién pulse el boton d? control «AJUSTE» para establecer el valor que desee para esa 4/ Para cambiar el tiempo de retencion del relé de 1 a 5 s, pulse el boton «AJUSTE» cuatro veces. dispositivo - B ellos debe tener ajustada una direccion diferente.
funcién, el cual sera confirmado por el niimero de parpadeos dél LED Y].ERDE' 5/ Seis parpadeos del LED ROJO seguidos de seis parpadeos del LED VERDE indicaran que el 15 Direccién 15 -
Cada vez que pulse el boton de control «AJUSTE», se guardard automaticamente el tiempo de retencion del relé estd ajustado en 5 s. Pulse los botones «kFUNCION» Se restablecen los ajustes de fabrica del sensor.
ajuste correspondiente. ] 6/ Mantenga pulsado el boton «FUNCIONy durante 2 s para salir del modo de programacién RESTABLECIMIENTO |y «AJUSTE» a la vez durante unos Los LED(}/ERDE/ ]ROJO padrpadean durante /
Para salir del modo de programacion, mantenga pulsado el boton «FUNCION» durante 2 s. y guardar los ajustes del sensor. 5 segundos. aproximadamente 10 segundos.




Programacién del HR-Robus con el control remoto Robus-RC (S en la tabla de abajo indica los ajustes de fabrica). 10. DETECCION DE PRESENCIA DE VEHICULO

DE PERSONAS: EXPLICACION Y EJEMPLOS

1/ Para acceder al modo de programacion, pulse las teclas®@ del control remoto. El HR-Robus puede distinguir entre trafico de gcrsonas y trafico de vehiculos. Esta distincion dfipcndc’ de como estén conectados y ajustados los relés de presencia de vehiculos y de personas.
2/ Cuando acceda al modo de programacion, el LED ROJO del sensor parpadeara lentamente (2 Hz), Si la seguridad del control remoto esta habilitada, el LED ROJO del sensor parpadeara rapidamente Para garantizar la precision de la deteccidn, deben ajustarse también las funciones de deteccion de vehiculos, deteccion de presencia humana y receptividad segun se explica en la seccion 8.
(5 Hz) y esperara a que se introduzca un codigo de seguridad de cuatro digitos. Una vez que haya introducido el codigo de seguridad correcto, el LED del sensor parpadeara lentamente (2 Hz). El HR-Robus tiene dos salidas de relé:
3/ Cuando pulse una de las «teclas de funcién» del control remoto segiin se indica en la tabla de abajo, el LED ROJO parpadeara rapidamente (5 Hz), lo que indicara que el control remoto esta esperando Relé de presencia de vehiculos: se puede ajustar para detectar inicamente vehiculos o vehiculos y personas.
a que se introduzca un valor numérico para ajustar la funcion. Relé de presencia humana: se puede ajustar para detectar vehiculos o personas.
4/ Introduzca un valor numérico para cambiar el ajuste de la funcion seleccionada en el paso 3 anterior. El LED VERDE parpadeara tantas veces como se haya pulsado en el control remoto, para indicar . P . EJEMPLO 2: controlador de la puerta con 2 entradas de relé: una para activar la puerta
que el ajuste ha quedado registrado en el sensor. También puede utilizar las teclas +/- para aumentar o disminuir los valores de ajuste tal y como se indica en la tabla de abajo. g){oEl;gl:‘%(glile}:o(ﬁtl;glcaig?lrd%evl:h?cuuell(‘)? con 1 entrada de relé tinicamente: industrial y otra para activar ung puerta distinta para el acceso de geatones. L
5/ Los ajustes actuales de cualquier funcion se pueden consultar pulsando la tecla de la funcion en cuestion seguida de la tecla ?
6/ Para salir del modo de programacion, pulse la teclag@ dos veces.
Configuracion de un codigo de seguridad de cuatro digitos para el control remoto Robus-RC por primera vez Cambio del c6digo de seguridad de cuatro digitos para el control remoto Robus-RC
1/ Pulse la tecla gseguida de la tecla@ del control remoto. El LED ROJO del sensor parpadeara rapidamente (5 Hz). 1/ En el modo de programacion pulse la tecla @. El LED ROJO del sensor parpadeard
2/ Introduzca el codigo de seguridad de cuatro digitos que desee y memoricelo. El sensor volverd a su estado rapld:;(rjncan(tjc 6 HZ)’(;‘,) que indica que estd esperando a que se introduzca un nuevo cédigo de
de funcionamiento normal, indicado mediante su LED VERDE. seguridad de cuatro digitos.
3/ Para acceder al modo de programacion, pulse las teclas @ del control remoto. El LED ROJO del sensor 2/ Introduzca el nuevo codigo de seguridad antes de que transcurran 60 segundos.
parpadeard rapidamente § z). Introduzca el codigo de seguridad en el control remoto para acceder al Otras funciones
motlo de deerminacion d parimtto ol s s modinte un parpado et Aol LED Q112 7o e et d nfrarojos: Pl el © una . I LED ROIO el s
funcionamiento non‘l%al, indicado ’por el LED VERDE. prog y pgl?‘padea'rzi répid?}meme (5 Hz). Pulse la tecla «9» para bloq}lear el sensor. A partir de entonces solo
) . dispondra de 60 segundos para utilizar el control remoto desde el momento en que lo encienda.
4/ Nota: Después de apagar y volver a encender el sensor, durante 30 minutos no hace falta volver Nota: En el modo de programacion pulse la @ y entonces «0» para anular el codigo de seguridad o
a introducir el codigo de seguridad para desbloquear el sensor. bloqueo.
9. PARAMETROS PROGRAMABLES Con el control remoto Robus-RC (venta por separado) pueden ajustarse los parametros % con las teclas +y -
TECLA DE FUNCION AJUSTE DESCRIPCION RECOMENDACIONES PARA LOS AJUSTES c 1 relé d iad hicul
FUNCION El nimero de parpadeos del LED verde . onecte el rel¢ de presencia de vehiculos
indica el ajlzlsrti de cada funcién | Controlador de la puerta | Conecte el relé de presencia de vehiculos Controlador de la puerta y el rel¢ de presencia humana al
- al controlador de la puerta y configure controlador de la puerta.
) Desbl(iquear el Dlesbloquear el control remoto para empezar a programar dicho relé con el valor (1): vehiculo Conflgure el relé de presencia d?
control remoto el sensor. _ hacia delante. vehiculos con el valor (1): «vehiculo
@ x2 Bloquear el Bloquear e_l’conniol remoto una vez terminada la hacia delantey.
control remoto programacién del sensor. ] _ La receptividad tiene que quedar ajustada Configure el rel¢ de presencia humana
] £ Angulo del alojamiento del sensor con el valor (2): normal, y la funcién de con el valor (1): «persona hacia delante».
0 Area de deteccion minima 2 15° 30° 45° | >45° N I N deteccion de vehiculos tiene que quedar ~ ~ o . .
o N . - = ajustada segun se indica en la tabla de la La receptividad tiene que quedar ajustada
ibili A Al d 1 del ded 7m 8 4 2 1 ' — Yy L L P q !
SENS + sensibilidad 5 Area de deteccion media < umente o disminuya el tamanio del area de deteccion. 2 ' ' seccion 8 de este manual, dependiendo de ' ' con el valor (2): normal, y las funciones
% IR g[5m 6 6 3 1 la altura a la que esté instalado el sensor. de deteccion de vehiculos y de deteccion
9 Area de deteccion méaxima z[35ml & 3 ) 1 de presencia humana tienen que quedar
= Ll . i . . ’ . .
Z[25m[ 4 4 4 1 Relé de Rel¢ de presencia Rel¢ de presencia Relé de presencia gjeléiti%?lag ijeegélsﬂtes ?nl:gllg]i ed[é %ﬁ?ﬂiéﬁgg }jae
= Angulo del alojamiento del sensor presencia humana e vehiculos humana de vehiculos la altura a la que esté instalado el sensor.
R}
E 15° | 30° | 45° | >45° . .
1 Baja S [7m 1 2 > 1 EJEMPLO 3: controlador de la puerta con 2 entradas de relé: una ajustada para
CAR + deteccion 2 Media Y 2 abrir completamente la puerta cuando se acerque un vehiculo y otra para abrirla
de vehiculos Alt B 5m 1 2 2 2 a medias cuando se acerque una persona.
3 Alta = [35m| 1 2 2 3 ~
=
Z[25m| 1 2 2 3
Deteccion sin supresion del trafico cruzado
= Angulo del alojamiento del sensor
g 15° | 30° | 45° [ >45°
[ 7m 1 1 1 1
f 5m 1 1 1 1
) 1 Mini ve Cuando se elige un valor de 1, la supresion del trafico g 3,56m 1 1 1 1
PER + deteccion Inima cruzado queda desactivada. Z2[(25m| 1 1 1 1
de presencia - Cuando se eligen valores del 2 al 7, la supresion del <
humana 7 Méxima tréfico cruzado queda activada. Deteccién con supresion del trafico cruzado
5 Angulo del alojamiento del sensor
S 15° | 30° | 45° | >45°
= - - - 5
2 m )47 {27 |27 ] 27 | Controlador de la puerta | , . .
El5m | 47 | 47| 47 | 47 Conccltc gl relé de prc}slcnma de lVCthulOS
< - - ~ = y el relé de presencia humana al
£ 35m| 47 | 47 | 67 | 67 controlador de la puerta.
& 25m| 47 | 67 | 67 | 67 Configure el relé de presencia de vehiculos
con el valor (1): «vehiculo hacia delante».
4 Vehiculo hacia delante ¢ Configure el relé de presencia humana con
Relé de 5 Vehiculo hacia atris el valor (1): «persona hacia delante».
OCAR presencia de 6 Vehiculo hacia delante / atrds . — La receptividad tiene que quedar ajustada
vehiculos 7 Persona / vehiculo hacia delante con el valor (2): normal, y las funciones de
8 Persona / vehiculo hacia atras Z deteccion de vehiculos y de deteccion de
9 Persona / vehiculo hacia delante / atras presencia humana tienen que quedar
: Pre Relé de presencia Relé de presencia ajustadas segiin se indica en la tabla de la
1 Persona hacia delante humana de vehiculos seccion 8 de este manual, dependiendo de
. 2 Persona hacia atras la altura a la que esté instalado el sensor.
Relé de . .
. 3 Persona hacia delante / atras
OPER presencia 4 Vehiculo hacia delant 7
humana Louo naca € arte 11. RESOLUCION DE PROBLEMAS
5 Vehiculo hacia atras
6 Vehiculo hacia delante / atras Problema Medida correctora
0 05 e No se enciende ningan LED. No esta conectada ninguna fuente de alimentacion eléctrica. El dispositivo ha fallado.
1 Is
2 2y Se detecta la puerta. Incline el alojamiento del sensor de manera que el drea de deteccion quede mas separada de la puerta. Reduzca el ajuste de la sensibilidad.
3 35 Aumente la receptividad. Aumente la deteccion de presencia humana.
+ tiempo de 4 5s El dispositivo esta bloqueado. Desconecte y vuelva a conectar la alimentacion eléctrica del sensor. Entonces podra configurarlo sin codigo
TIME retencion 5 10s El control remoto no responde. durante 30 minutos. Las pilas del control remoto estan agotadas.
del relé 6 20s El sensor ha confundido una persona con un Aumente las propiedades de deteccion de vehiculos. Aumente la receptividad. Si solo es necesario detectar vehiculos, reduzca el ajuste
7 30s vehiculo. de la sensibilidad.
8 60s El sensor ha confundido un vehiculo con una persona. | Reduzca las propiedades de deteccion de vehiculos. Aumente la receptividad.
9 300s
1 Contacto N.A.¥¢ El sensor detecta los objetos demasiado tarde. Reduzca la receptividad. Aumente la sensibilidad.
T . ontacto N.A. — —
ovu Contacto del relé 2 Contacto N.C. La deteccion de objetos es demasiado sensible. Aumente la receptividad. Reduzca la sensibilidad.
Comportamiento Ajuste gé ;%rrngg; a detecta el movimiento transversal Aumente la deteccion de presencia humana.
1 Répida Deteccion mas fiable . La lluvia, vibraciones, etc., hacen que la puerta se | Aumente la receptividad. Aumente la deteccion de presencia humana y reduzca la sensibilidad.
- active innecesariamente.
STEP =+ receptividad 2 Normal ¥ de personas Rapida (1) v
3 Lenta Deteccié'n fiable de Normal (2) <Exencion de responsabilidad> El fabricante no asumiré responsabilidad alguna en los siguientes casos:
_ Yeh|CU|95 1. Mala interpretacion de las instrucciones de instalacion, conexion incorrecta, negligencia, modificacion del sensor e instalacion inadecuada.
Diferenciacion fiable entre Lenta (3) 2. Daiios ocasionados por un transporte inadecuado.
vehiculos y personas 3. Accidentes o dafios ocasionados por incendio, contaminacion, tensién anormal, terremotos, tormentas, viento, inundaciones u otras causas de fuerza mayor.
SET-9 Restablecer los ajustes 9 Restablecer los aiustes de fabrica Se restablecen los ajustes de fébrica del sensor. Los LED 4. Pérdida de ganancias empresariales, interrupcion de la actividad, pérdida de informacion empresarial y otras pérdidas financieras ocasionadas por la utilizacién del sensor o por un funcionamiento incorrecto del mismo.
de fabrica Jus VERDE/ROJO parpadean durante aproximadamente 10 segundos. 5. Cantidad de la compensacion superior al precio de venta en todos los casos.
L, 1 Automatica *
Actlva?lon permanente | 5 Rel¢ de vehiculos + relé de personas /\ HOTRON CO.LTD.
F2 del relé (para ayudar 5 ge?nal‘ll?‘zileme}:”{le laﬂl\’ados vad HOTRO Hotron Ireland Ltd.
imi olo relé de vehiculos permanentemente activado N‘ .
con el mantenimiento 4 Solo relé de personas permanentemente activado ®v 26 Dublin Street (2nd Floor),
de la puerta) 5 Relé de vehiculos + relé de personas Carlow (Irlanda)
. permaneniemente desactivados Teléfono: +353-(0)59-9140345
? Consultar el ajuste de
: cualquier funcién URL: http://www.hotron.com
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