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2. EINSTELLEN DER HAUPT-DIP-SCHALTER GEMASS ABBILDUNG

1. MONTAGE DES SENSORS

Montieren Sie den Sensor mithilfe der mitgelieferten DIP-Schalter @ DIP-Schalter (Y)
Montagevorlage im Abstand von héchstens 50 mm
vom Boden der Abdeckung der Tirsteuerung. ¢ i
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3. VERKABELUNG ZUR TURSTEUERUNG 4, LED-ANZEIGEN

Anmerkung: Stellen Sie fiir EN16005-Tirsteuerungen Y6 auf ,,EIN“ und Grin Standby (Betriebsbereit)
schlieen Sie das graue und das braune Kabel an der Tirsteuerung an. Griin blinkt Turlernfunktion (Wenn der DIP-Schalter Y5 auf
Wenn die Tirsteuerung keinen ,,PRUFEINGANG* hat, stellen Sie Y6 auf EIN gesetzt ist) (
,»AUS* und schliefRen Sie das graue und das braune Kabel nicht an.
— Blau Radarerfassung
Rt == e Strom Rot Infraroterf der Radar- und Infraroterf
P 0 nfraroterfassung oder Radar- und Infraroterfassung
Sensorkabel Schwarz W= o— :(belleblge Polung) gleichzeitig
— Wil — . N.O. Acktivierungsausgangl | Orange Sensor erfasst Ttrbewegungen
= | @ Grin — COM _JReihen2,3,4,5 ) i )
= | Gelb (+) T Kollektor] ettt Orange blinkt (schnell) Anderung der DIP-Schalter-Einstellungen
= Icherneltsausgan i (i i i i
Blay (-) ' sender _IReihen 1,2 gang Orange bllnl-<t (langsam)  Trhaltefunktion ist eingeschaltet (Y4)
AUS E ® Grau (+) === Test-P _Testeingang Grin/Rot blinkt (schnell) Interner Sensorfehler
EIN Braun (-) == Test-N _ | Tursteuerung Grun/Rot blinkt (langsam) Das vom Boden reflektierte Infrarotsignal ist sehr
6 - schwach

6. EINSTELLEN DES GEWUNSCHTEN TUROFFNUNGS-ERFASSUNGSBEREICHS

5. EINSTELLEN DES SICHERHEITS-

ERFASSUNGSBEREICHS Anpassung des Radarerfassungsbereichs
Installationshéhe von **2,2 m** mit Installationshéhe von **2,2 m** mit
Anpassung des Empfindlichkeitseinstellung *hoch™. Empfindlichkeitseinstellung **niedrig™. Anpassung
Radarantennenwinkels z,o{[nj 10 0 10 _\20 2,0[m] 1,0 - 0 = 1,0 20 der Radar-
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Anmerkung: Stellen Sie den Tiefenanpassungshebelarm 39
S0 ein, dass der Erfassungsbereich direkt vor dem '
beweglichen Turflugel liegt. Eingestellt >
7. TURLERNFUNKTION 8. WEITERE HILFREICHE DIP-SCHALTER-EINSTELLUNGEN
RADAR + IR Reihen 2+3 RADAR

Wenn die Trlernfunktion auf EIN %Y_S) gesetzt ist, kann die
erste Erfassungsreihe auf den TurschlieRbereich ausgerichtet
werden, ohne dass Tirbewegungen erfasst werden.

Wenn die Turlernfunktion eingeschaltet ist, blinkt die rote
LED einmal, gefolgt von einer griin blinkenden LED, die
kontinuierlich griin leuchtet, nachdem der Turlernprozess

abgeschlossen wurde.
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Erste Erfassungsreihe vor
der beweglichen Tir

Radarausgang

(DIP-Schalter: Y3) * AUS

Schnee-Modus
(DIP-Schalter Y: X5)
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Andern Sie die
Sensorfrequenzeinstellung,
um Interferenzen zwischen
Sensoren in unmittelbarer
Néhe (DIP-Schalter: X3,4)
zu vermeiden.

Richtungsempfindliche
Erfassung ein-/ausschalten
(DIP-Schalter: Y1)

Erste Erfassungsreihe in
der beweglichen Tur




