sensor de movimientoC€ 21500

por microondas (Unidrecciona) HR50-Uni
Manual de instrucciones HOTRON LTD.

EI'HR50-Uni es un sensor de detecciéon de movimiento de alto rendimiento
disefiado para la activacion de puertas automaticas. Lea detenidamente este
manual de instrucciones para utilizar el producto de manera correcta y segura.

1 Especificaciones técnicas

Alimentacion eléctrica: 12~30 V CC, 12~24 V CA Consumo de energia: <14 W

Dimensiones 120 mmx 70 mm x 41.5 mm i "

del producto: (Ancho x Largo xAlto) Capaclda'd _de confacto. 1/_\!24\/ cc

Médulo microondas: 24,125 GHz Altura maxima de instalacién: 4,0 m

Tiempo de espera: 1,25 Temp/Humedadde

Campo de deteccion:5 mx 3 m (Ancho x funcionamiento : -20 °C~60 °C/0~90%
Distancia) (Altura 2,2 m ) Grado de proteccion: IP54

2 Informacion general
Cubierta

<Accesorios>
Plantilla de montaje

| cave

% Tomilo

7 Ajuste de la posicion del area de deteccion
Ajuste el médulo sensor hacia arriba y hacia abajo para situar el érea de deteccion cerca o lejos de la puerta.
Ajuste el médulo sensor hacia la izquierda y la derecha para ubicar el drea de deteccion en el lateral deseado.

27°
Angulo vertical del
médulo sensor
S0:27°

@macm del angulo izquierdo: 15°
max.: 30°)

41°
Angulo vertical del
médulo sensor
$2:41°

Posicion de instalacion
para puertas batientes

Deteccion de personas en
movimiento dentro del area

de apertura de la puerta.
(Ajuste del conmutador dip)

Instalaciona 10 cm Ju N

Rotacion del angulo derecho: 15° (max.: 30°)

Cuerpo del sensor

Nivel de sensibilidad

Conmutador dip
Orificio de cable
3 Guia de instalacion

Desconecte el suministro eléctrico durante la instalacion.
No desmonte ni modifique el dispositivo, ya que podria ir

8 Ajuste de la anchura del area de deteccion

1 Girar el médulo sensor
en la direccion de la flecha
mientras se sujeta
firmemente el soporte
del médulo con ==
la otramano K

3 Rotar el médulo sensor
90 grados e insertarlo
de nuevo en su soporte

2

médulo sensor
hacia si.

o provocar descargas eléctricas.

1 Fijar la plantilla de montaje al
dintel y hacer los orificios.

]

2 Fijar la carcasa a la pared

Sensibilidad

montaie: 2.2 m) predetermlnadae

(altura de
Angulo vertical del
médulo sensor
@ S0: Posicion 0 (27°)
@ S1: Posicion 1 (34°
@ S2: Posicion 2 (41

9 Campo de deteccion
Angulo vertical del
médulo sensor
‘I @ S0: Posicion 0 (27°)
‘ @ S1: Posicion 1 (34°)

)

@ S2: Posicién 2 (41

)
Ul © s4: Posicion 4 (557)

3252151050051 152253m

325215105005 1152253m

3 Conectar el cable de alimentacién

4 !:c!inar el angulo del médulo sensor
ala carcasa

rriba * Abajo + Izquierda + Derecha
para modificar el area de deteccion

Se puede ajustar la
sensibilidad determinando
su nivel en la carcasa

5 Diagrama de cableado
2 cables de alimentacion y 2 cables de contacto del relé.

(Gris) 12~30V CC
12~24V CA
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(Ama@ Salida

6 Informacion de montaje

1 Evitar que haya objetos en 2 Evitar la lluvia fuerte y la nieve.

movimiento cerca del sensor.
W

3 Evitar las vibraciones

4 Evitar las fuentes de luz
fluorescente
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@Las especificaciones de este producto pueden sufrir modificaciones sin previo aviso
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(Valor predeterminado

1 0 Ajustes del conmutador dip

del interruptor dip NA. :2)
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Modo tortuga
(modo de deteccion
de velocidad lenta)

1 1 Tapa de proteccion (se vende por separado)

Tiempo de espera del relé
1 unidad es 1 segundo
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MODELO: WCHR50
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