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Benutzerhandbuch (Ubersetzung) Vielen Dank, dass Sie sich fiir dieses Produkt entschieden haben. Lesen Sie vor der Verwendung bitte die folgenden Anleitungen sorgfaltig durch.

Sicherheitssensor fir Schwingttiren

C€

SSS-5S1
SSS-5 IRV
SSS-51L1

KONFORMITAT MIT NORMEN )

EN 12978:2003 +A1:2009
EN16005:2012 +AC:2015
DIN18650-1:2010
EN ISO 13849-1:2015
Untersuchung EC-Typ
44 205 13738001

J/

s C - : i N
WARNUNG Das Nichtbeachten dieses Symbo|s kann zu ACHTUNG Das Nichtbeachten dieses Symbols kann
ernsthaften Verletzungen oder zum Tod fiihren! zu Verletzungen oder Schaden an den
Dieses Symbol verweist auf eine Gerdten fiihren!
o o ENL Einstellung geméal EN16005
\w gefahrliche Situation. 99 )
1 Allgemeine Beschreibung / Funktionen

4 Der SSS-5 ist ein mikroprozessorgesteuerter aktiver Infrarot-Detektor fiir Schwingtiren. N

- 6 Erfassungspunkte pro Platineneinheit liefern einen breiten Erfassungsbereich.

- Der Erfassungsabstand bis zum Boden wird automatisch eingestellt durch Driicken eines Schalters.

- Der Erfassungsbereich kann mithilfe von Dip-Schaltern manuell in Intervallen von 50 mm eingestellt werden.

- Der Relais-Ausgang kann tber einen Dip-Schalter von NO in NC geéndert werden.
\_ - Eigendiagnose- und Monitoring-Funktionen sind implementiert. Y,
2 Komponenten
4 Die folgende Abbildung zeigt die Standardkonfiguration der SSS-5L1 mit einer Platineneinheit. N
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3 Informationen zu Montage und Verkabelung
(" 3.1 Hinwei A
1. Ainwels i . . . .
@ AW”“Q Beachten Sie vor der Montage dieses Sensors die folgenden Hinweise.
1 — 2 3

Montieren Sie den
Sensor nicht héher

Sorgen Sie fir eine
minimale Reflexion

Montieren Sie den
Sensor nicht an einer

als 2,8 [m](9'2"). BIMI | Stelle, an der Regen des Sonnenlichts auf
L1l oder Schnee direkt dem Boden.
< darauf fallt.
4 S

Vorderkante

(3.5 Verkabelung zum Tur-Controller

Bohren Sie die folgenden Locher.

S 610 Kabel zum 2
0 mffnung Controller
S ) N 3-¢26 Turpfosten-Offnung
"t Schraubenlécher Abdeckung A
0 + Einhet : fmm] Kabelabschirmung

—
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Bringen Sie die Abdeckung der Turpfostenéffnung und die Kabelabschirmung beim Verkabeln des Tir-Controllers an.
Klemmen Sie die Kabelabschirmung zwischen die Turpfostendffnungs-Abdeckungen A/B.
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Schliefen Sie die Kabel

tber die Anschlussleiste
am Tur-Controller an.

Netzteil (AC/DC 12~ 24 [V])

Relais-Ausgang (Allgemein)

Relais-Ausgang 1

KabelgréRe

Relais-Ausgang 2 (Ausgang zweite Platineneinheit)

0,15 bis 3,5 [mm?]

Prufeingang (-)
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Priifeingang (+)

3.6.1 Option 1: Planansicht der SSS-5-Installation

zuriickverkabelt

Platineneinheiten auf beiden Seiten der Tlr unabhéngig voneinander zur Tursteuerung

Zusétzliche Kabeldffnung durch die Tir
Scharnier g/ rAUS) Platineneinh-eitz
@iﬁ&@i 7P Anschlussleiste
Tursteuerung
)

— DEII [AUS) Platineneinheitl
I L lﬁﬁﬂﬁ 7P Anschlussleiste

Turpfostendffnungs- ™ Kabelabschirmung PLANANSICHT und Verkabelung

. Abdeckung .
3.6.2 Option 2: Planansicht der SSS-5-Installation

(Platineneinheiten tiber Kommunikationskabel verbunden und nur 1 Platineneinheit zur

Tirsteuerung zuriickverkabelt)
) Platineneinheiten mithilfe des <« TEIN] . —
Scharnier Kommunikationskabels (im Lieferumfang g B seitesnater Platlnenelnh.eltz
Tirsteuerung enthalten) miteinander verbunden FoRRRRM %KIQRISSEPWSESJ%:}$
) Y H ] Vorderkante
l —| Bohrloch (g 10) durch die Tiir gebohrt 0™ AUS] Platineneinheitl
Steckverbinder 6P 7P Anschlussleiste
Tuj-\rpfostencffnungs_ Anmerkung: Achten Sie darauf, den Schiebeschalter in die
G Abdeckung dargestellte Position zu bringen. J
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4 Dip-Schalter-Einstellungen
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Vergewissern Sie sich, dass die Position des Erfassungsbereichs EN16005 entspricht

— Vorderkant — —
o Die Aluminiumgehause ORI s chaier 4 Um gefahrliche Bewegungen der Tiir zu $ ¢ = Grundeinstellung Platineneinheit )
Stellen Sie sicher, dass I sollten sich nahe an der verhindern, konfigurieren Sie bitte die = ‘ : 0
IgemSKondenS\INasster auf & Vorderkante der Tiir e Einstellungen des Sensor-DIP-Schalters, bevor [@" = !Q£© ls ‘ &1 @@
len Sensor gelangt. - befinden, damit eine Sie den Sensor mit Strom versorgen. r 82 [ : : il
& maximale Sicherheit <Ansicht von oben> T
i 4.1 TEST-Eingan i
gegeben ist. gang Bei Anschluss an eine Trsteuerung ohne B Ohne TEST MILTEST Ohne TEST
: 5 : ; : P A TEST-Eingang: ,,A“ einstellen. Bei Anschluss —— —
6 Achten Sie darauf, den Sensor wahrend des Transports und der Installation nicht fallen zu lassen. Dies konnte den Sensor beschéadigen. I @@Q Q % Q% an eine Tirsteuerung mit TEST-Eingang: Vor der A o
WARNUNG . " ) " - Verkabelung ,,B“ einstellen. Einstellung “B”. Pid m
32 M ontag eb ohrun g Beim Bohren konnen Stromschlage auftreten!  Achten Sie beim Bohren auf versteckte Kabel. 1 4567 Siehe [6 Ablaufdiagramm]. : o
l i s Einheit :
. o 200, B I schraubenlcher Einstellung “B” gema® EN16005
Bohren Sie Montageldcher wie unten [ 555551 | i s ! -
dargestellt. Beim Installieren des SSS-5 i 4.2 Optische Interf\?vrenz 5555 in ger Abstand voneinand A SSS5 SSS-5 B
an beiden Seiten der Tiir muss eventuell 280 280 3-¢35 énn zwel 555-5 In geringem Abstand voneinander
eine Kabeldffnung durch die Ttir ‘< > >‘ insFaIIierT sind, kann es zu optischen Int_erferenzen v - i
gebohrt werden. (Ref. 3.6 Planansicht SSS-5M1 : £ zwischen _den SSS-5-Sensoren qnd damit 2u. 2 2
der SSS-5-Installati Fehlfunktionen kommen. Um dies zu vermeiden,
er $85-5-Installation) < 390 390 > 3635 miissen mit dem Dip-Schalter zwei unterschiedliche
]—\SSS-SLl ] . Frequenzeinstellungen ausgewahlt werden.
— - 4.3 Relais-Ausgangsmodus
3.3 Montage des Aluminiumgehduses _ _ _ m B
Schrauben Sie die Seitenabdeck b und entf - — Unter [6 Ablaufdiagramm] finden Sie umfassende NO w NC
1 Sice gaiz Fe}rllterl:bdleeckSLena eckungen ab und entfernen | 2 kaelst_ablllsatgr entfe.r.nen. _ N o Q@!QQQQ Informationen zum Relais-Ausgangsmodus. 3 3
= 9. 1)Heben Sie den Winkelstabilisator an und schieben Sie ihn zur Seite, wie dargestellt. 1 45678
2)Driicken Sie mit dem Daumen auf den Winkelstabilisator, um ihn aus dem -
Aluminiumgehé&use zu entfernen. 4.4 MaSklerUﬂg der
Erfassungspunkte
¥ N W o % u
f = Bajal | Ju(alu ‘e ‘e
Halten Sie das Kabel fest, wenn Sie die 12345678
Seitenabdeckung entfernen. e
3 Entfernen Sie die Platineneinheit. Lésen Sie die Schraube an der Vielen Dank, dass Sie sich filr dieses Produkt entschieden haben. Punktt 6 5 4 3 2 1 Punkte _ . 4 3 2 1
Platinenhalterung und schieben Sie sie zur Seite, um die Platineneinheit zu Lesen.Sie vor der Verwendung bitte die folgenden Anleitungen
entfernen. B Q E E
4 5 4 5
- Punkte - 5 4 3 2 1 Punkte . . . 32 1
3.4 Austauschen der Platine(n)
acHTUn  Beim Ersetzen der Platineneinheit ist es sehr wichtig, dass sie mit der Seite mit der Aufschrift 4.5 Erfassu ngsbereich
LEADING EDGE* zur Vorderkante der Tir hin eingebaut wird. Dadurch wird eine maximale m m Q m m ﬂ
FuBgéngersicherheit an der Tiirkante sichergestellt. 50 mm 250 mm
. - ; L 6 7 _8 6 7 __8
1 Entfernen Sie die Anschlussleiste von der Platineneinheit. @%%@% ks
0 al"Ri E
. . Erfassung >
e 3 Nichterfassungsbereich 100 mm 300 mm =]
e einstellen 6.7 _8 6_ 7.8 E
2 Setzen Sie die Platineneinheit in das Aluminiumgehause ein und m m m m ﬂ ﬂ
LEADING-EDGE- 150 mm 400 mm
vergewissern Sie sich, dass die Seite mit der Aufschrift KENNZEICHNUNG o 6 7 8 6 7 8
LLEADING EDGE* zur Vorderkante der Tir hin zeigt. Bringen Sie ;/ergEe\fmssern ?"e S_'CE' dass e
den Winkelstabilisator an und ziehen Sie die Schrauben an den Drehmoment o o Taosungsbereie E m m 200 mm E E E 500 mm : :
Platinenhalterungen fest. 0.5Nm EN16005 entspricht. 6 7 8 6 7 8 Keine Erfassung @
\ J
5 Einstellung des Erfassungswinkels
" Der Erfassungswinkel kann zwischen 5 ~ 25 [Grad] in 5 [Grad] Intervallen eingestellt werden; hierzu wird der Winkelstabilisator verwendet. N

Platineneinheit




6 Ablaufdiagramm

4 Relais-Ausgang/Test-Eingang f o h
g ° / ° / ° ji °
Dip-Schalter 3 — ml - - Inl ,nl
Relais- STROMAUS | o KEINES - | ERFASSUNG KEINE ERFASSUNG
Ausgangsmodus
§s—14] NO NO NO NO NO NO
NO m COoM CcoM b COoM COM b COM COoM
[5] NC NC [5] NC NC NC NC
514 NO {4] NO s—14] NO s—14] NO 5—14] NO NO
NC E o3 com ¥ b—zlcom ¥ >—zlcom ¥ b—zcom coMm b—{3] com
5] NC [5] NC [5] NC [5] NC [5] NC [5] NC
TESTREAKTION |ERFASSUNG als
. I\ \|Reaktion auf TEST
Dip-Schalter 1 TEST-Eingang Ly ;y
_ KEIN TEST TEST KEIN TEST
TEST-Eingang
. 7 Sensor 7 Sensor 7 Sensor
B Versorgung DC 12 bis
24V, Stromfluss vom 7. «X
Anschl 6.
nschluss an s s s
7 Sensor 7 Sensor 7 Sensor
. Stromzufuhr
T : 8 bis 18 [ms] A m unterbrechen «¥ «X
\_ 6 6 6 )
7 LED-Informationen
(7-1 Normalzustand Griine LED Rote LED )
Zustand Rote LED Griine LED ¢ Griine LED
Nicht-Erfassung o AUS ¥ EIN Platineneinheit D I Seitenabdeckungs-
Vorderkantenpunkt 1 erkennen Xt <0 SchnellesBlinken | ©  AUS a’ LED
Scharnierseite auRerer Punkt .
Erkeanun Xt 0 Langsames Blinken| o AUS Rote LED
Alle anderen Spots erkennen <3 EIN o AUS
7-2 Fehlerzustand Scharnierseite Vorderkanten
seite
RoelED QA AAAMANM

Grane LD 1111 1110

[0 B [ €N
mal
6 54 3 2 1 Punkte

2 Anbringen des Verbindungsstiicks

1) Lassen Sie das Verbindungsstiick in das Aluminiumgeh&use einrasten.

2) Schieben Sie das Verbindungsstuick, sodass es fest auf der Filterabdeckung sitzt.

Vergewissern Sie sich, dass dabei keine Lucken verbleiben.

3) Bringen Sie die weiteren Filterabdeckung wie gezeigt an.

3 Schneiden Sie den Verkabelungspunkt der Seitenabdeckung
heraus und setzen Sie die Kabelabschirmung in die Offnung ein.

4 Bringen Sie die Seitenab

mitgelieferten Schrauben an.

B> Kiem

Seitenabdeckung und dem Gehéause ein.

deckung mit den

men Sie das Kabel nicht zwischen der

12 AbschlieRende Priifung des Erfassungsbereichs

Wenn die Filterabdeckung angebracht ist, Gberprifen Sie, ob der
Erfassungsbereich den Erwartungen und den lokalen Vorschriften entspricht.

Vergewissern Sie sich, dass der Erfassungsbereich EN16005 entspricht.

13 Technische Daten

N Fehlerkategorie Ursache Losung MODELL Sicherheitssensor fiir Schwingtiren ~ SSS-5
. . Flhren Sie “TEACH” in Abschnitt 8 " X
1 Umgebungsfehler | | IEPA0sSOTngern ocer Reflektion | aus und legen Sie dazu ein Blat TECHNOLOGIE KOMPLETTE STATIONARE ERFASSUNG mit PSD-ABSTANDSMESSUNG
' Papier auf den Boden.
STRAHLWINKEL-
mehr als 3 Sonstiger Fehler Interner Bauteilfehler Die Einheiten austauschen. STROMVERSORGUNG AC/DC 12~24[V] +10% ANPASSUNG 5.10,15,20, 25 [Grad]
\7/-3 Einlernen-Zustand ~ Siehe Abschnitt 8 ) 95 [mA] @ DC 12 [V] ANTWORTZEIT WENIGER ALS 100 [ms]
8 Einlernen AKTUELLER 55 [mA] @ DC 24 [V] TESTEINGANG: 1 [BIT]
VERBRAUCH 1,7 [VA] @ AC 12 [V] .
Yo — - - - ~N 23 [VA] @ AC 24 [V] OPTISCHE INTERFERENZ: 1 [BIT]
Fuhren Sie die folgenden Schritte mit abgenommener Filterabdeckung durch. ' DIP-SW- RELAIS-AUSGANGSMODUS:1 [BIT]
(D Uberpriifen Sie die Kabelverbindung und die Stromversorgung. FUNKTIONEN MASKIERUNG DER
@ Fihren Sie das “EINLERNEN” aus. DC50V 0,1[A] ERFASSUNGSPUNKTE:2[BIT]
“EINLERNEN” ist erforderlich, damit der Sensor korrekt funktioniert, d. h. den Abstand vom Sensor zum RELAIS-AUSGANG KEINE SPANNUNG 1C ERFASSUNGSBEREICH:3[BIT]
Boden richtig "lernt".
- - BETRIEBS- o
SCHRITT 1: i SCHRITT 3: TESTEINGANG 6 [MA] Max. bei 24 [VDC] TEMPERATUR 20 ~+60[C]
Driicken Sie den Schalter = Nach SCHRITT 2 blinkt die LED schneller und beginnt mit dem - SSS-5S1: 380 4] CA
“Push SW* langer als 2 i "EINLERNEN". Wenn sich wéhrend dieser Zeit eine Person oder ein Objekt in MONTAGEHOHE 2,8 [m] Max oo (9] CA.
Sekunden. o dem Erfassungsbereich befindet, beginnen Sie noch einmal mit SCHRITT 1. GEWICHT $S8S-5M1: 570 [g] CA.
IS ERFASSUNGSBEREICH 0 - 2,75 [m] Max SSS-5L1: 770 [g] CA.
RoeLED [ AMAMAMAMAM
Die LED blinkt 10 Sekunden lang langsam im Zustand Aanoanonn 14 Abmessu ngen
“Keine Erfassung". Vergewissern Sie sich, dass sich -
wahrend dieser Zeit keine Personen oder Objekte SCHRITT 4: ( SSS-551 360 475 Einheit : [mm] A
(Leitern etc.) in dem Erfassungsbereich befinden. Nach SCHRITT 3 blinkt die LED einmal, und der Vorgang ist - < > 4—“ ’
Rote LED |—| |—| I:l I:l abgeschlossen. T I LB "ﬁ
<h
Grine LED[] [1 [ [] ‘ RotelLED e
Griine LED SSS-5M1 692 N "_8’\
\_ ® Uberpriifen Sie die Anpassungen, den Bereich und die tibrigen Einstellungen. Y, EE! il !_a@ @ uc}
'] w
9 Erfassungsbereich SSS-5L1
J - 1023 .48
4 9.1 VORDERANSICHT 9.2 SEITENANSICHT Einheit : [mm] ) - " “ >
3 il N @ Lo
| 11 11 @ o
1 1 Lo
A N J
g 15 EU KONFORMITATSERKLARUNG
/o ' \
g Beschreibung des Produkts:
SSS-5 Sicherheitssensor fiir Schwingturen.
] Komplette stationare Erfassung mit PSD-Abstandsmessung.
1000 |
1000 Erflllte Richtlinien:
- RICHTLINIE 2006/42/EC Maschinenrichtlinie
DIN 18650-1:2010 Automatische Turen fur den Personendurchgang Teil 1: Produktanforderungen. Kapitel 5.7.4
o EN12978:2003 +A1:2009 Tiren und Tore - Schutzeinrichtungen fiir kraftbetétigte Ttren und Tore — Anforderungen und Prifverfahren.
EN 1SO 13849-1:2015 Sicherheit von Maschinen - sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen.
H EN 16005:2012 +AC:2015  Krafthetatigte Tiren - Nutzungssicherheit - Anforderungen und Priifverfahren. Kapitel 4.6.8
EC-Typ Prifung Nr. 44 205 13738001
- 1 25° <=
2000 u 2000 — — . .
Angegebener EC-Typ zertifiziert von: Verwendete harmonisierte Normen: | Sonstige technische Normen:
TUV NORD CERT GmbH, EN ISO 13849-1:2015 DIN 18650-1:2005
il Division TechnologyAm TUV1, 45307 Essen Deutschland EN16005:2012 +AC:2015
Kennung: 0044
Zusammenstellung der technischen Datei (EG) | Adresse der Erklarung (Hersteller) Erklarung von Datum
David Morgan / Hotron Ireland Ltd Honda Electron Co. Ltd Hitoshi Takagi 22.
| 26 Dublin Street, Carlow, Irland 1-23-19 Asahimachi,Machida-shi, Quality Assurance April
L 2800 0 2800 /851200 1000 800 600 400 200 0 ) Tel.: +353 5991 40345 Fax: +353 5991 40543 | Tokyo, Japan Manager 2022
N J
10 Erfassungsbereich tberprifen ohne Filterabdeckung < Haftungsausschluss > Der Hersteller iibernimmt keine Haftung fiir die folgenden Punkte.
Uberprifen Sie den Erfassungsbereich, ohne dass die Filterabdeckung angebracht ist. Platzieren Sie ein : ) 1. Falsche Interpretation der Installgtlonsanwels'ung, falscher Anschluss, Nichtbeachtung der Anleitungen, Anderungen
Testobjekt im Erfassungsbereich, um die Erfassungsmuster und weitere Dip-Schaltereinstellungen zu an dfen Sensoren und unsaclhgemaﬁe Installation.
Uberpriifen. Es miissen Tests gemaR den lokal geltenden Standards durchgefiihrt werden. ‘ 2. Schaden durch unsachgemaRen Transport.
- - - - 3. Unfalle oder Schaden, die durch Brand, Verschmutzung, zu hohe Spannung, Erdbeben, Gewitter, Hochwasser und
[Schalten Sie nach dieser Prifung die Stromversorgung aus.) andere Katastrophen verursacht werden.
Vergewissern Sie sich, dass der Erfassungsbereich EN16005 entspricht. 4. Entgangene _Unterpehmensgewmqe, Unterbrechungen der Geschaftsablaufg, Verlust von Geschaftsdaten
Wenn die Priifung abgeschlossen ist, gehen Sie zu Abschnitt 11 und bringen Sie die Filterabdeckung und ande_re flngp2|ellg Velll'luste, die durch_dle V_erwer}dung ode"r Fehlfunktionen des Sensors verursacht werden.
und die Seitenabdeckung an. Wenn ein Fehler auftritt, tiberpriifen Sie die Einstellungen erneut 5. Entschadigung Giber die Hohe des Kaufpreises hinaus in allen Fallen.
\_ gemaR Abschnitt 3. ) e ~N
11 Wiederanbringen der Filterabdeckung und der Seitenabdeckung HOTRON HOTRON CO..L'TD.
(l Anbringen der Filterabdeckung: X ACHTUNG! ) ®
1) Bringen Sie zunachst die obere Seite der Filterabdeckung Fertigung und Vertrieb Vertrieb in Europa
eﬂt_lang de_f ge_Sam_ten Lange des Alurﬁlnlung‘haUSE‘S an. N Achten Sie darauf, dass Sie die HOTRON CO., I'_TD. herggstgllt. Hotron I.reland Ltd.
2) Biegen Sie die Filterabdeckung am einen Ende optischen Komponenten nicht 1-11-26 Hyakunin-Cho, Shinjuku-Ku, Tokyo, Japan 26 Dublin Street (2nd Floor), Carlow, Irland
Ao e s v PP s . durch Kabel blockieren. Telefon: +81-(0)3-5330-9221 Telefon: +353-(0)59-9140345
3) Schieben Sie lhre Hand Uber die ganze Lange des Aluminiumgehauses Fax:  +81-(0)3-5330-9222 . Fax: +353-(0)59-9140543
entlang der unteren Lippe, um die Filterabdeckung auf das —_— Y \_ URL.: https://www.hotron.co.jp URL: https://hotron.com )

Aluminiumgehéuse aufzudriicken.
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