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Sensor combinado para detectar movimiento y presencia en puertas de salida de emergencia 75 mm (295') = punto de montgje esténdar
2 5 i El sensor detectard un objeto estacionario para el ajuste del temporizador
1. DESCRIPCION S Temporizador tectar ona
o5 )(’“_5 7 (137 o de presencia %305 de presencia preajustat.io en las 3 filas |nternas.. ' 25 ¥30s 60s oo
—— T T i f Para cumplir la norma EN16005, ajuste el temporizador de
Cobertor Accesorios / — :i’r"'p = =a L, i_;_'"r""’-\ por infrarrojos 12 presencia a un minimo de 30 segundos. 12 12 12 2
Ve YR g
. a i Cuando haya instalados mas de dos sensores muy cerca uno del
EI i g 5:52??23: de ks AEE otro, seleccione diferentes ajustes de frecuencia para cada sensor A B C D
\ / ! ) S ] T 7 para evitar interferencias cruzadas. 32 3 7 34 3 4
e —— Plantilla de montaje o "
/- '\ AN . 265 mm (1043") o
Ir)dlcador LED Ventana de_ gieteCCI_on por r_adar EV Modo de Ajustar en nieve en situaciones en las que se puedan producir activaciones | . *
(Rojo, verdey azul)  Ventana de deteccion por infrarrojos o Y Nomal E falsas de la puerta causadas por la caida de nieve, hojarasca o basura en el | ¥ Nomnal Nieve *
~Manual de 3. INDICADORES LED Supervision area de cierre de la puerta. *
Potenciémetro (nivel de Potenciémetro (nivel de instrucaones . 5 > > *
il H ; il Verde En espera ; ; i 5
sensibilidad de infrarrojos)  sensibilidad del radar) - =) Verde intermitente Aptendizaje de la entrada (conmutador DIREY)S activado) Consulte [11. Diagrama de tiempo de acontecimientos] para obtener més |\ o Salida de seguridad (optoacoplador)
Tornillos de ” . detalles sobre la salida de seguridad
Conector it (2 ud Cable Azul Deteccion por radar Salida de ¢ NLA.
£ montaje (2 uds.), Rojo Deteccion por infrarrojos/deteccion por radar e infrarrojos seguridad NG ‘K- ‘
% Naranja La fila de deteccion “FILA 1” (“FILA 2” durante el 6 e - /l
) Tornillos d aprendizaje de la entrada) detecta movimiento de la puerta 6
Conmutador DIP@ ascara de area mor?trame (%Su;s) Naranja intermitente (rapido)  Indica un cambio en los ajustes del conmutador DIP - - - — ~ - -
. J i Naranja intermitente (lento) ~ La apertura de la puerta esta activada (cuando el conmutador U?ILED Lop/verde intermitente (lento) indica una sefial de infrarrojos de Trangmisor tor Trangmisor  Receptor
d . . Unidad de sensor DIP(Y)4 esta activado) Diagnésticos | ¥ Nomal reflexion baja. o _
Conmutador DIP ® Unidad de Tomillo de ajuste  ge| radar Verde/raio . . / gnostic Para ignorar el estado de error de reflexion baja, ajuste este conmutador | ¢ Nomal Ref. baja
7 Y jo intermitente (répido) Error interno del sensor de reflexion « A baia”
sensor de de profund idad (area 7 b ~ - A . . e retlexio 7 DIP en “Reflexion baja” (ON).
. - h . i i Verde/rojo intermitente (lento) La sefial de infrarrojos reflejada desde el suelo es muy baja 7 Punto de infrarmor 7 Punio deinframo
infrarrojos de infrarrojos) \ _Méscara de drea ) Para cumplir la norma EN16005, ajustar en “Normal” unto dentrarops unto deinframojos
. . pcién Posibles opciones de ajuste
4. PRECAUCIONES DE MONTAJE Especificad
. pecificaciones comunes . ] -
Alturade montaje de | Realice el montaje a una | Asegrese de que no hayal Asegrese de que no llegue | [Nombredel modelo SSR-3V,SSR-3P___ _ Direccién de ge%asgfo esté activado, no se detectard a los peatones que se alejen del
hasta 3,2 m (10,5 ft) distancia de hasta 50 mm | objetos en movimiento en| condensacion al sensor. Alturade instalacion |32 [m] (10,5[ft]) max. _Conformidad con la norma EN16005 = 3 deteccion del ¥ ON ‘
e desde la parte inferior del | lazona de deteccién Tension dealimentacion [ CA/CC de 12 a 24 [V] +10% 50/60Hz radar 1
T cobertor del motor de la Consumo de energia CA12V-25[VA] (max.) CA24V-25[VA](max.)
32m | puerta CC 12V - 150 [mA] (max) CC 24V - 80 [mA] (méax.)
- 10,5 ft Colector abierto: 7,5 [mMA] (max.) (Carga de fesistencia) Mantener en OFF
(10,5 ft) Y
L - I Inframojos Tension de Optoacoplador (NPN): 55 [V CC] max. Tension: 50 [mA] max.
_M&“—— Corriente de oscuridad: 100 [nA] max. (Carga de resistencia) Reserva ¥ OFF
SSR-3V Salida de Tension desalida: Min. 3,2 [V CC] a 10 [mA] 2
Salida tension Tension en circuito abierto: Max. 7 [V CC] (sin carga)
Si el sensor se expone | Si es posible, asegurese de | Asegirese de que se | Utilice distintos ajustes de Colector abierto: Cargade resistenciade 7.5 [mA] (méx.) leccione com nfigura la sali ivacion
una cantidad de lluvia| que no se acumulen nieve ni| refleja el minimo posible | frecuencia para sensores Radar Salida de Frecuenciade salida 100 Hz, ciclo 1:1 Salida d Selecclone como se configura a salida de acfivacion
excesiva, instalelo con | agua en el suelo. de luz solar enel sudlo | cercanosentre si SSR-3P | Jlisaci6 Optoacoplador (NPN) allca de ¥t OFF
un cobertor impermeable : pulsacion ion: 5 iente: ; activacién
de Hotron.- Tension: 55 [V CC] méx. Corriente: 50 [mA] max. 3
B> % Corriente de oscuridad: 100 [nA] max. (Carga de resistencia)
Entrada de prueba 6 [MA] max. a 24 [V CC]
\ / Temperatura de funcionami ento] De -20 a +60 [°C] (de -4 a 140 °F) Cambie a ABRIR para mantener la puerta en la
.~ ?umelgad de funcionamiento rggfebajo de 80% Apertura de Y¢ OFF E PRECAUCION  POSICiON abierta. Y¢ Auto E Abrir E
A asa
7 NV Categoria Cat. 2, PL d (infrarrojos); cat. 3, PL d (radar) segun EN 15O 13849-1:2009 lapuerta 4 4 4
e . Peso 0,56 [Ib.] (0,26 [kg])
Para maximizar la efectividad de la deteccion de la entrada, instale el SSR-3V/P Si q>|<_|ste agin ele?ento Color Negro, plateado
fuera 'y dentro tal y como se muestra a continuacion. Ejg?tgrlecaodecedrectzc&én,egtsrtg Acesorios Cable, tornillo de montaje 2 uds., plantilla de montaje, El aprendizaje de entrada permite orientar la primera fila de deteccion PerE PerE
® puede afectar negativamente instrucci ones de instalacion Aprendizaje %0 E iﬂentro %el areade cierre de la puerta sin el movimiento de deteccion de 0 E uerl o E uerf
ificaci i6 ificaci FF a puerta. _ - . FF 7 N
al sensor del radar del| |Especificaciones del sensor de reflexion : : Especificaciones del sensor,del radar _ de entrada Cuando esta encendido el aprendizaje de entrada, el rivel de !}’A
SSR-3V/P. Meétodb ck deteccion Reflectante por infram0jas | nyetoqo e deteccion Me%ﬁg?pggﬁmrf&%ﬁém > @ oo d§ Ié|l fIIﬁaldeéj Geteccion exterion o s actwd 2 ° °
Hoja de kb puerta Hoja de b puerta maximo cuanao las filas ae deteccion exteriores estan activadas
en movimiento en movimiento Tiempo ck apertura de salidp0,5 [segundos] aprox. Frecuencia de transmisionf 24,15 [GHZ] -
Vista en planta Tempo (e respuesta 0,1 ~ 0,2 [segundos] | Output Holding Time | 1,5 [segundos] aprox. Ajuste de Cuando esté conectado a un controlador de la puerta sin entrada de % OFF . Con PRUEBA )
Vista lateral Temporizador de presencia | 2, 30, 60 [segundas] 0 oo | TEMpo Gk respuesta | 0,1 ~ 0,2 [segundas) entrada de & OFF E pruﬁ)a, aJus’ret e(? dOFF. Cbuand_o Steste coo“ectado a un controlador de la SInPRUEBA | g ot g—SINPRUEBA
" Pra—ys PrE——— : rueba del puerta con entrada de prueba, ajusteenON. [ P mmme e f———— -
Nota: La especificacién puede ser mocificada sin notificarse previamerte 20 rolador 5 Consultar [11. Diagrama de tiempo de acontecimientos]. ON E 0 \Ve—— — — — —
. EN16005 Para cumplir la norma EN16005, ajuste en ON. O
6. INFORMACION DE MONTAJE Y CABLEADO de la puerta 6 Ovoomm -
ADVERTENCIA . . A A .
c O eizar erforaciones puede provocar descargasckécticas 8. AJUSTE DE LA PROFUNDIDAD Y LA ANCHURA DEL AREA DE DETECCION
Tenga cuidado con los cables que se encuentran dentro del cobertor del motor de la puerta. Ajuste de la profundidad del area de deteccion: infrarrojos (3 filas internas) Ajuste de la anchura del area de deteccion: infrarrojos (3 filas internas)
(@Fije la plantilla de montaje de forma que el borde @Redice los orificios de montaje (3,5 mm¢)|(@ Extraiga el cobertor del sensor como se indica en la | (@) Fije e Isensor con los tornillos de ( '—eiﬂig[ml 05 { Cerea] 05 200 10 0 w0 20
inferior quede alineado con el borde inferior del cableado (10 mmg). ilustracion. montaje facilitados. 0 0 -
y - Separacion
cobertor del motor de la puerta. Eleve el sensor desde el cober AJUSE [4 arados]) . E]:I:[] P [] [] [:] [:|
’ — i
) ) W i 10 10 10 : \
/. o
) p = AT E |k
50 mm Destornillador plano \ ( 2 ﬁ \ Puenazo y ’0 \
i Lejo: ‘Qi i;l ! | X 3
Hendidura en la base " . 22 22 2 HE
s Tornillo de ajuste Y ;
@—1 Cableado a un controlador de la puerta que permite probar el sensor @-2 Cableado a un controlador de la puerta que no puede probar elsensor Cerea HEE N a 30— H % \
. A m it 39 39 3= B WO Y v
6 \ \ ,
SSR-3V SSR-3P SSR-3V SSR-3P <t——>
OFF OFF » Estrecha
- — ; - — : - - : : i 4 i ; ; Colocacion e u— D
imentacion imentacion imentacion i —o ncha
E O) Alimentacion| CAIcc  —© R0jO | Alimentacién| CAlcc  —o Rojo E Q) Alimentacion| CACC —© ROJO | Alimentacion| CAICC Rojo Verifique que el drea de deteccion cumple con la norma EN16005 con el detector de infrarrojos Anch
ON ool de12a24[V] ool de12a24[V] ON i ool de12a24[V] 1 pol de12a24[V]
(snpolo) | Ziow —oNegro | EMPAO) | Fi0e ™ o Negro (npolo) | Yid —o Negro | ETPIO) | Fiok " o Negro
(Ghleddlserar) Salida de |:+ io—o Blanco | Salida de [ Colecor y— Blanco Cable del sensor Salida de |:+ i ©—oBlanco | salidade [ Colecor y—0 Blanco Ajuste de la profundidad del drea de deteccion: radar (externo)
activacion | - activacion i activacion | - activacion i
Verde mser Verde <:| Verde misor Verde ® El areade deteccié (a en funcion de la velocidad a | . Altura de instalacion ajustada a 2,2 my sensibilidad alta. Alturade instalacion ajustada a 2,2 m y sensibilidad baja.
Salida de | Cotecor K:: Amarillo(+)| Salida de | Colecor K:: Amarillo(+) Salida de | Colecor K:: Amarillo(+)| Salida de | Colecor K:: Amarillo(+) ° A'artea e 'bel ecm'mlva“al end UgC'Ond e la velocidad a 'Iaqtje(je camina. 20 [ml 10 0 0 20 10 0 10 20
segun' dad Emisor AZUl(-) seguri dad Emisor AZU|(-) @ seguri dad Emisor AZUl(-) seguri dad Emisor AZUl(-) Juste posible en intervalos de 3 grados como aparece ilustrado. Q_J_](/ - - \
. ' Gris(+) Entrada de | Prueba-P Gris(+) . no conectar —o Gris no conectar —o Gris - i y
Ajustar el conmutador DIPD6 Entrada de I:Pr“EbaP ntrada de Ajustar el conmutador DIP6 ; o L
dé entrada de testen "ON". prueba [ PruebaNTo Mamgn(-)| prueba | PrebaNT—o Mamon(-) dé entrada de testen "ON". o corectar —o Marrén no conectar —o Marrén Lejos 2 ‘ 10 I\ 7 /\ 0
\Véase seccion 7: Ajustes del conmutador DIP Véase seccion 7: Ajustes del conmutador DIP Cy 4%
(®nstale los conectores en el espacio facilitado. (DVuelvaa colocar el cobertor. @ Extracdon del cobertor @Empujar 20 I 1 20
tras la instalacion \ N |1
Cerca Unidad de sensor del radar w
X QTira «—== % Destornillador plano 80 30
D i orecaucion @S areas de deteccion que aparecen en la ilustracion anterior representan la posicion real de los haces de radar e infrarrojos. )
- j Elarea de deteccion real observada variara en funcion del entorno de instalacion del sensor, del objeto que debe detectarse y de los ajustes del sensor.
@Empujer Asegurese de que el area de deteccion esté ajustada para cumplir con la norma EN16005.




3. CONEXION A LAALIVENTACION Y AJUSTE DEL APRENDIZAJE DE ENTRADA

Aprendizaje de entrada en OFF Aprendizaje de entrada en ON Al realizar fareas de mantenimiento de la puerta con el sensor Los problemas técnicos con el sensor SSR-3V/P se indican mediante el parpadeo de un LED verde/rojo. La
Veéase seccion 7: Ajustes del conmutador DIP ® 5 Véase seccion 7: Ajustes del conmutador DIP ® 5 conectado a la red, en controladores de la puerta que estan conectados frecd)enciadel arpadeo indica el tipo de problema como se explica a contiﬁua’é?én )
para "probar" el sensor, aseglrese de ajustar los conmutadores DIP parp po de pi p
. ;. . Al conectar alaalimentacion, el . como se muestra a continuacion. -
/e?r:c?ggggt?r:d?clgnac;gmir:et?acllgenﬁs%rizn\éigdrirgsgnsgl modo | LED rojo indica una salida de relé | EI LED verde parpadea durante 37 s mientras se llevaa cabo el PLZ??:(;:; alzrteargi?)l-zsaéisdoer Iean @ Recuerde que debe devolver los ajustes del conmutador DIP a I_:rtecuer)tua de LED Causa
ANCO que el sen: i abierta de la puerta parainiciarel | proceso de aprendizaje de entrada. La puerta se abre y cierra. P P ' su estado original cuando se hayan realizado las tareas de Intermitencia
de esperay esta listo para iniciar la deteccion A modo de espera
proceso de aprendizaje de entrada pera. mantenimiento de la puerta. Verd Sustituya el sensor.
@ LED verde estético @® LED rojo estatico K- LED verde intermitente -,*— LED verde intermitente @ LED verde estatico Conm. DIP ® Rapida erde W] [ | |
<“— —> <«— —> —> <«— | —» <« Roio
—— L o T Y e oo ; e —— y JO X * * * ¥

— | — I— I—] I— . ] - -

(| (| ()| (| o Confirme que el potenciometro de sensibilidad

— [ | 28 '&Z‘?’ Lenta Verde * * estd ajustado y vuelvaa encender el sensor.

12 7 Rojo * * * Si Eersmte eI erro{r,”ajuste el conmutador DI@7
Consulte la seccion [7. Ajustes del conmutador DIP]. en “Reflexion baja”.

Deteccion de presencia: Ladeteccion de presenciaen Deteccién de presencia: Durante el proceso de "aprendizaje de entrada”, las 3 filas de' deteccion exteriores del A
todas las filas de deteccion se inicia 10 segundos después sensor SSR-3V/P cambian de la detecciéon de movimiento a la deteccion de presencia 10 segundos después de 14, RESOLUCION DE PROBLEMAS

de encender el sensor. _conectar laalimentacion. La fila de deteccion interna del “aprendizaje de la puerta” cambiara de deteccion de . iz

Si alguien pasa caminando por el 4rea de deteccién antes &E%UCDN movimiento a deteccion de presencia después de llevar a cabo el proceso de "aprendizaje de entrada” Problema Estado LED Posible causa Solucion

de que hayan transcurrido 10 segundos , la deteccién de Fallo qe qprendizaje de entrada y recuperacion: Si una personaentraen elareade deteccién dulrante el proceso de La buerta no se abre cuando una El conector del sensor no se ha conectado correctamente| Apriete o vuelva a conectar el conector.
resencia no estara operativa hasta basados unos 5 aprendizaje de entrada, puede que no se lleve a cabo correctamente. En ese caso, el sensor realizara el proceso de p 2 — — — - —

p ) oy p | p oo del drond aprendizaje de entrada en tres activaciones de la puerta realizadas por una persona para construir una imagen precisa personaentraen el area de OFF Tension del suministro eléctrico incorrecta Aplique latension adecuada al sensor. (12-24 V CA/CC)

Zi%:gciga espues e que fapersona salga del area de de laposicion de aperturay de cierre de lapuerta. deteccion Cableado del sensor incorrecto Compruebe que el cableado del sensor sea adecuado.

’ @ Cuando esta encendido el aprendizaje de entrada, el nivel de sensibilidad de la fila de deteccién interna sélo se encuentra al obi — | areade d — Retire el obi — del areade d —
maximo cuando las filas de deteccion exteriores estan activadas jeto en movimiento en el &rea de deteccion etire el objeto en movimiento del &rea de deteccion.

Precauciones generales: Lapuerta se abrey se cig;rasin Alpe%jsgsg |AaZpLLjeLrta Sensibilidad demasiado alta para el entorno dela instalacion R(-edu-zcael ajuste de la sensibilidad del sens-or -

Desconecte la alimentacion del sensor al llevar a cabo las siguientes tareas: gﬁ{xﬁ]?))arente (deteccion Polvo, escarcha o gota de agua en la lente del sensor Limpie con un trapo la lente del sensor y/o instale un cobertor impermeable
5% Cuando se cambia el suelo colocando una alfombra, etc, Al cer\rleng‘El)f:Epuerta El &rea de deteccion coincide con la de otro sensor Ase_gurese de que cada sensor posee un ajgste de ﬁ,'ecuencia distinto y proceda
% Cuando se ajusta el patron del rea de detecci6n o la sensibilidad del sensor. al ajuste para solapar el area de radar mediante el angulo y el volumen.

10. COMPROBAC IC)N DEL FEUNCIONAMIENTO Deteccion de nieve, insectos, hojas, etc. Ajuste el conmutador DI P®5 del modo de supervisién en nieve.

. S— Cuando la puerta se abre o se NARANJA Lafila de deteccion 1 (fila 2 durante el aprendizaje de Ajuste la profundidad de la deteccion para las 3 filas internas més alejadas de
Sensibilidad de Sensibilidad del radar cierra, LED NARANJA entrada) esta orientada demasiado cerca de la puerta. lapuerta.

Una vez completada la instalacién, realice una prueba caminando por el area de deteccion del sensor. Si el drea de deteccion los infrarrojos £l 4roa de deteccion cambia. mientas o aiuste del Vool Sor ol e 1os 21 st 0ol B adord -

no es como se esperaba, ajustela como se indica en laseccion 8. ¢ izador d o .’f it (4 J . de”ga’zgggggﬁnzg Sensoro camble fos ajustes del tem porizador de presencia

Si el &rea de deteccion sigue sin ser como se esperaba, puede aumentarse la sensibilidad del sensor girando el potenciémetro emponzacor ce pres_emla 1minito  estaen wso

en el sentido de las agujas del reloj. Cuando el sensor detecta incluso cuando no hay nadaen el 4rea de deteccion, puede ROJO Cableado del sensor incorrecto Compruebe que el cableado del sensor sea adecuado.

disminuirse la sensibilidad del sensor girando el potenciémetro en el sentido contrario al de las agujas del reloj. » . . Retire los objetos muy brillantes del 4rea de deteccion o disminuya el ajuste

Saturacion de sefial reflejada de sensibilidad del sensor
11. DIAGRAMA DE TIEMPO DE ACONTECIMIENTOS ;}f"igr“t:rta se abrey permanece AZUL Objetos en movimiento en el area del radar Retire los objetos en movimiento.
Salidade seguridad / Entradade prueba VERDE/ROJO Error interno del sensor Sustituya el sensor,
INT. (RAPIDO) Y :
(] (J (] VERDE/ROJO El reflejo de la sefial de infrarrojos transmitida desde el | Aumente la sensibilidad del sensor o ajuste el conmutador DIP®7 de
'n‘ Inl Inl INT. (LENTO) suelo es demasiado bajo diagnésticos de reflexion de Normal a Ref. baja.
Conmutador DIP ® 321 321 321 321 intel\rlTﬁtReﬁglgémo) Apertura de la puerta (conm. DIKYajustado en Abrir) | Ajuste el conmutador DIPQY) 4 de apertura de la puerta a Auto.

Salica de sequricad ALIMERRACIGN | SIN DETECCION DETECCION SIN DETECCION

NA x:_,'— Amarillo x:_,'— Amarillo cK— Amarillo x:_,'— Amarillo K— Amarillo x:_,'— Amarillo 1 DECLARAClON CE DE CONFORMIDAD SSR-3V. SSR-3P
o T AU T e AU - Azul T e AU c - Azul T e Azl > OV B
- - - - - - Recopilador de Fichas Técnicas (Comunidad CE) Descripcion del producto:
N.C x‘— Amarillo K_ Amarillo x‘_ Amarillo K_ Amarillo x,_ Amarillo K_ Amarillo David Morgan Sensor combinado para detectar movimiento y presencia, para la actividad y seguridad de puertas automaticas.
e T Az - Azul T e AZU - Azul T AzU - Azul Hotron Ireland Ltd Se aplican la Tecnologia de infrarrojos activos y el método Doppler (deteccion de cuerpo en movimiento).
26 Dublin Street, Carlow, Irlanda
6 J RESPUESTA DE PRUEBA | oerEccion Tel.: +353 5991 40345  Fax: +353 5991 40543
Pl P2 como respuesta a N . .
Entrada de prueba vV Y| PRUEBA Directivas en cumplimiento:
SIN PRUEBA PRUEBA SIN PRUEBA DIRECTIVA 2006/42/CE
DIN 18650-1:2005 Puertas peatonales automaticas, Parte 1: Capitulo de requisitos del producto 5.7.4
Sensor — Sensor Sensor EN12978:2003 Entradas y puertas industriales, comerciales y de garaje: dispositivos de seguridad para entradas y puertas peatonales automaticas: requisitos y métodos de prueba.
Gris Gris _=—— Gris EN62061:2005 Seguridad funcional de los sistemas eléctricos/electrénicos/electrénicos programables relacionados con la seguridad.

Conmutador DIP ® EN ISO 13849-1:2008 Seguridad de la maquinaria: partes de los sistemas de control relativas a la seguridad.
«X AUtSchR:1997

—
Ajuste de entrada OFF E Corte de corriente ‘_x E}
de prueba Mar ron Marron Mar ron EN 16005:2012

N.°de examen CE de tipo 44 205 12 414283-001

‘ U

. Sensor .. Sensor . Sensor
P1:10=+1 [mSec] aprox. Gris —— ers Gris
oA prox.- on Al suministrar de 12 a 24 V —_— ‘— Las anteriores directivas CE de tipo han sido Normas armonizadas aplicadas: Otras normativas técnicas aplicadas:
P2 :11=+1 [mSec] aprox. :
S prox. CC, el caudal de corriente : «X 3 certificadas por: EN 1SO 13849-1:2008 DIN 18650-1:2005
6 pasa de gris a marron. Moo e—_ MiarTon Taroe—_ TUV NORD CERT GmbH EN16005:2012
30519 Hannover
A'?ma‘”ia o Lugar de declaracion (fabricacion) Declaracion por parte de: Fecha:
NUm. identificacion: 0044 Honda Electron Co. Ltd Kaoru Musya XX de xxxx de 2012
. S 1-23-19 Asahi-Cho,Machida-City, Director general
Salida de activacion Conmutador DIP ® -3 ON Conmutador DIP ®-3 OFF Tokio, Japén
i . < Disclaimer > No se podra responsabilizar al fabricante de ninguno de los siguientes puntos:
i 1. Mala interpretacion de las instrucciones de instalacion, conexion incorrecta, negligencia, modificacion del sensor e instalacion inadecuada.
f Inl K 2. Dafios ocasionados por un transporte inadecuado.
32 1 32 1 3. Accidentes o dafios ocasionados por el fuego, la polucion, una tensién anormal, terremotos, tormentas, viento, inundaciones y otras causas de fuerza mayor.
ALlME?\JnT\‘AuON SIN DETECCION DETECCION ALIME%\II"I\'IACION SIN DETECCION DETECCION 4. Pérdida de ganancias empresariales, interrupcion de la actividad, pérdida de informacion empresarial y otras pérdidas financieras ocasionadas por la utilizacion del
sensor o por un funcionamiento incorrecto del mismo.

5. Toda cantidad compensatoria que sea superior al precio de venta.
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